HAVA ARACI BAKIM PERSONELI YONETMELIGI (SHY 66-01)
SINAV TALIMATI

BIRINCI BOLUM
Amag, Kapsam, Dayanak ve Tanimlar
Amag

MADDE 1- (1) Bu Talimatin amaci, ilk defa SHY-66 lisans1 almak, mevcut SHY-66 lisansina baska bir kategori ekletmek, SHY -
66 lisansindaki bir sinirlamay1 kaldirmak veya SHY-66 modiillerinden kredilendirme isteyen adaylarin islemlerine iliskin usul ve esaslari
belirlemektir.

Kapsam

MADDE 2- (1) Bu Talimat, yonetim teskilat1 Tiirkiye’de yerlesik olan Hava Aract Bakim Egitimi Kuruluslari ile SHY-66 lisanst
sahibi olan veya SHY-66 lisans1 almak isteyen veya SHY-66 modiillerinden kredilendirme isteyen kisileri kapsar.

Dayanak

MADDE 3- (1) Bu Talimat, 14/10/1983 tarihli ve 2920 sayil1 Tiirk Sivil Havacilik Kanununa ve 16/5/2007 tarihli ve 25847 sayili
Resmi Gazete'de yayimlanan SHY 66-01 Hava Araci Bakim Personeli Lisans Yonetmeligine dayanilarak; 7/12/1944 tarihli Sikago
Konvansiyonunun personel lisanslar1 konulu 1 nolu ekine ve 28/11/2003 tarihli Hava Araci Bakim Lisansi1 baslikli JAR-66"ya paralel
olarak hazirlanmistir.

Tanimlar

MADDE 4- (1) Bu Talimatta gecen,
a) Aday: Bu talimata uygun olarak bir temel bilgi sinavina girmek amaciyla bagvuran kisiyi,
b) Alt Modiil: Modiil igerisindeki genel konu basghigini,
¢) Ana Konu Bagligi: Alt modiil altindaki genel konu basghigini,
¢) Bakim Egitimi Kurulugu: SHY/JAR/Part-147 onayli bir Bakim Egitimi Kurulusunu,
d) BEKAD: igerigi SHY-147 Yo6netmeliginin Ek-3’iinde belirtilmis olan Bakim Egitimi Kurulusu Ag¢iklamalar Dokiimanini,
e) EASA: Avrupa Havacilik Emniyeti Ajansini,
f) Genel Miidiir: Sivil Havacilik Genel Miidiiriinii,
g) Genel Miidiirlik: Sivil Havacilik Genel Miidiirligiinii,
§) Hava Araci: Havalanabilen ve havada seyredebilme kabiliyetine sahip her tiirlii araci,
h) Hava Araci1 Bakim Lisansi: SHY-66 lisansini,
1) JAA: Avrupa Sivil Havacilik Otoriteleri Birligini,
i) JAR-66: JAA tarafindan hava araci bakim personelinin lisanslandirilmasi konulu yayimlanmis olan kurallari,
j) JAR-147: JAA tarafindan hava araci bakim egitimi kurulusu konulu yayimlanmis olan kurallari,
k) Kalifiye Personel: Mekanik, elektrik veya elektronik cihazlarin imalat, tamir, bakim, servis, kontrol veya revizyonlarini kapsayan ve
Genel Mudirliik tarafindan kabul edilen egitimleri veren okullardan mezun olan personeli,
1) Konu Basligi: Ana Konu Baslig: altindanki konu basghigini,
m) Kurulus: Tiizel bir kisilik olarak tescil edilmis olan kurulusu,
n) Kategori: Bir SHY-66 lisansi i¢in genel yetki alanini,
0) Lisans: SHY-66 lisansini,
0) Modiil: SHY-66 lisansina esas sinavlarda sorumlu olunan dersi,
p) Onaylayici personel: Yapilan bakimin SHY 145-01 veya SHY-M’ye uygun olarak tamamlandigini belgelemek lizere SHY 145-01 veya
SHY-M onayl1 bakim kurulusu tarafindan yetkilendirilen personeli,
r) Onayli Temel Egitim Kursu: Bir Bakim Egitimi Kurulusu tarafindan SHY 66-01’de gerekli goriilen bakim deneyim siiresinin
azaltilmasini saglayacak diizeyde egitim vermek iizere tasarlanmig bir bakim egitimi kursunu,
s) Part-66: EASA tarafindan onaylayic1 bakim personeliyle ilgili yayimlanmis olan kurallari,
s) Part-147: EASA tarafindan hava arac1 bakim egitimi kurulusu konulu yayimlanmis olan kurallari,
t) SHY 66-01: 16/5/2007 tarihli ve 26524 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Hava Araci Bakim Personeli Lisans Yo6netmeligini,
u) SHY-66 Lisansi: SHY 66-01 yonetmeligine gore diizenlenmis SHY/JAR-66 hava arac1 bakim lisansini,
1) SHY-147: 30/4/2006 tarihli ve 26154 sayili Resmi Gazete'de yayimlanan Hava Aract Bakim Egitimi Kuruluslar1 Yo6netmeligini,
v) Sinav: i1k defa SHY-66 lisans1 almak isteyen kisilerin girecekleri kategori sinavlarini, mevcut lisansina yeni bir kategori ekletmek
isteyen kisilerin girecekleri kategori geg¢is sinavlarin1 ve mevcut lisansinda bulunan sinirlamalar1 kaldirmak isteyen kisilerin girecekleri
sinirlama kaldirma sinavlarini,
y) Sinav Merkezi: Bu Talimata uygun olarak yetkilendirilmis Bakim Egitimi Kuruluslarini,
z) Smav Komisyonu: Sinavlari organize etmek amaci ile Sinav Merkezi tarafindan gérevlendirilen birimi,
aa) Smav Sorumlusu: Bakim Egitimi Kurulusunun Genel Miidiirliik tarafindan Form 4°{i onayli sinav gézetmeni personelini,
bb) Sinav Itiraz Komisyonu: Genel Miidiirliigiin baskanlk ettigi ve smavlarla ilgili itirazlar1 degerlendirmek igin toplanan birimi,

ifade eder.

(2) Bu Talimatta yer almayan tanimlar igin, 2920 say1l1 Tiirk Sivil Havacilik Kanunu ile iilkemizin iiyesi bulundugu Uluslararasi
Sivil Havacilik Kuruluslari; ICAO ve JAA tarafindan yayimlanan dokiimanlarda belirtilen tanimlar esas alinir.



IKINCI BOLUM
Sinav Merkezi, Sinav Komisyonu ve Sinav Itiraz Komisyonu
Sinav merkezi

MADDE 5- (1) Bir Bakim Egitimi Kurulusunun Sinav Merkezi olarak yetkilendirilmesi i¢in asagida siralanan sartlar1 saglamasi
gerekir:

a) SHY/JAR/Part-147 yetkisine sahip olmak.

b) Bilgisayar ortaminda giivenli bir sekilde sinav yapacak bir altyapiya sahip olmak.

¢) Smavlar bilgisayar sisteminde organize edebilecek teknik bir altyaprya sahip olmak.

¢) Sinav sorularimin giincel tutulmasini saglamak.

d) Herhangi bir modiil sinav1 igin yeni soru gruplar1 olusturabilecek altyapiya sahip olmak.

(2) Genel Mudiirliikte yapilacak sinavlar i¢in asagidaki sartlarin Genel Miidiirliik tarafindan saglanmasi gerekir:

a) Sinavlarin bilgisayar ortaminda giivenli bir sekilde yapilabilecegi bir altyapinin olusturulmasi.
b) Sinavlar1 organize edecek bir altyapinin olusturulmasi.

¢) Siav sorularimi giincel tutabilecek bir altyapinin olusturulmasi.

¢) Herhangi bir modiil siavi igin yeni soru gruplari olusturabilecek bir altyapinin olusturulmasi.
d) Smavlarla ilgili uluslar aras1 mevzuatlarin takibinin yapilmasi.

Sinav merkezinin sorumluluklari

MADDE 6- (1) Genel Miidiirliigiin yapacagi denetleme ve degerlendirmelerde Bakim Egitimi Kuruluslarinin 5 inci maddede
belirtilen sartlar1 sagladig1 sonucuna varilirsa, ilgili Bakim Egitimi Kurulusu Genel Miidiirliik tarafindan Sinav Merkezi olarak
yetkilendirilir ve bu durum Bakim Egitimi Kurulusuna bildirilir. Stnav Merkezi olarak yetkilendirilen kuruluslar asagida belirtilen hususlar1
yerine getirmekten sorumludur:

a) Sinavlara katilacak adaylari, SHY 66-01’de ve bu Talimatta belirtilen hiikiimler hakkinda bilgilendirmek.

b) Adaylarin sinav bagvurularini Genel Midiirliik adina kabul etmek.

¢) Adaylarin sinavlara baslamasindan sinavlari tamamlamasina kadar gegen siireci takip etmek ve bilgilerini saklamak.

¢) Her bir sinav i¢in, sinava girecek adaylarin bagvuru tarihlerini, sinava girecek aday listesini ve sinava girecek adaylarin sinava
giris tarihlerini; sinav tarihinden en az on is giinii dnce Genel Miidiirlige bildirmek.

d) Sinav sonuglarini genel bir ¢izelge ile sinav tarihinden sonraki on is giinii igerisinde ilan etmek ve on bes is giinii igerisinde
Genel Miidiirliige bildirmek.

e) Modiil sorularini, soru puanlarini igeren cevap anahtarlarini ve adaylarin cevap kagitlarini gizli olarak muhafaza etmek.

f)  Sinavlar ile ilgili ayrintili analizlerin yer aldig1 sinav raporu hazirlamak.

g) Herhangi bir modiil sinav1 igin yeni soru gruplart olusturmak.

g) Sinavlarda, her bir modiile farkli olarak rasgele seg¢ilen sorular ve adaylarin verdigi cevaplar bilgisayar ortaminda siiresiz
olarak, kagit lizerinde yapilan sinavlarla ilgili evrak ise bes y1l siireyle saklanir. Basvuru ile ilgili evrak siiresiz saklanir. Yasal siiresi iginde,
sinavlarla ilgili yargiya bagvuranlarin evraklarinin dava sonuglanincaya kadar saklanmasi sorumlulugu Sinav Merkezine aittir.

(2) Sinav Merkezi bu Talimatin gerekliliklerini yerine getirmekten sorumludur.
Sinav komisyonu

MADDE 7- (1) Sinav Komisyonu, Sinav Merkezi tarafindan biri baskan olmak lizere en az ii¢ kisiden olusturulur. Sinav
Komisyonu, Sinav Merkezi tarafindan yapilacak tiim sinavlar i¢in olusturulur. Sinav Komisyonunda en az iki sinav sorumlusunun
bulunmas gerekir. Her Sinav Merkezinin bir Sinav Komisyonu olusturmasi gereklidir.

(2) Sinav Komisyonunda bulunan kisilerin isimlerini ve bu kisilerin Sinav Komisyonundaki gdrevlerini belirten bir liste Genel
Miidirliige bildirilir ve Sinav Komisyonu, Genel Miidiirliik tarafindan bu liste onaylandiktan sonra goreve baslar.

(3) Smav Komisyonunun sekreterlik hizmetleri ilgili Sinav Merkezi tarafindan yiiriitiiliir.
Sinav komisyonunun gdrevleri
MADDE 8- (1) Simmav Komisyonunun gdrevleri asagida belirtilmistir:

a) Sinav tarihlerini belirleyerek adaylara sinavdan en az on is giinii 6nce duyurmak.

b) Sinav salonlarini, sinava girecegi bildirilen adaylara, Ek-1’e gore girecekleri modiil sinavlarinin toplam siiresine ve dinlenme
zamanlarina yetecek bir zaman dilimi igin tahsis etmek.

¢) Smavlar esnasinda sinav sorumlusu olan en az iki iiye ile sinav yerinde bulunmak, sinavlari belirtilen siire i¢erisinde yapmak
ve sinavlari degerlendirmek.

¢) Sinavlar igin gerekli giivenlik dnlemlerini almak ve adaylarin kimlik bilgilerini sinavdan 6nce ve gerektiginde sinav siiresince
kontrol etmek.

d)  Sinav sonuglara yapilacak itirazlar1 Smav Itiraz Komisyonuna iletmek, bu itirazlarin gériisiilmesi icin adayin ismi,
isaretledigi cevap secenegi ve bilgisayarli sinav sistemince dogru kabul edilen secenegi belli olmayacak sekilde hazirlanmis itiraza konu
soru kagidini ve ilgili diger dokiimanlari hazirlamak ve bunlar1 Sinav itiraz Komisyonu toplantisina en az bir iiye ile katilarak sunmak.

e) Smnav itiraz Komisyonu tarafindan degerlendirilip hatali olduguna karar verilen sorularin Smav Merkezi koordinasyonuyla
Genel Miidiirliik ve Sinav Itiraz Komisyonu onay1yla hazirlanacak resmi tutanagin ardindan diizeltme yapilincaya kadar sinavlarda
sorulmamasini saglayacak teknik diizenleme yapmak ve sonuglari itiraz sahibinin sinavina yansitmak.
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f)  Soru bankasinda ilgili modiil sinavinin A, B1 ve B2 kategorilerinden istenen asgari soru sayisinin toplaminin en az on kati
soru sayisina ulasmadan sinavda kullanilan sorularin yayimlanmasini engellemek.

Sinav itiraz komisyonu

MADDE 9- (1) Sinav itiraz Komisyonu, sinavlarla ilgili yapilacak itirazlar1 degerlendirip karara baglamak icin Sinav Komisyonu
iyeleri haricinde Sinav Merkezi tarafindan segilecek Sinav Merkezinde gorevli en az ii¢ kisi ve Genel Miidiirliik tarafindan segilecek Genel
Miidiirliik personeli en az iki kisi ile asgari bes kisiden olusur. Sinav itiraz Komisyonuna Genel Miidiirliik baskanlik eder. Genel Miidiirliik
gerekli goriirse Sinav Itiraz Komisyonunda yiiksek 6gretim kurumlar1 6gretim iiyesi veya Bakim Egitimi Kurulusu sinav sorumlusu

listesinde bulunan 3 personeli gozlemci olarak gorevlendirir.

(2) Sinav Itiraz Komisyonunda bulunan kisilerin isimlerini ve bu kisilerin Sinav itiraz Komisyonundaki gérevlerini belirten bir
liste Genel Miidiirliige bildirilir ve Sinav Itiraz Komisyonu, Genel Miidiirliik tarafindan bu liste onaylandiktan sonra goreve baslar.

(3) Snav Itiraz Komisyonunun sekreterlik hizmetleri ilgili Stnav Merkezi tarafindan yiiriitiiliir.
Sinav itiraz komisyonunun goérevleri
MADDE 10- (1) Sinav Itiraz Komisyonunun gorevleri su sekilde belirlenmistir:
a) Sinavlarla ilgili itirazlar1 goriismek lizere toplanmak.
b) Sinavla ilgili evraki Sinav Komisyonundan alarak gerekli incelemeden sonra teslim etmek.
c) Itirazlar goriiserek karara baglamak ve karar1 Sinav Komisyonuna ve sinav itirazini yapmis olan kisi ya da kisilere bildirmek.
Itirazlarin karara baglanmasi i¢in, Sinav Itiraz Komisyonuna katilmis kisi sayisinin yaridan fazlasinin ayni karar1 onaylamasi gerekir.
UCUNCU BOLUM
Temel Teorik Bilgi Sinavlar1 Uygulama Esaslari
Sinav sorularinin hazirlanmasi
MADDE 11- (1) Simav sorular1, Genel Miidiirliik tarafindan veya bir Bakim Egitimi Kurulusu tarafindan bu Talimatin Ek-2’sinde
belirtilen modiil i¢eriklerinin bilgi seviyelerine gore Tiirk¢e veya Ingilizce dillerinde hazirlanir. Sinav sorularinin soru bankasina dahil
edilmesi icin Genel Miidiirliik tarafindan onaylanmasi gerekir.
(2) Sorular, ¢oktan secmeli ve yazili tipi olmak iizere iki tipte hazirlanir:
a) Coktan segmeli sorular; ii¢ segenekli, tek dogru cevapli ve anlasilir olacak sekilde hazirlanir.
b) Yazili sorular, anlasilir olacak sekilde hazirlanir. Yazili sorularin degerlendirilmesi i¢in anahtar noktalar belirlenir.
(3) Bir modiilden siava giren ve basarisiz olan adaylara, basarisiz olduklar1 soru grubu ikinci bir defa sorulamaz.
(4) Bu Talimatin Ek-2’sinde belirtilen soru seviyeleri ile ilgili olarak;
a) Seviye 1 soru; ilgili oldugu konu hakkinda, basit diizeyde, genel bir bilginin mevcut olup olmadigini 6lgmeye yonelik
sorudur.
b) Seviye 2 soru; ilgili oldugu konu hakkinda, orta diizeyde, ayrintili olmayan bir bilginin olup olmadigini lgmeye
yonelik sorudur.
c) Seviye 3 soru; ilgili oldugu konu hakkinda, ileri diizeyde, ayrintili bir bilginin ve ilgili olabilecegi konular arasinda yorum
yeteneginin olup olmadigini 6lgmeye yonelik sorudur.

Sinav soru sayis1 ve siireleri

MADDE 12- (1) Temel bilgi sinavlarinda ve sinirlama sinavlarinda, ¢oktan segmeli her bir soru i¢in ortalama yetmis bes saniye;
yazil1 her bir soru i¢in ortalama yirmi dakika olacak sekilde sinav stiresi belirlenir.

(2) Hava arac1 bakim lisansina esas temel teorik bilgi sinavlarinin soru sayilar1 ve siireleri bu Talimatin Ek-1’inde belirtilmistir.
(3) Hava arac1 bakim lisansina kategori ilavesi ile ilgili temel teorik bilgi sinavlar: bu Talimatin Ek-2’sinde belirtilmistir.

(4) Sinirlama ile ilgili sorulacak soru sayisi, sinirlamanin ilgili oldugu modiil, alt modiil, ana konu baslig1 veya konu bagligina gore
degisir:
a) Sinirlama tamamen bir modiilii kapsiyorsa; her bir modiil i¢in sorulacak soru sayist, ilgili kategoriye gére Ek-1’de belirtilmistir.

b) Eger sinirlama bir alt modiilii kapsiyorsa; her bir alt modiil i¢in sorulacak soru sayisi, o modiil i¢in Ek-1’e gére sorulacak soru
say1sinin, o modiilii olusturan toplam alt modiil sayisina boliimii ile elde edilen sayidan az olmayacak sekilde hesaplanir.

¢) Eger sinirlama bir ana konu basligini veya bir konu basligini kapsiyorsa; her bir ana konu baslig1 veya konu baslig1 i¢in sorulacak
soru sayisi, bu ana konu basliginin veya konu bagliginin bagli oldugu modiille ilgili sorulan toplam soru sayisi 40 ve asagisinda ise en az 5,
40 ile 70 arasinda ise en az 8, 70 ve yukarisinda ise en az 10 soru olacak sekilde hesaplanir.



Kategori eklenmesi

MADDE 13- (1) Kategoriler aras1 ge¢is yapmak isteyen personelin bu Talimatin Ek-3’iinde Tablo 4’te belirtilen gerekli aktif
bakim deneyimini ve Ek-4’te belirtilen ilgili kategori ilavesi sinavlarin1 tamamlamasi gerekir. S6z konusu deneyim gecis yapilmak istenen
kategoriye ait yapilan bakim islemlerinin, SHY 66-01 tarafindan gerekli goriilen teknik kayit defterine ya da teknik kayit sistemine
kaydedildigi tarih ile baslar. Teknik kayit defterinin veya teknik kayit sisteminin; hangi bakimin kim tarafindan hangi tarihte yapildigini ve
hangi onaylayici personel tarafindan kontrol edilerek onaylandigini gdstermesi gerekir.

(2) Kategori gegisi ile ilgili Bakim Egitimi Kurulusunda kategori gegisine esas Onayli1 Temel Egitim Kursu alindig: taktirde
gerekli bakim deneyimi yarisina indirilir. Bu egitimlerin siiresi asagida belirtildigi sekildedir;

a) Kategori Al lisans sahiplerinin lisanslarina kategori B1.1 veya kategori B2’yi ilave ettirmeleri i¢in almalar1 gerekli fark
egitimi en az 1600 saattir. Bu 1600 saatlik egitimin %60-70 arasindaki kismi teorik egitim olarak verilir.

b) Kategori Al lisans sahiplerinin lisanslarina kategori B1.1 ve kategori B2’yi ilave ettirmeleri i¢in almalar1 gerekli fark egitimi
en az 2200 saattir. Bu 2200 saatlik egitimin %60-70 arasindaki kismi teorik egitim olarak verilir.

c¢) Kategori B1.1 lisans sahiplerinin lisanslarina kategori B2 veya kategori B2 lisans sahiplerinin lisanslarina kategori B1.1’i ilave
ettirmeleri i¢in almalar1 gerekli fark egitimi en az 600 saattir. Bu 600 saatlik egitimin %80-85 arasindaki kism1 teorik egitim olarak verilir.

¢) Kategori B1.2 lisans sahiplerinin lisanslarina kategori B1.1°1 ilave ettirmeleri i¢in almalar1 gerekli fark egitimi en az 400
saattir. Bu 400 saatlik egitimin %50-60 arasindaki kism1 teorik egitim olarak verilir.

d) Herhangi bir A kategorisi lisans sahiplerinin lisanslarina bir diger A kategorisi ilave ettirmeleri i¢in almalar1 gerekli fark
egitimi en az 70 saattir. Bu 70 saatlik egitimin %30-40 arasindaki kismi1 teorik egitim olarak verilir.

(3) Kategori A, B1 veya B2 lisans sahiplerinin her hangi bir kategori A, B1 veya B2 yetkisini ilave ettirmesi i¢in bilgi seviyesini
karsilamasi1 gereken modiiller ve alt modiiller bu Talimatin Ek-4’{inde Tablo 5, Tablo 6, Tablo 7 ve Tablo 8’de siralanmistir.

Sinavlarin duyurulmasi

MADDE 14- (1) Sinav Merkezlerinde hangi modiillerin sinavlarinin, hangi tarihlerde yapilacagi Sinav Merkezi tarafindan sinav
tarihinden en az on giin 6nce duyurulur ve Genel Miidiirliige yazili olarak bildirilir.

Sinavlara bagvuru
MADDE 15- (1) Sinavlara bagvuru, bu Talimatin Ek-6’sinda bulunan SHY-66 Form 19M ile yapilir.
(2) Bir aday bir giinde en fazla bes modiilden sinava girer.

(3) Sinav kabulii i¢in gerekli ilgili modiil sinavi ya da sinavlarinin iicretinin 6dendigine dair dekont, ilgili modiil sinav1 ya da
sinavlari igin gegerlidir.

(4) Aday ayn1 modiil sinavina birden fazla merkezde giremez.
Kredilendirme

MADDE 16- (1) Bir modiilden muafiyet amaciyla kredilendirme islemlerine basvuru, bu Talimatin Ek-5’inde bulunan SHY-66
Form 19K ile yapilir. Kredilendirme talep edecek aday SHY-66 Form-19K’dan iki adet doldurur. Aday, kredilendirme talep edilen modiil
icerigini gdsteren, Milli Egitim Bakanlii’na veya Yiiksek Ogretim Kurulu’na bagl veya Genel Miidiirliik tarafindan kabul edilen ilgili
egitim kurulusundan alinmis onayli ve detayli konu dokiimii, hizmet bedelinin 6dendigini gosterir dekont ve 2 adet SHY-66 Form 19K ile
Genel Miidiirliige bagvuruda bulunur.

(2) Genel Miidiirliik kredilendirme talebi degerlendirmesini bu Talimatin Ek-2’deki modiil igeriklerine gore yapar ve
kredilendirme degerlendirmesinin sonucunu igeren SHY-66 Form 19K’nin bir niishasin1 adaya verir. SHY-66 lisans1 bagvurusu yapan
kisiler ve SHY-66 lisans sahipleri i¢in, bu Talimatin Ek-2’sinde belirtilen modiillerden yalnizca Modiil 1 ve Modiil 2’ye kredilendirme
uygulanir. Ayrica SHY-66 lisansi sahibi olanlar i¢in, Modiil 9’dan kredilendirme uygulanir. Modiil 9°dan kredilendirme uygulanmasi igin,
SHY-66 lisanst sahibinin, bu Talimatin yiriirlige girdigi tarihten dnce bu modiiliin icerigini karsilayan bir kurs almis olmasi
gerekmektedir.

Sinavlarin yapilmasi

MADDE 17- (1) Sinavlar Genel Midiirliikkte veya Sinav Merkezinde yapilir. Genel Miidiirliik veya Sinav Merkezi gerekli
goriirse, sinav siireleri esit olan modiil sinavlarini ayn1 salonda yapar.

(2) Herhangi bir sinav sorumlusunun, Bakim Egitimi Kurulusunda egitmenligini yaptig1 bir modiiliin sinavina gézetmen olarak
girmemesi gerekmektedir.

Sinav esnasinda uyulacak kurallar
MADDE 18- (1) Smavlar asagida belirtilen kurallara uygun olarak yapilir:

a) Aday, sinav giinii belirtilen saatte Sinav Merkezinde hazir bulunmak, yaninda fotografli kimlik belgesi bulundurmak ve
istendiginde Sinav Komisyonuna goéstermek zorundadir.

b) Sinava sivil kiyafetle girilir. Gorev geregi kullanilan arag¢ veya gereg ile sinavda yardimina basvurulabilecek; miisvedde kagit,
sinav konulariyla ilgili kitap veya dokiiman, cetvel, hesap makinesi veya fonksiyonlu saat, cep telefonu, programlanabilir bilgisayar vb.
hicbir esya sinav salonuna getirilemez.



¢) Sinav siiresince gorevlilerle ve diger adaylarla konusmak, soru sormak, bilgi alisverisinde bulunmak, silgi veya kalem
degistirmek, sorulari bir yere yazarak salondan ¢ikarmak, sinav sirasinda her ne sebeple olursa olsun disar1 ¢ikmak, sigara igmek, ve
baskalarini rahatsiz edecek sekilde sesler ¢ikarmak yasaktir.

¢) Siava onbes dakikadan fazla geciken aday sinava alinmaz. Sinav bagladiktan sonraki ilk 15 dakika i¢inde adaylarin sinav
salonunu terk etmesine izin verilmez.

d) Sinav salonunda, aday kendisine gosterilen yere oturduktan sonra sinav yoklama kagidini imzalar.

e) Smavdan dnce bilgisayarli sinav sisteminin tanitimi yapilir.

f)  Sinav baslangicinda, adaylarin isimleri okunarak ve her adaya oturacagi yer gosterilerek kendisine kullanici adi ve bir sifre
verilir.

g) Sinav salonunda, bu Talimata uygun olarak sinav komisyonunun talimatlar1 dogrultusunda sinava baslanir. Sinav giinii en geg
mesai sonuna kadar adayin sinav sonucunun ¢iktisi alinir. Sinav sonucunun ¢iktisi aday ve sinav sorumlulari tarafindan imzalanir.

g) Sinav esnasinda islem yapilmasi gerekiyorsa, aday kendisine iglem yapmasi i¢in verilen kagidi miisvedde olarak kullanir.

h) Yazili sinav baslangicinda, adaylarin isimleri okunarak, her adaya birer soru dosyasi verilir. Soru dosyasinin girilecek modiil
sinavina ait olup olmadigi, aday tarafindan kontrol edilir. Aday kendisine ait olmayan dosyay1 sinav sorumlusuna teslim eder.

1) Yazili yapilacak siavlarda aday kendisine verilecek soru metni yazilmis cevap kagidini kullanir.

i)  Sinav sonuglar1 giinliik sinavlar tamamlanincaya kadar adaya gosterilmez.

j)  Bilgisayar sisteminde meydana gelebilecek arizalardan dolay: ¢ikabilecek sorunlarda adayin durumu smav sorumlusuna
aninda bildirmesi gerekir. Bildirilmeyen sorunlarda geriye doniik sinav uygulanmaz.

k) Adaylar sinav sirasinda sinav sorumlularinin sinavin bu Talimatin gereklerine uygun bir sekilde yapilmasini saglamak
amaciyla yaptig1 uyarilara uymak zorundadir.

1)  Sinav salonunda en az iki adayin bulunmasina izin verilir. Sinav salonunda kalan son iki adaydan biri, sinavin1 bitirse bile,
diger adayn sinavi bitinceye kadar veya sinav siiresinin bitimine kadar sinav salonundan ayrilamaz.

Sinavin degerlendirilmesi ve sinav gegme esaslari

MADDE 19- (1) Coktan segmeli sinav sorularinin yalniz bir dogru secenegi vardir. Birden fazla secenegi isaretlenmis sorular,
yanlig cevaplanmis olarak degerlendirilir. Yanlis cevap sayist dogru cevap sayisini etkilemez.

(2) Sinav Komisyonu, yazili sinav kagitlarint degerlendirmek iizere iiye tam sayisi ile toplanir. Cevap kagitlarinin bulundugu
kapali zarf acilir. Stnav Komisyonu iiyeleri tarafindan yazili sinav kagitlart degerlendirilir. Cevap kagitlarinin degerlendirme notu, sinav

sonucu olarak sinav sonug ¢izelgesine aktarilir.

(3) Biitiin sinavlarda modiil gegme notu, en az %75’tir.. Bir yazili sinavin cevap kagidinda, eger anahtar noktalarin %751
mevcutsa aday ilgili yazili sinavdan basarili olmus say1lir.

Sinavlara itiraz

MADDE 20- (1) Adaylar sinavlarina iligkin itirazlarini, sinav sonuglarinin yayimlanmasindan sonraki 30 giin i¢erisinde Genel
Miidiirliige veya ilgili Smav Merkezine yazili olarak iletir. Adayin itirazi, Sinav Itiraz Komisyonuna ulastiktan sonraki 15 is giinii icerisinde
degerlendirilerek karara baglanir. Adaylarin, kopyasini almadan sinav kagitlarini incelemelerine izin verilir.

Sinav sonuglari

MADDE 21- (1) Siav sonuglar1 iki kopya halinde hazirlanir. Kopyalardan biri sinav merkezinde adaylarin gorebilecekleri yerde
ilan edilir ve arsivlenir, ikincisi ise Genel Miidiirlige gonderilir. Sinav Merkezi her modiil sinavindan sonra her adayin kisisel sinav sonug
raporuna simav sonuglarini kaydeder.

Sinav siireci

MADDE 22- (1) Adayin temel bilgi sinavlarindan basarili sayilmasi igin, gectigi ilk modiil sinavindan itibaren bes yillik siire
igerisinde sinavlarini basari ile tamamlamasi gerekir.

DORDUNCU BOLUM
Sorumluluk, Gézetim ve Denetim, Idari Yaptirim

Sorumluluk

MADDE 23- (1) Bu Talimatta belirtilen hiikiimlerin uygulanmasindan Genel Miidiirliik sorumludur.

Gozetim ve denetim

MADDE 24- (1) Genel Miidiirliik, bu Talimat hiikiimlerinin uygulanmasina yonelik olarak Sinav Merkezini yilda en az bir kere
denetler. Denetlemeler ile ilgili bulgular seviye 1 ve seviye 2 olarak seviyelendirilip denetimin yapildigi tarihten sonraki 15 is giinii

icerisinde Sinav Merkezine bildirilir.

(2) Sinav Merkezi, gerekli 6nlemleri alarak bulgularla ilgili yapilacak islemleri Genel Miidiirliigiin yazisinin gonderildigi tarihten
sonraki 15 is giinii igerisinde Genel Midirliige bildirmekle yiikiimliidiir.

(3) Denetlemeler, ilgili uluslararasi sivil havacilik kurallar1 ve Genel Miidiirliik tarafindan belirlenen usul ve esaslara gore yapilir.



Idari yaptirim
MADDE 25- (1) Herhangi bir sinav esnasinda kopya ¢ekme girisiminde bulunan veya kopya ¢ekerken yakalanan aday veya
adaylar hakkinda kopya tutanagi tutulur ve sinavlar1 gegersiz sayilir. Bu adaylar, kopya ¢ektiklerinin tespit edilmis oldugu sinav giiniinden

itibaren on iki ay siireyle bu Talimata gore yapilan hi¢bir sinava alinmaz.

(2) Herhangi bir sinav esnasinda bir adaya veya adaylara kopya verdigi veya yardim ettigi belirlenen bir sinav sorumlusunun
Form 4’ii ve Smav Komisyonundaki gérevi iptal edilir. Ilgili sinava katilan tiim adaylarin sinavlar1 gegersiz sayilir.

(3) Genel Miidiirliik tarafindan Madde 25’e gore yapilan denetlemeler sonucunda;

a) Seviye 1 bulgu tespit edilmisse, Sinav Merkezinin Sinav Merkezi yetkisi askiya alinir ve her bir seviye 1 bulgu i¢in Sinav
Merkezine ii¢ giinii agmayacak sekilde siire verilir.

b) Seviye 2 bulgu tespit edilmisse, her bir seviye 2 bulgu i¢in Sinav Merkezine ii¢ ay1 asmayacak sekilde siire verilir. Izin verilen
siire igerisinde tespit edilen bulgular kapatilamazsa, Sinav Merkezinin yetkisi askiya alinir.

¢) Tim bulgularin kapatilmasi ve Genel Miidiirliik tarafindan onaylanmasi halinde Sinav Merkezinin Sinav Merkezi yetkisi geri
verilir.

(4) Bu Talimatta yer alan yiikiimliiliiklere uymayan Sinav Merkezinin Sinav Merkezi yetkisi askiya alinarak bu durum Sinav
Merkezine bildirilir. Genel Miidiirliik, bu konu ile ilgili arastirmalarini tamamladiktan sonra konu ile ilgili degerlendirmesini yaparak
askiya alinmis olan Sinav Merkezi yetkisini geri verir veya yetkiyi iptal eder. Yetkinin askiya alindig1 veya iptal edildigi tarihten itibaren
yetkinin geri verildigi tarih arasinda yapilmis olan higbir sinav gegerli degildir.

BESINCI BOLUM
Son Hiikiimler

Talimatta ge¢cmeyen hususlar

MADDE 26- (1) Bu Talimatta yer almayan konular ve bu Talimatta belirtilen konulara iliskin a¢iklamalar ile ICAO, JAA ve
EASA tarafindan bu konulara iligkin olarak yapilan degisikliklere iliskin diizenlemeler Genel Miidiirliik tarafindan yapilir.

Yirirliikten kaldirilan talimat
MADDE 27- (1) 29/5/2007 tarihli ve B.11.1.SHG.0.12.02.01/227 sayil1 SHY 66-01 Sinav Talimat1 yiiriirlikten kaldirilmistir.

Yirtrlik
MADDE 28- (1) Bu Talimat, yayimi tarihinde yiiriirliige girer.

Yiiriitme
MADDE 29- (1) Bu Talimat hiikiimlerini Sivil Havacilik Genel Miidiirii yiiriitiir.



EK -1

1- A Kategorisi Hava arac1 bakim lisansi1 i¢in sinav gerekleri Tablo 1°de gdsterilmektedir.
A Kategorisi A1 Kategorisi A2 Kategorisi A3 Kategorisi A4 Kategorisi
No Modiil Soru Sayisi Siire (dk) Soru Sayisi Siire (dk) Soru Sayisi Siire (dk) Soru Sayisi Siire (dk)
Test Yazili Test | Yazihi Test Yazili | Test | Yazili Test Yazili Test Yazili Test Yazili | Test | Yazihi

1 Matematik 16 - 20 - 16 - 20 - 16 - 20 - 16 - 20 -

2 Fizik 30 - 40 - 30 - 40 - 30 - 40 - 30 - 40 -

3 Temel Elektrik 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 -

5 Dijital Teknikler / Elektronik Alet Sistemleri 16 - 20 - 16 - 20 - 16 - 20 - 16 - 20 -

6 Malzeme ve Donanim 50 - 65 - 50 - 65 - 50 - 65 - 50 - 65 -

7 Bakim Uygulamalari 70 2 90 40 70 2 90 40 70 2 90 40 70 2 90 40

8 Temel Aerodinamik 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 -

9 Insan Faktorleri 20 1 25 20 20 1 25 20 20 1 25 20 20 1 25 20
10 | Havacilik Kanunlari 30 1 40 20 30 1 40 20 30 1 40 20 30 1 40 20
11.a | Ucak Aerodinamigi, Yapilar1 ve Sistemleri (Tiirbin Motorlu) 100 - 125 - - - - - - - - - - - - -
11.b | Ucak Aerodinamigi, Yapilar1 ve Sistemleri (Piston Motorlu) - - - - 70 - 90 - - - - - - - - -
12 | Helikopter Aerodinamigi, Yapilar1 ve Sistemleri - - - - - - - - 90 - 115 - 90 - 115 -
15 Gaz Tiirbinli Motor 60 - 75 - - - - - 60 - 75 - - - - -
16 Pistonlu Motor - - - - 50 - 65 - - - - - 50 - 65 -
17 Pervane 20 - 25 - 20 - 25 - - - - - - - - -

Tablo 1
2- Bl Kategorisi Hava araci bakim lisansi i¢in sinav gerekleri Tablo 2’de gosterilmektedir.
B1 Kategorisi B1.1 Kategorisi B1.2 Kategorisi B1.3 Kategorisi B1.4 Kategorisi
Soru Sayisi Siire (dk) Soru Sayisi Siire (dk) Soru Sayisi Siire (dk) Soru Sayisi Siire (dk)

No Modiil Test Yazili Test Yazili Test Yazili Test Yazili Test Yazili Test Yazili Test Yazili Test Yazili

1 Matematik 30 - 40 - 30 - 40 - 30 - 40 - 30 - 40 -

2 Fizik 50 - 65 - 50 - 65 - 50 - 65 - 50 - 65 -

3 Temel Elektrik 50 - 65 - 50 - 65 - 50 - 65 - 50 - 65 -

4 Elektronik Devreler 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 -

5 Dijital Teknikler / Elektronik Alet Sistemleri 40 - 50 - 20 - 25 - 40 - 50 - 20 - 25 -

6 Malzeme ve Donanim 70 - 90 - 70 - 90 - 70 - 90 - 70 - 90 -

7 Bakim Uygulamalari 80 2 100 40 80 2 100 40 80 2 100 40 80 2 100 40

8 Temel Aerodinamik 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 - 20 - 25 -

9 Insan Faktorleri 20 1 25 20 20 1 25 20 20 1 25 20 20 1 25 20
10 Havacilik Kanunlari 40 1 50 20 40 1 50 20 40 1 50 20 40 1 50 20
11.a | Ugak Aerodinamigi, Yapilari ve Sistemleri(Tiirbin Motorlu) 130 - 165 - - - - - - - - - - - - -
11.b | Ucak Aerodinamigi, Yapilari ve Sistemleri (Piston Motorlu) - - - - 100 - 125 - - - - - - - - -

12 Helikopter Aerodinamigi, Yapilari ve Sistemleri - - - - - - - - 115 - 145 - 115 - 145 -

15 Gaz Tiirbinli Motor 90 - 115 - - - - - 90 - 115 - - - - -

16 Pistonlu Motor - - - - 70 - 90 - - - - - 70 - 90 -

17 Pervane 30 - 40 - 30 - 40 - - - - - - - - -

Tablo 2




3- B2 Kategorisi Hava araci bakim lisansi igin sinav gerekleri Tablo 3’te gosterilmektedir.

B2 Kategorisi

B2 Kategorisi

Soru Sayis1 Stire (dk)
No | Modiil Test | Yazili | Test | Yazili
1 Matematik 50 - 65 -
2 Fizik 50 - 65 -
3 Temel Elektrik 50 - 65 -
4 | Elektronik Devreler 40 - 50 -
5 | Dijital Teknikler / Elektronik Alet Sistemleri 70 - 90 -
6 | Malzeme ve Donanim 60 - 75 -
7 | Bakim Uygulamalari 60 2 75 40
8 | Temel Aerodinamik 20 - 25 -
9 | insan Faktérleri 20 1 25 20
10 | Havacilik Kanunlari 40 1 50 20
13 | Hava Araci Aerodinamigi, Yapilar ve Sistemleri 130 } 165 B
14 | Itki 25 - 30 -

Tablo 3




TEMEL BILGI SEVIYELERI

EK-2

MODUL 1. MATEMATIK

Modiil No

Konunun Adi

Seviye

Bl

1.1

Aritmetik

Ju—

Aritmetik terimler ve isaretler, ¢arpma ve bolme metotlari, kesirler ve ondalik sayilar, ¢carpanlar ve kath
sayilar, agirliklar, 6lgiiler ve doniistiirme ¢arpanlari, oran ve oranti, ortalamalar ve yiizdeler, alanlar ve
hacimler, kareler, kiipler, karekok ve kiip kok alma islemleri.

1.2

Cebir

1.2.a

Basit cebirsel ifadelerin degerlendirilmesi, toplama, ¢ikarma, carpma ve bdlme, parantezli islemler,
basit cebirsel kesirler;

1.2.b

Lineer (dogrusal) esitlikler ve ¢oziimleri;

Indisler ve iislii sayilar, negatif ve kesirli indisler; binari ve diger numaralandirma sistemleri;
Esanli denklemler ve ikinci dereceden bir bilinmeyenli denklemler;

Logaritmalar;

1.3

Geometri

1.3.a

Basit geometrik yapilar;

1.3.b

Grafiksel gosterim, grafiklerin 6zellikleri ve kullanimlari, denklem/fonksiyonlarin grafikleri;

1.3.c

Basit trigonometri; trigonometrik iliskiler, dikdortgensel ve
kutupsal koordinatlar ile tablolarin kullanimi

MODUL 2. FiziK

Modiil

Seviye

Konunun Ad:

B1

B2

2.1

Madde

Maddenin 6zellikleri: kimyasal elementler, atomlarin yapisi, molekiiller;
Kimyasal bilesikler;

Maddenin halleri: kati, siv1 ve gaz;

Haller arasindaki degisimler

2.2

Mekanik

2.2.1

Statik

Kuvvetler, momentler ve ¢iftleri, vektorsel gosterimler;

Agirlik merkezi.

Gerilme, burkulma ve esneklik teorisinin temel ilkeleri: gerilme, sikistirma, kesme ve burulma;
Kati, s1vi ve gazlarin gesitleri ve dzellikleri;

Sivilarda basing ve kaldirma giicii (barometreler).

2.2.2

Kinetik

Lineer (dogrusal) hareket: diiz bir hat iizerinde diizgiin hareket, sabit ivmeli hareket (yer ¢ekimi
etkisindeki hareket);

Doner hareket: diizgiin dairesel hareket (merkezka¢/merkezcil kuvvetler);

Periyodik hareket: harmonik (sarkag) hareket;

Basit vibrasyon teorisi, harmonikler ve rezonans;

Hiz oranlari, mekanik avantaj ve verim.

2.2.3

Dinamik

223.a

Kiitle
Kuvvet, atalet, is, giic, enerji (potansiyel, kinetik ve toplam enerji), 1s1, verim

2.2.3b

Momentum, momentumun korunumu,

ftme;

Cayroskobik prensipler;

Stirtinme: 6zellikleri ve etkileri, siirtiinme katsayisi (yuvarlanma direnci).

2.2.4

Akiskanlar dinamigi

2.24.a

Ozgiil agirlik ve yogunluk;

2.2.4b

Viskozite, s1iv1 direnci, akigin etkileri;
Sikistirilabilirligin sivilar lizerindeki etkileri;
Statik, dinamik ve toplam basing: Bernoulli teoremi, venturi

2.3

Termodinamik

23.a

Sicaklik: termometreler ve sicaklik skalalari: Selsiyus, Fahrenhayt ve Kelvin; Isinin tanimi.

2.3.b

Is1l kapasite, 6zgiil 1s1;

Is1 transferi: aktarim (konveksiyon), radyasyon ve iletim (kondiiksiyon);

Hacimsel genisleme (genlesme);

Termodinamigin birinci ve ikinci kanunlari;

Gazlar: ideal gaz kanunlari; sabit hacim ve sabit basingta 6zgiil 1s1; gazlarin genlesmesi ile yapilan is;
Izotermal, adiyabatik genlesme ve sikisma, motor ¢evrimleri, sabit hacim ve sabit basing, sogutucular
ve 1s1 pompalari;

Ergime ve buharlasma gizli 1silar1, termal enerji, yanma 1s1s1.

2.4

Optik (Isik Bilgisi)




Is1gin 6zellikleri; 151810 hizi;

Yansima ve kirilma kanunlari: diiz yiizeylerden yansima, kiiresel aynalardan yansima, kirilma,
mercekler;

Fiber optik.

2.5

Dalga hareketi ve Ses

Dalga hareketi: mekanik dalgalar, siniizoidal dalga hareketi, karisma (interferans) olayi, sabit
dalgalar;
Ses: ses hizi, sesin olusumu, ses siddeti, perde ve kalitesi, Doppler etkisi.

MODUL 3. TEMEL ELEKTRIK

Modiil

Konunun Adi

Seviye

B2

3.1

Elektron Teorisi

Elektrik yiiklerinin atomlar, molekiiller, iyonlar ve birlesikler igerisindeki yapilart ve dagilima;
Iletken, yari iletken ve yalitkanlarin molekiiler yapisi

3.2

Statik Elektrik ve Iletimi

Statik elektrik ve elektrostatik yiiklerin dagilimi;
Elektrostatik ¢ekim ve itme yasalari;

Yik birimleri, Coulomb kanunu;

Elektrigin katilarda, sivilarda, gazlarda ve boslukta iletimi.

3.3

Elektrik Terminolojisi

Potansiyel fark, elektromotor kuvveti, gerilim, akim, direng, iletkenlik, yiik, konvansiyonel akim
akisi, elektron akisi; bu kavramlar ile ilgili terimler, birimler ve bu kavramlar: etkileyen faktorler.

3.4

Elektrik Uretimi

Elektrigin 151k, 1s1, siirtiinme, basing, kimyasal reaksiyon, manyetizma ve hareket metotlariyla
iiretimi.

3.5

DC (Dogru Akim) Elektrik Kaynaklari

Primer ve sekonder pillerin, kursun asitli pillerin, nikel kadmiyum pillerin ve diger alkalin pillerin
yapilari ve temel kimyasal reaksiyonlari;

Seri ve paralel bagli piller;

Bataryanin i¢ direnci ve batarya iizerindeki etkileri;

Termokuplelerin yapisi, malzemeleri ve ¢caligmasi;

Fotosellerin ¢aligmasi.

3.6

DC (Dogru Akim) Devreler

Ohm kanunu, Kirchoff’un gerilim ve akim kanunlari;
Ohm ve Kirchoff kanunlarini kullanarak direng, gerilim ve akim hesaplamalart;
Bir kaynagin i¢ direncinin 6nemi.

3.7

Direng / Rezistor

3.7.a

Direng ve etkiledigi faktorler;

Ozgiil direng;

Direng renk kodlari, degerleri ve toleranslari, tercih edilen degerleri, watt oranlari;
Seri ve paralel bagl direngler;

Seri, paralel veya seri-paralel bagl direnglerde toplam direncin hesaplanmasi;
Potansiyometre ve reostalarin ¢alismasi ve kullanimi;

Wheatstone kopriisiiniin ¢aligmasi.

3.7b

Pozitif ve negatif sicaklik katsayili iletim;

Sabit rezistorler, kararlilik, tolerans ve sinirlamalar, liretim metotlari;
Degisken rezistorler, termistorler, gerilim bagimli direngler;
Potansiyometrelerin ve reostalarin yapilari;

Wheatstone kopriisiiniin yapisi.

3.8

Gii¢

Giig, is ve enerji (kinetik ve potansiyel);
Rezistor ile gii¢ harcanimu;

Gii¢ formiili;

Glig, is ve enerji ile ilgili hesaplamalar.

3.9

Kapasitans / Kapasitor

Kondansatoriin ¢alismasi ve islevi;

Plakalarin, plakalar aras1 uzakligin, plaka sayisinin, dielektrik ve dielektrik katsayisinin, ¢calisma
geriliminin ve gerilim oranlarinin kapasitans biiytikliigiine etkileri.

Kapasitdr tipleri, yapilar1 ve islevleri;

Kondansator renk kodlamas;

Seri ve parallel devrelerde kapasitans ve gerilim hesaplamasi;

Kondansatoriin iissel sarj ve desarji, zaman sabitleri;

Kondansatorlerin testi.

3.10

Manyetizma

3.10.a

Manyetizma teorisi;

Miknatisin 6zellikleri;

Diinyanin manyetik alaninda asili bir miknatisin hareketi;

Manyetizasyon ve demanyetizasyon;

Manyetik koruma;

Manyetik maddelerin degisik tipleri;

Elektromiknatisin yapisi ve ¢alisma prensipleri;

Akim tasiyan bir iletkenin etrafinda olusan manyetik alani belirleyen ‘el” kurallari.

1N




3.10.b

Manyeto motor kuvveti, alan siddeti, manyetik aki yogunlugu, gecirgenlik, histerezis ¢evrimi, artik
kalan miknatis akt yogunlugu, artik miknatislanmay1 giderici kuvvete karst manyetik direng, doyma
noktasi, girdap akimlari;

Miknatislarin bakim ve saklanmasi ile ilgili tedbirler.

3.11 Indiiktans / Indiiktor
Faraday kanunu;
Bir manyetik alanda hareket eden bir iletkende gerilim indiikklenmesi;
Indiiksiyon prensipleri;
Manyetik alan siddetinin, akinin degisme oraninin ve iletken sarim sayisinin indiiklenmis gerilim
tizerindeki etkileri;
Karsilikli indiiksiyon;
Primer akim degisim oraninin ve karsilikli indiiktansin, indiiklenmis gerilim tizerindeki etkileri;
Karsilikl1 indiiktans: etkileyen faktorler: bobin sarim sayisi, bobinin fiziksel boyutlari, bobinin
gecirgenligi, bobinlerin birbirlerine gére konumlart;
Lenz kanunu ve polariteyi belirleyen kurallar;
Geri elektromotor kuvveti, 6z indiiksiyon;
Doyum noktasi;
Indiiktdrlerin kullanim ilkeleri.
3.12 DC Motor / Jeneratdr Teorisi
Temel motor ve jeneratdr teorisi;
DC jeneratdr komponentlerinin yapilar1 ve amaglari;
DC jeneratorlerin ¢alismasi ve DC jeneratorlerdeki akim ¢ikis degerleri ile akim yoniinii etkileyen
etkenler,
DC motorlarin ¢alismasi ve DC motorlarin ¢ikig giiclinii, torkunu, hizini1 ve doniis yonlerini etkileyen
etkenler;
Seri sargili, sont sargili veya bilesik motorlar;
Starter jeneratdriin yapisi.
3.13 AC (Alternatif Akim) Teorisi
Siniizoidal dalga sekli: faz, periyot, frekans, ¢cevrim (cycle);
Ani, ortalama, karekdk, zirve, zirveden zirveye akim degerleri ve bu degerlerin voltaj, akim ve giice
bagli olarak hesaplanmalart;
Ucgen/Kare dalgalar;
Tek/Ug faz prensipleri.
3.14 Rezistif (R), Kapasitif (C) ve Indiiktif (L) Devreler
L, C ve R devrelerinde paralel, seri ve seri-paralel hallerde voltaj ve akimlarin faz iliskileri;
L, C ve R devrelerinde gii¢ kaybi;
Empedans, faz agisi, gii¢ faktorii ve akim hesaplamalari;
Gergek giic, goziiken giic ve reaktif giic hesaplari.
3.15 Transformatdrler
Transformatoriin yapi prensipleri ve ¢alismasi;
Transformator kayiplari ve bu kayiplart onleme metotlari;
Transformatorlerin yiiklii ve yiiksiiz durumlardaki davranislari;
Gii¢ transferi, verim, polarite igaretleri;
Hat ve faz voltaj ve akimlarinin hesaplanmasi;
Ug fazl1 bir sistemde giic hesabr;
Primer ve sekonder akimlar, voltajlar, sarim oranlari, giig, verim;
Oto-transformatdrler.
3.16 Filtreler
Diisiik gecis, yliksek gecis, band gegis, band durdurma filtrelerinin ¢alismasi, uygulamasi ve
kullanima.
3.17 AC Jeneratorler
Halkanin manyetik alan igerisinde donmesi ve dalga seklinin tiretilmesi;
Déner cergeveli ve doner alan tipli AC jeneratorlerinin ¢aligmast ve yapist;
Tek fazli, iki fazli ve {i¢ fazli alternatorler;
Ug faz yildiz ve delta baglantilarin avantajlar1 ve kullanimlar;
Cizgi ve faz voltaj ve akimlarinin hesaplari;
Daimi miknatisl jeneratorler.
3.18 AC Motorlar

Tek ve ¢ok fazli AC senkron ve indiiksiyon motorlarinin yapilari, ¢alisma prensipleri ve 6zellikleri;
Hiz kontroliiniin ve déniis yoniiniin yontemleri;
Bir doner alan olusturmak icin kullanilan yontemler: kapasitor, indiiktor, tayfli veya ayrik kutup.




MODUL 4. TEMEL ELEKTRONIK

Modiil

Konunun Adi

Seviye

A

| B1 | B2

4.1

Yari iletkenler

4.1.1

Diyotlar

4.1.1.a

Diyot sembolleri;

Diyot karakteristikleri ve 6zellikleri;

Seri ve paralel bagl diyotlar;

Silikon kontrollii dogrultucular (SRC veya tristorler), 151k veren diyotlar, foto gegirgen diyotlar,
varistorler, dogrultucu diyotlar;

Diyotlarin ¢aligma testleri.

4.1.1.b

Malzemeler, elektron yapilandirmasi, elektriksel 6zellikler;

P ve N tipi malzemeler: iletkenlerde, biiyiik veya kii¢iik elemanlarda, iletim esnasinda olusan
birikimin etkileri;

Bir yar1 iletkende PN baglantisi, biassiz, 6n biasli ve ters biasli PN baglantilarinda potansiyel
olusmasi;

Diyot parametreleri: ters zirve voltaji, maksimum on akim, sicaklik, frekans, sizma akimi, giic
sarfiyati;

Diyotlarin devrelerde ¢aligsmasi ve islevleri: makaslar, tutucular, tam ve yarim dalga dogrultuculari,
koprii dogrultuculari, voltaj ¢iftleyici ve tigleyicileri;

Belirtilen cihazlarin detayli ¢aligmasi ve 6zellikleri: silikon kontrollii dogrultucu (tristor), 151k veren
diyot, Shottky diyotu, foto gecirgen diyot, varaktor diyot, varistor, dogrultucu diyotlar, Zener diyot.

4.1.2

Transistorler

4.12.a

Transistor sembolleri;
Komponent tanim1 ve oryantasyonu;
Transistor karakteristikleri ve 6zellikleri.
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PNP ve NPN transistorlerin yapis1 ve ¢alismast;

Baz, toplayici (kolektdr) ve yayict (emitdr) yapilandirmalari;

Transistor testleri;

Diger transistor tiplerinin genel degerlendirmesi ve kullanim alanlari;

Transistorlerin uygulamalari: amplifikator siniflari (A, B, C);

Bias, dekuplaj (ayirim) , geri besleme ve stabilizasyon (sabitlik) iceren basit devreler;

Cok kademeli devre prensipleri: kaskat (cascade), it-cek, osilatorler, ¢oklu vibratorler, flip-flop
devreleri.

4.13

Entegre Devreler

4.13.a

Lojik devrelerin ve lineer devrelerin/operasyonel amplifikatorlerin tanimi ve calismasi.

4.13b

Lojik devrelerin ve lineer devrelerin tanim1 ve ¢alismasi;

Bir operasyonel amplifikatoriin ¢alisma ve fonksiyonlarina giris: entegratdr, diferansiyator, voltaj
takipgisi, komparator olarak kullanilan operasyonel bir amplifikatdriin ¢alismasinin ve islevinin
tanitilmasi;

Amplifikator kademelerinin ¢alismasi ve birlestirme metotlari: rezistif kapasitif, indiktif
(transformer), indiiktif, rezistif (IR), dogrudan;

Pozitif ve negatif geri beslemenin avantajlari ve dezavantajlari.

4.2

Basili Devre Panelleri (PCB)

4.3

Servomekanizmalar

4.3.a

Acik ve kapali halka sistemleri, geri besleme, follow up, analog doniistiiriiciiler (transducer)
kavramlarinin agiklanmasi;

Belirtilen senkro sistem komponent / 6zelliklerinin ¢aligma ve kullanim prensipleri: resolverler,
diferansiyel, kumanda ve tork, transformatorler, indiiktans ve kapasitans transmiterleri (verici).

Belirtilen terimlerin anlagilmasi: A¢ik ve kapali halka sistemleri, follow up, geri besleme, servo
mekanizmasi, analog, doniistiiriicli (transducer), null, damping, geri besleme, atil bant (deadband);
Belirtilen senkro sistem komponentlerinin yapilari, ¢alisma prensipleri ve kullanimlari: resolverler,
diferansiyel, kumanda ve tork, E ve I transformatérleri, indiiktans ve kapasitans transmiterleri, senkro
transmiterler;

Servomekanizma hatalari, senkro ayaklarinin ters baglanmasi, ariza yakalama.

MODUL 5. DIJITAL TEKNIKLER ELEKTRONIK ALET SISTEMLERI

Modiil
No

Konunun Adi

B2

5.1

Elektronik Alet Sistemleri

Elektronik alet sistemlerinin genel diizenlemeleri ve kokpitteki yerlesimi.

5.2

Numaralama Sistemi

Numaralama sistemleri: ikili, sekizli ve onaltili;
Ikili ve onlu, sekizli ve onaltili vb. sistemler arasinda doniistiirme.

5.3

Veri Cevirimi

Analog Veri, Dijital Veri;
Analogdan dijitale ve dijitalden analoga geviricilerin ¢alismasi ve uygulamalari, girdiler ve ¢iktilar,
cesitli tiplerin sinirlandirmalari.

5.4

Data Buslari

Hava araci sistemlerindeki veri buslarinin ¢alismasi, ARINC ve diger spesifikasyonlar hakkinda
bilgiler.




5.5

Lojik Devreler

55.a

Genel lojik kap1 sembollerinin, tablolarin ve esdeger devrelerin tanimi;
Hava araci sistemlerinde kullanilan uygulamalar, sematik diyagramlar.

5.5.b

Lojik diyagramlarin yorumlanmasi.

5.6

Temel Bilgisayar Yapist

5.6.a

Bilgisayar terimleri (bit, byte, yazilim, donanim, CPU, IC ile RAM, ROM, PROM gibi ¢esitli hatiza
cihazlar);
* Bilgisayar teknolojisi (hava araci sistemlerinde uygulanan).

5.6.b

Bilgisayarlarla ilgili terimler;

* Bagli oldugu bus sistemi de dahil olmak iizere bir mikro bilgisayardaki ana komponentlerin
caligmasi, ara yiizii, yerlesimi;

* Tekli veya ¢oklu adresli talimat kelimelerindeki bilgiler;

* Hafiza ile ilgili terimler;

* Tipik hafiza cihazlarinin ¢aligmasi;

* Cesitli veri depolama sistemlerinin ¢aligmasi, avantajlari ve dezavantajlari.

5.7

Mikroislemciler

Mikroislemecilerin iglevleri ve bir mikroislemcinin ¢alisma prensibi;
Belirtilen mikroislemci elemanlarinin temel ¢alisma prensipleri: kontrol ve islem {initesi, zaman,
kayit, aritmetik lojik iinitesi.

5.8

Entegre Devreler

Kodlayicilarin (encoder) ve sifre ¢oziiciilerin (decoder) ¢alismasi ve kullanimi;
Kodlayicilar iglevleri,
Orta, bilyiik ve ¢ok biiyiik skalali entegrasyonlarin kullanimi;

5.9

Cok Kisimli Islemler (Multiplexing)

Multiplexer ve demultiplexer kavramlari, lojik diyagramlarindaki ¢aligmalari, uygulamalar1 ve
tanimlamalari.

Fiber Optikler

Elektriki kablo yayini ile yapilan fiber optik veri iletiminin avantaj ve dezavantajlari;
Fiber optik veri busu;

Fiber optik ile ilgili terimler;

Ug baglantilar1 (termination);

Kuplérler (coupler), kontrol terminalleri, uzaktan kontrol edilen terminaller;

Fiber optiklerin hava araci sistemlerindeki uygulamalari.

Elektronik Goruntilleme

Katot 151n tiipleri, 151k veren diyot ve siv1 kristal goriintii gibi modern hava araglarinda kullanilan
genel goriintiileme sistemlerinin ¢caligma prensipleri.

Elektrostatige Hassas Uniteler

Elektrostatik desarjlara hassas komponentlerin 6zel tasima/kullanma ydntemleri (handling);
Risk, muhtemel hasarlar ile komponentler ve insanlar i¢in anti-statik koruma iiniteleri hakkinda
bilgilendirme.

Yazilim Yonetimi Kontroli

Yazilim programlarinda yapilacak onaysiz degisikliklerin neden olabilecegi muhtemel zararlarin
etkileri, ugusa elverislilik gereklilikleri ve yasaklamalar hakkinda bilgilendirme.

Elektromanyetik Cevre

Asagidaki durumlarin elektronik sistemler ile ilgili bakim usullerine etkileri:
EMC (Electromagnetic Compability)- Elektromanyetik uyum

EMI (Electromagnetic Interference)- Elektromanyetik girisim

HIRF (High Intensity Radiated Field)- Yiiksek siddetli radyasyon alani
Yildirim/yildirimdan korunma

Tipik Elektronik / Dijital Hava Arac1 Sistemleri

Asagida ornekleri verilen BITE (iginde takili test ekipmani) test elemant igeren tipik elektronik/dijital
hava araci sistemlerinin genel bilgileri.

ACARS-ARINC (Communication, Addressing and Reporting System)- Haberlesme, adresleme ve
raporlama sistemi

ECAM (Electronic Centralised Aircraft Monitoring)- Elektronik merkezli hava araci
gozlemleme/kontrol

EFIS (Electronic Flight Instrument System)- Elektronik ugus aletleri sistemi

EICAS (Engine Indication and Crew Alerting System)- Motor belirtileri ve miirettebat ikaz sistemi
FBW (Fly by Wire)- Kablolu ugus

FMS (Flight Management System)- Ugus yonetim sistemi

GPS (Global Positioning System)- Kiiresel konumlama sistemi

IRS (Inertial Reference System)- Atalet referans sistemi

TCAS (Traffic Alert Condition Avoiding System)- Trafik ikaz ve ¢arpismay1 6nleme sistemi

Not: Benzer sistemler i¢in degisik imalat¢ilar degisik terimler kullanabilirler.

MODUL 6. MALZEMELER VE DONANIM

Modiil

Konunun Adi

6.1

Hava Araci Malzemeleri - Demir igeren

6.1.a

Hava araglarinda kullanilan genel gelik alagimlarinin nitelikleri, 6zellikleri ve tanimlamalari;
Celik alagimlarinin 1s1l iglemleri ve uygulamalari;




Demir igeren malzemelerin sertlik, gerilme dayanimi, yorulma ve ¢arpma direnci konularinda test
edilmesi.

6.2

Hava Aracit Malzemeleri - Demir icermeyen

6.2.a

Hava araclarinda kullanilan demir i¢ermeyen genel malzemelerin nitelikleri, 6zellikleri ve
tanimlamalari;
Demir icermeyen malzemelerin 1s1l iglemleri ve uygulamalari;

6.2.b

Demir icermeyen malzemelerin sertlik, gerilme dayanimi, yorulma ve ¢arpma direnci konularinda test
edilmesi.

6.3

Hava Araci Malzemeleri — Kompozit Malzemeler ve Metal Olmayan Malzemeler

6.3.1

Tahta ve Kumas (bez) Disindaki Kompozit Malzemeler ve Metal Olmayan Malzemeler

6.3.1.a

Hava aracglarinda kullanilan tahta disindaki genel kompozit malzemelerin ve metal olmayan
malzemelerin nitelikleri, 6zellikleri ve tanimlamalari.
S1zdirmazlik saglayici ve yapistirict malzemeler.

6.3.1.b

Kompozit malzemeler ve metal olmayan malzemelerdeki hatalarin ve bozulmalarin tespiti.
Kompozit malzemelerin ve metal olmayan malzemelerin onarimi.

6.3.2

Tahta Yapilar

Tahta ugak gdvdesinin liretim metotlari;

Ugaklarda kullanilan tutkal ve tahtalarin nitelikleri, 6zellikleri ve tipleri;
Tahta yapinin korunmasi ve bakimi;

Tahta malzemelerde ve yapilarda hata tiirleri;

Tahta yapinin onarimi.

6.3.3

Kumagla Kaplama

Ugaklarda kullanilan kumaslarin nitelikleri, 6zellikleri ve tipleri;
Kumaglarin muayene metotlari;

Kumaglardaki hata tiirleri;

Kumas kaplamanin onarimi.

6.4

Korozyon

6.4.a

Kimyasal esaslar;
Galvanik etkiler, mikrobiyolojik nedenler ve stres sonucu korozyon.

6.4.b

Korozyon tipleri ve tanimlari;
Korozyon nedenleri;
Malzeme tipleri, korozyona kars1 hassasiyet.

6.5

Baglayicilar

6.5.1

Vida disleri

Vida tanimlarz;
Dis sekilleri ve hava araglarinda kullanilan vidalarin dislerinin 6l¢iileri ve toleranslari;
Vida dislerinin 6l¢timleri.

6.5.2

Civatalar, saplamalar ve vidalar

Civata tipleri: hava araci civatalarinin spesifikasyonu, tanimlari, isaretleri ve uluslar arasi standartlari;
Somunlar: kendinden emniyetli, ¢apa, standart tipler;

Makine vidalari: hava araci spesifikasyonlari;

Saplamalar: tip ve kullanimlari, sokma ve sokme;

Kendinden kilavuzlu vidalar, dowel’ler.

6.5.3

Kilitleme Cihazlar1

Serit ve yayli rondelalar, kilitleme plakalari, yarik pimler, kontra somunlar, emniyet teli kilidi, cabuk
acilan baglayicilar, kamalar, klipsler, kama pimler.

6.5.4

Hava arac1 perginleri

Hava araglarinda kullanilan pergin ¢esitleri: 6zellikleri ve tanimlanmalari, 1s1l iglemler.

6.6

Borular ve baglantilar

6.6.a

Hava araglarinda kullanilan sabit ve esnek borular ile bu borularin baglant1 elemanlarinin tanimlari ve
tipleri.

6.6.b

Hava arac1 hidrolik, yakit, yag, pndmatik ve hava sistemlerinde bulunan borularinin standart
baglantilart.

6.7

Yaylar

Yaylarin tipleri, malzemeleri, 6zellikleri ve uygulamalari.

6.8

Yataklar

Yataklarin gayesi, yiikler, malzemeler, yapilari;
Yatak tipleri ve uygulamalari.

6.9

Transmisyonlar (Aktarimlar)

Disli tipleri ve uygulamalari,

Disli oranlari, diigiiriicli ve arttiric1 disli sistemleri, dondiiriilen ve dondiiren disliler, roélanti (idle)
disliler, dislilerin birbirine ge¢me sekilleri;

Kayis ve kasnaklar, zincirler ve zincir dislileri.

6.10

Kontrol Kablolar1

Kablo tipleri, yapilar1 ve 6zellikleri;

Ug eklemeleri, gergi yerleri ve denkleme cihazlari;
Makara ve kablo sistemi elemanlari;

Kavisli kablolar;

Hava araci esnek (elastiki) kumanda sistemleri.

Elektrik Kablolar1 ve Konektorler




Kablo tipleri, yapilar1 ve 6zellikleri;

Yiiksek gerilim ve koaksiyal kablolar;

Kivirma (crimping);

Konektor tipleri, pimler, prizler, figler, yalitkanlar, akim ve voltaj degerleri, kuplaj, tanitma kodlar1.

MODUL 7. BAKIM UYGULAMALARI

Modiil

Konunun Adi

Seviye

Bl

B2

7.1

Emniyet Onlemleri - Hava araci ve Atdlye

Elektrik, gazlar -6zellikle oksijen-, yaglar ve kimyasal maddeler ile ilgili islerde alinmas1 gereken
emniyet tedbirlerini de kapsayan emniyetli ¢alisma hususlari.

Ayrica, bu tehlikelerin bir veya birkagina iliskin bir yangin veya kazada yapilacak islem talimatlar1 ve
yangin sondiirme bilgisi.

7.2

Atodlye Uygulamalari

Aletlerin bakim1 ve kontrolleri ile atélye malzemelerinin kullanimi;
Boyutlar, miisamahalar ve toleranslar, is¢ilik standartlari;
Alet ve ekipmanlarin kalibrasyonu, kalibrasyon standartlari.

7.3

Aletler/Takimlar

Genel el alet/takim tipleri;

Genel giic alet/takim tipleri;

Hassas 6l¢ii alet/takimlarinin ¢aligsmasi ve kullanimi;

Yaglama ekipmani ve metotlari;

Elektrik genel test ekipmanlarinin ¢alismasi, islevleri ve kullanimi.

7.4

Aviyonik Genel Test Ekipmanlari

Aviyonik genel test ekipmanlarinin ¢aligsmasi ve islemleri.

7.5

Miihendislik Cizimleri, Diyagramlar ve Standartlar

Cizim tipleri ve diyagramlar, semboller, boyutlar, toleranslar ve projeksiyonlar;

Cizim tanitim blogunun tanimlanmast;

Mikrofilm, mikrofis ve bilgisayarli gdsterimler;

ATA (Air Transport Association)’ ya ait Spesifikasyon 100’{in bilinmesi;

ISO, AN, MS, NAS ve MIL gibi standartlar1 igeren havacilik ve diger ilgili standartlar hakkinda genel
bilgi;

Wiring diyagramlar1 ve sematik diyagramlar.

7.6

Uyumlar ve Agikliklar

Civata delikleri i¢in matkap 6lgiileri, uyumlar;

Uyum ve agikliklarin genel sistemi;

Hava arac1 ve motorlar hakkindaki uyumlar ve agikliklar i¢in program;
Biikiilme, burulma ve aginma limitleri;

Saftlarin, yataklarin ve diger parcalarin kontrolleri icin standart metotlar.

7.7

Elektrik Kablolar1 ve Konektorler

Sireklilik, yalitim ve birlestirme (bonding) teknikleri ve testleri;

El ve hidrolik ile ¢aligan biikme (crimp) aletlerinin kullanimi;

Biikme baglantilarinin testi;

Konektorlerden pim ¢ikarma ve yerlestirme;

Koaksiyal kablolar: testleri ve montaj tedbirleri;

Elektrik hatlarinda koruma teknikleri: Kablo koruma orgiisii ve 6rgii destegi, kablo kelepgeleri,
koruyucu kilif teknikleri (1s1 ile biiziilen sargi dahil), shield iglemi (shielding).

7.8

Per¢inleme

Per¢inli baglantilar, percin araliklar1 ve hatve;
Perginleme ve havsalama aletleri;
Perg¢inli baglantilarin kontrolii.

7.9

Borular ve Hortumlar

Hava araci borularini egme ve agiz agma;
Hava arac1 borularinin ve hortumlarinin muayenesi ve testi;
Borularin yerlestirilme ve kelepgelenmesi.

7.10

Yaylar

Yaylarin muayenesi ve testi.

7.11

Yataklar

Yataklarin testi, temizligi ve muayeneleri;
Yataklarin yaglama gereksinimleri;
Yataklardaki hasarlar ve nedenleri.

Transmisyonlar

Dislilerin kontrolii, backlash;

Kay1s ve kasnaklarin, zincirlerin ve dislilerinin muayenesi;

Disli krikolarin (screw jacks), kollu tertiplerin (lever device), it-¢cek kol sistemlerinin (push-pull rod
systems) kontrolii.

7.13

Kontrol Kablolar1

Ug baglantilarinin bigimlendirilmesi (swaging);
Kontrol kablolarinin muayenesi ve testi;
Biikiilebilir kablolar, hava araci esnek kontrol sistemleri.

7.14

Malzeme Bakimi

7.14.1

Plaka Metaller




Markalama ve egilme miisamahasinin hesaplanmasi;
Plaka metal igslenmesi, egme ve sekil verme;
Plaka metal islemlerinin muayenesi.

7.14.2

Kompozit Malzemeler ve Metal Olmayan Malzemeler

Yapistirma iglemleri;
Cevre kosullari;
Muayene yontemler.

7.15

Kaynak, Kaplama, Lehim ve Yapistirma

7.15.a

Lehim metotlary; lehimli baglantilarinin kontrolii.

7.15.b

Kaynak ve kaplama y6ntemleri;
Kaynakli ve kaplamali baglantilarin muayenesi;
Yapistirma yontemleri ve yapistirilmig baglantilarin muayenesi.

7.16

Hava Aracinin Agirlig1 ve Balansi

7.16.a

Agirlik merkezi / Balans limitlerinin hesabu: ilgili dokiimanlarin kullanimi;

7.16.b

Agirlik 6l¢liimii icin hava aracinin hazirlanmasi;
Agirlik 6lgiimii.

7.17

Hava araci Ikmal/Servis (Handling) ve Depolama

Hava Araci taksi/itme-¢ekme islemleri ve bunlara iliskin emniyet tedbirleri;

Hava aracinin krikoya alinmasi, takozlama, emniyet islemleri ve ilgili emniyet tedbirleri;
Hava araci1 depolama yontemleri;

Yakit alma/yakit bosaltma prosediirleri;

Buzdan aritma/buzlanmay1 dnleme prosediirleri;

Elektrik, hidrolik ve pnématik yer ikmalleri;

Hava araci ikmal/servis (handling) ve ¢alistirma islemlerinde ¢evre kosullarinin etkileri.

7.18

Sokiim, Muayene, Onarim ve Takim Teknikleri

7.18.a

Hata tipleri ve gozle muayene teknikleri;
Korozyon temizleme, degerlendirme ve tekrarindan koruma.

7.18.b

Genel onarim yontemleri, Yapisal Onarim Maniieli (Structural Repair Manual);
Yaslanma, yorulma ve korozyon kontrol programlari.

7.18.c

Penetrant boya, radyografik, girdap akimlari, ultrasonik ve baroskop gibi yontemleri igeren tahribatsiz
muayene teknikleri,

7.18.d

Sokiim ve takim teknikleri.

7.18.¢

Ariza yakalama ve giderme teknikleri.

7.19

Olagandis1 Olaylar

7.19.a

Yildirima ve yiiksek siddette radyasyon alanina (HIRF) maruz kaldiktan sonraki muayeneler.

7.19.b

Sert inislerde ve tiirbiilansa maruz kalinan uguslar gibi olagandist durumlarin ardindan yapilan
muayeneler.

7.20

Bakim Prosediirleri

Bakim planlamasi;

Modifikasyon prosediirleri;

Depo prosediirleri;

Sertifikasyon / servise verme prosediirleri;

Hava araci igletmesi ile ilgili iliskiler;

Bakim muayenesi / kalite kontrol / kalite giivence;
Ek bakim prosediirleri;

Omiirlii komponentlerin kontrolii.

MODUL 8. TEMEL AERODINAMIK

Modiil

Konunun Adi

B2

8.1

Atmosfer fizigi

Uluslar aras1 Standart Atmosfer (ISA or International Standard Atmosphere), aecrodinamige
uygulanmasi.

8.2

Aerodinamik

Bir cisim etrafindaki hava akisi;

Sinir tabakasi, diizenli ve diizensiz akislar, serbest akis huzmesi, bagil hava akisi, upwash ve
downwash, vortisler, akis durmasi (stagnation);

Terimler: kamburluk, veter, ortalama aerodinamik veter, profil drag, induced drag, basing merkezi,
hiicum ag1s1, wash in ve wash out, piiriizsiizliik orani, kanat sekli ve aspect orani;

Itme (thrust), agirlik, aerodinamik bileske;

Kaldirma (lift) ve siiriiklemenin (drag) olusmasi: Hiicum acisi1, kaldirma katsayisi, siiriklenme
katsayisi, kutupsal egim, perddvites (stall);

Buz, kar, don dahil kanat profilindeki kirlilikler.

8.3

Ucus Teorisi

Kaldirma, agirlik, itme ve siiriiklenme arasindaki iligkiler;

Siiziilme orani;

Kararl: hal (steady state) uguslari, performans;

Doniis teorisi;

Yiik faktoriiniin etkileri: perdovites, ugus zarfi (flight envelope) ve yapisal sinirlamalar;
Kaldirmanin artirilmasi.

8.4

Ucus Kararlilig1 ve Dinamigi

Uzunlamasina, yatay ve dogrusal kararlilik (aktif ve pasif).

1 £




MODUL 9. INSAN FAKTORLERI

Modiil
No

Konunun Adi

Seviye

B1

B2

9.1

Genel

Insan faktorlerini goz oniine alma geregi;
Insan faktdriine/Insan hatasina bagl olaylar;
Murphy kanunu.

9.2

Insan Performansi ve Sinirlamalar

Gorme;

Isitme;

Bilgi isleme;

Dikkat ve algilama;

Hafiza;

Kapali yer fobisi ve fiziksel erigim.

9.3

Sosyal Psikoloji

Sorumluluk: bireysel ve grup;
Motivasyon ve motivasyonsuzluk;
Yas baskisi;

Kiiltiir sorunlari;

Ekip caligmast;

Idare, gozetim ve liderlik.

9.4

Performans: Etkileyen Hususlar

Zindelik / saglik;

Stres: sahsi ve isle ilgili;

Zamana bagli baski ve isin son bitirme tarihi ile ilgili baskilar;
Is yiikii: asir1 is ve az is yiiklenmeleri;

Uyku ve yorgunluk, vardiyali ¢aligma;

Alkol, ilag, uyusturucu kullanma.

9.5

Fiziksel Cevre

Girilti ve duman;
Aydinlatma;

Iklim ve sicaklik;
Hareket ve titregim;
Caligma ¢evresi.

9.6

Gorevler

Fiziksel is;
Tekrarlanan gorevler;
Goz kontrolleri;
Karmagik sistemler.

9.7

Iletisim

Ekipler arasinda ve ekip igi;
Islem yazma ve kay1t tutma;
Giincellik, gecerlilik;
Bilginin yayilmasi.

9.8

Insan Hatas1

Hata modelleri ve yontemleri;
Bakim islemlerindeki hata tipleri;
Hatalara bulagma (6rnegin: kazalar);
Sakinma ve y6netim hatalari.

9.9

Isyerindeki Tehlikeler

Tehlikelerin taninmasi ve tehlikelerden sakinma;
Acil durumlarin yonetimi.

MODUL 10. HAVACILIK KANUNLARI

Modiil
No

Konunun Adi

10.1

Yonetmeliklerin Cercevesi

Uluslar Arasi Sivil Havacilik Organizasyonu’nun (ICAO) rolii;
Joint Aviation Authorities (JAA)’nin ve EASA’nin rolleri;
JAA’ya iiye tilkelerin rolleri;

JAA’ye aday iliye otoritelerin rolii;

JAR-145, JAR-66, JAR-147, JAR-M ve aralarindaki iliskiler;
Diger havacilik otoriteleri ile iligkiler.

10.2

JAR-66 Onaylayici personel (Certifying Staff) - Bakim

SHY-66 (JAR—66)’nin detayli olarak anlasilmasi.

10.3

JAR-145 Onayli Bakim Kuruluslari

JAR—145’in detayli olarak anlagilmasi.

10.4

JAR-OPS Ticari Hava Tasimacilig1

Havayolu isletme Sertifikalari;
Isleticilerin Sorumluluklari;
Tasimas1 gereken belgeler;
Hava araci isareti.




10.5 Hava Araci Sertifikasyonu
10.5.a Genel - 1 1
Sertifikasyon kurallari: JAR—-23/25/27/29 gibi;
Tip sertifikasyonu;
Tamamlayict tip sertifikasyonu;
JAR-21 tasarim/liretim kurulus onaylari.
10.5.b Dokiimanlar - 2 2
Ucusa elverislilik sertifikast;
Tescil sertifikasi;
Giirtlti sertifikasi;
Agirlik tablosu;
Radyo istasyonu lisansi ve onayi.
10.6 Bolim—M (Part—M) 2 2 2
Bo6lim M’nin detayli agiklamasi.
10.7 Ulusal ve Uluslar Arast Gerekliliklerin Uygulanmasi
10.7.a Bakim Programlari, Bakim kontrolleri ve muayeneleri;
‘Master Minimum Equipment List’,’Minimum Equipment List’, ‘Dispatch Deviation List’ kavramlari,
Ugusa elverislilik direktifleri;
Servis biiltenleri, lireticilerin servis bilgileri; 1 2 2
Modifikasyonlar ve onarimlar;
Bakim dokiimantasyonu: bakim el kitaplar1 (maintenance manuals), yapisal onarim el kitab1
(structural repair manual), resimli parca katalogu (illustrated parts catalogue), v.s.
10.7.b Ugusa elverisliligin devamliligi;
Test ucuslari; ) 1 1
ETOPS, bakim ve yer isletme (dispatch) gereklilikleri;
Her tiirlii hava kosulunda operasyon, kategori 2/3 operasyonlar: ve asgari ekipman gereklilikleri.
MODUL 11.A TURBINLI UCAKLARIN AERODINAMIGI, YAPILARI VE SISTEMLERI
Ili;[(?dul Konunun Adi N S};Yf}lle B2
11.A.1 Ucus Teorisi 3 3 3
Elektrik, gazlar -6zellikle oksijen-, yaglar ve kimyasal maddeler ile ilgili islerde alinmas1 gereken
emniyet tedbirlerini de kapsayan emniyetli ¢aligma hususlari.
Ayrica, bu tehlikelerin bir veya birkagina iliskin bir yangin veya kazada yapilacak islem talimatlari ve
yangin sondiirme bilgisi.
11.A.1.1 |Ucak Aerodinamigi ve Ucus Kumandalari 1 2 -
Asagida belirtilenlerin ¢alisma ve etkileri:
Yatis (roll) kontrolii: eleron (aileron) ve spoyler (spoiler); burun agagi, burun yukar: (pitch) kontrolii:
elevator, stabilator (stabilator), degisken oranli stabilatorler ve kanard (canard); doniis yaw) kontrolii:
diimen sinirlayicilart (rudder limiters);
Elevon (elevon) ve ruddervator’iin (ruddervator) kulanimi ile kontrolii;
Yiiksek kaldirma cihazlari, slot, slat, flap, flaperon;
Stiriikkleme saglayan cihazlar, spoylerler, kaldirma damperleri (lift dumpers), hiz frenleri (speed
brakes);
Kanat fenslerinin (fence) etkileri; testere digli hiicum kenarlar1 (leading edge);
Sinir tabaka (boundary layer) kontrolleri, girdap ireticileri, perddvites wedge (stall wedge) veya
hiicum kenar1 wedge (leading edge) diizenleri;
Ayarlayic fletnerlerin (trim tab), denge ve denge bozucu fletnerler (tab), servo fletnerleri, yayl
(spring) fletnerleri, kiitlesel denge, kontrol yiizeyi sapmasi (control surface bias), aerodinamik denge
panelleri.
11.A.1.2 | Yiiksek Hiz Uguslart 1 2 -
Ses hizi, ses-alt1 (subsonic) ugus, transonik (transonic) ugus, siipersonik (supersonic) ugus;
Mah (Mach) sayis1, kritik Mah sayisi, sikigtirilabilme (compressibility buffet), sok dalgasi,
aerodinamik 1sinma, alan kurali (area rule);
Yiiksek siiratli hava araglarinda motor girisindeki hava akisini etkileyen unsurlar;
Kritik Mah sayisinda geri-siiplirmenin (sweepback) etkileri.
11.A.2 Govde yapilar: - Genel Kavramlar
11.A.2.a | Yapisal giigliiliik i¢in ugusa elveriglilik gereksinimleri;
Yapisal siniflandirmalar, birincil, ikincil ve tigiinciil;
Hataya karsilik emniyetli (fail safe), emniyetli dmiir (safe life), hasar toleransi hususlari;
Bolgesel ve istasyon tanimlama sistemleri;
Baski (stres), dayanma, egilme, sikistirma, kesilme, burulma, ¢ekme, gevresel stres, yorulma; 2 2 -

Bosaltma ve havalandirma olanaklari;
Sistem montaj gerekleri;

Yildirimdan koruma olanaklari;
Hava araci baglantilar1 (bonding).




11.A2.b

Asagidakilerin yapisal yontemleri:

Baski gormiis govde yiizeyi, formerler (former), stringerler (stringer), lonjeronlar (longeron), basing
duvarlari (bulkhead), kafesler (frame), dublerler (doubler), stratlar (strut), baglantilar, kirisler, doseme
yapilari, destek elemanlari, yilizey isleme yontemleri, korozyona kars1 koruma, kanat, empenaj
(empennage) ve motor baglantilari;

Yap1 baglanti teknikleri: percinleme, vidalama, yapistirma (bonding);

Yiizey koruma yontemleri, krom kaplama, anotlama, boyama gibi;

Yiizey temizleme;

Govde simetrisi: hizalama metodlar1 ve simetri kontrolleri.

11.A.3

Govde Yapilar - Ugaklar

11.A3.1

Govde (fuselage) (ATA 52 /53 /56)

Yap1 ve basingli bostikleme (sealing);

Kanat, stabilizer (stabiliser), paylon (pylon) ve alt tasiyici (undercarriage) baglantilari;
Koltuk yerlestirmesi ve kargo yiikleme sistemi;

Kapilar ve acil durum ¢ikislari: yapisi, mekanizmalari, calisma ve emniyet aygitlari;
Pencerelerin ve riizgar-koruma (wind-screen) elemanlarinin yapilar: ve mekanizmalari

11.A3.2

Kanatlar (ATA 57)

Yapailari;
Yakit depolama;
Inis takimlari, paylon, kumanda yiizeyi ve yiiksek kaldirma/siiriiklenme baglantilari.

11.A3.3

Stabilizerler (ATA 55)

Yapilari;
Kumanda yiizey baglantilar1

11.A34

Ucus Kumanda Yiizeyleri (ATA 55/57)

Yap1 ve baglantilar;
Dengeleme - kiitle ve aerodinamik.

11.A3.5

Nasel (Nacelle) / Paylon (ATA 54)

Yapi;
Yangin duvarlari;
Motor baglantilari.

11.A4

iklimlendirme (Air Conditioning) ve Kabin Basinglandirma (ATA 21)

11.A4.1

Hava Kaynaklari

Motor, yardimci gii¢ {initesi (APU) ve yer (ikmal) arabasi gibi hava temin kaynaklari;

11.A4.2

Iklimlendirme

Iklimlendirme sistemleri;

Hava ¢evirimi ve buhar ¢evirimi makineleri;
Dagitim sistemleri;

Akis, hararet ve nem kontrol sistemleri.

11.A.4.3

Basinglandirma

Basinglandirma sistemleri;
Kontrol ve emniyet valfleri dahil kontrol ve gdstergeler;
Kabin basing ayar kontrolleri.

11.A.44

Emniyet ve Uyar1 Diizenleri

Koruma ve ikaz aygitlari.

11.A.5

Aletler / Aviyonik Sistemler

11.A5.1

Alet Sistemleri (ATA 31)

Pitostatik (pitot static): altimetre, hava hiz gostergesi, dikey hiz gostergesi;

Cayroskobik (Gyroscopic): suni ufuk, durum (attitude) direktorii, yon indikatorii, yatay durum
gostergesi (HSI), doniis ve yatis gostergesi, doniis koordinatorii;

Pusulalar: dogrudan okumali, uzaktan okumali;

Hiicum ag1s1 gostergesi, perddvites uyar: sistemleri;

Diger hava araci sistem gostergeleri.

11.A5.2

Aviyonik Sistemler

Asagida belirtilenlerin, sistem yerlesimi ve ¢alisma ile ilgili temel bilgileri:
Otomatik ugus (ATA 22), iletisim (ATA 23), Seyriisefer Sistemleri (ATA 34).

11.A.6

Elektrik Giicli (ATA 24)

Bataryalar, kurulumu ve ¢alismast;

DC giig tiretimi;

AC gii¢ tiretimi;

Acil durum gii¢ iiretimi;

Gerilim diizenlemesi;

Gili¢ dagitimi;

Inverter (Inverter), transformatérler (transformer), dogrultucular (rectifier);
Devre korumasi;

Harici/Yer giig.

11.A.7

Ekipmanlar ve Mefrusatlar (ATA 25)

11.A.7.a

Acil durum ekipman gereklilikleri;
Koltuklar, kemerler ve kayislar.




11.A.7.b

Kabin i¢i yerlesim;

Ekipman yerlesimi;

Kabin mefrusat yerlesimi;

Kabin eglendirme ekipmani;

Mutfak (galley) kurulumu;

Kargo tagima ve muhafaza ekipmani;
Hava merdivenleri.

11.A.8

Yangin Koruma (ATA 26)

11.A8.a

Yangin, duman tespit ve uyari sistemleri;
Yangin sondiirme sistemleri;
Sistem testleri;

11.A.8.b

Tasinabilir yangin sondiirme aygitlari

11.A.9

Ucus Kumandalar: (ATA 27)

Ana kumandalar: eleron, elevatdr, diimen, spoyler;

Fletner kumandasi;

Aktif yiik kumandasi;

Yiiksek kaldirma aygitlari;

Lift dump, hiz frenleri;

Sistemin ¢alismasi: maniiel, hidrolik, pnomatik, elektrik, kablolu ucgus (fly-by-wire);

Suni hissetme, sapma damperi (yaw damper), Mah fletneri, diimen sinirlandiricist (rudder limiter), ani
riizgar kilitleme sistemleri;

Dengeleme ve kanat ayar1 (rigging);

Perdévites koruma / uyari sistemleri.

11.A.10

Yakit Sistemleri (ATA 28)

Sistem yerlegimi;

Yakit tanklari;

Besleme sistemleri;

Bosaltma, havalandirma ve tahliye etme;
Capraz besleme ve aktarma (transfer);
Gostergeler ve uyarilar;

Yakit alma ve yakit bosaltma;

Yakit sistemlerinin uzunlamasina dengelenmesi.

11.A.11

Hidrolik Giig (ATA 29)

Sistem yerlesimi;

Hidrolik sivilar;

Hidrolik rezervuarlar (reservoir) ve akiimiilatorler;
Basing iiretimi: elektrik, mekanik ve pnomatik;
Acil durum basing iiretimi;

Basing kontrolii;

Glig dagitimi;

Gosterge ve uyari sistemlerti;

Diger sistemlerle iligkiler.

11.A.12

Buz ve Yagistan Koruma (ATA 30)

Buz olusumu, siniflandirma ve tespit;

Buzlanmayi onleyen sistemler: elektrik, sicak hava ve kimyasal;
Buz ¢6ziicii sistemler: elektrik, sicak hava, pnématik ve kimyasal,
Yagmur silecek ve temizleme;

Problarin (prob) ve drain yerlerinin 1sitilmasi;

Silici (wiper) sistemleri.

11.A.13

Inis Takimi (ATA 32)

Yapisi, sok emme (shock absorbing);

Agilma ve toplanma sistemleri: normal ve acil durumlar;
Indikasyon ve uyari;

Tekerlekler, frenler, antiskid ve oto-frenleme;

Lastikler;

Direksiyon (steering).

11.A.14

Isiklar (ATA 33)

Harici: seyriisefer, carpismay1 6nleme, inis, taksi, buz;
Dahili: kabin, kokpit, kargo;
Acil durum.

11.A.15

Oksijen (ATA 35)

Sistem yerlesimi: kokpit, kabin;
Kaynaklar, depolama, yiikleme ve dagitim;
Ikmal ayar;

Indikasyon ve uyarilar.

11.A.16

Pnématik / Vakum (ATA 36)

Sistem yerlesimi;

Kaynaklar: motor/APU, kompresorler, rezervuarlar, yer ikmal;
Basing kontrol;

Dagitim;

Indikasyon ve uyarilar;

Diger sistemlerle iligkiler.

11.A.17

Su / Atik (ATA 38)

NN




Su sistem diizeni, besleme, dagitim, ikmal ve bosaltma;
Tuvalet sistem yerlesimi, temizleme, ikmal;
Korozyonla ilgili hususlar.

11.A.18 [Kabin Bakim Sistemleri (ATA 45) 1] 2 [ -

Merkez bakim bilgisayarlari;

Veri yilikleme sistemi;

Elektronik kiitiiphane sistemi;

Baski;

Yapinin gézlenmesi (hasar toleransi gozlenmesi).

MODUL 11.B PISTON MOTORLU UCAKLARIN AERODINAMIGI, YAPILARI VE SISTEMLERI

Modiil No Konunun Adi N | S]g\{l.};el B2
11.B.1 Ugus Teorisi
11.B.1.1 Ucak Aerodinamigi ve Ucus Kumandalari 1 | 2 | -

Asagida belirtilenlerin ¢aligma ve etkileri:

Doénme (roll) kontrolii: eleron (aileron) ve spoyler (spoiler); yunuslama (pitch) kontrolii: elevatér,
stabilator (stabilator), degisken oranli stabilatdrler ve kanard (canard); sapma (yaw) kontrolii: diimen
sinirlayicilart (rudder limiters);

Elevon (elevon) ve ruddervator’iin (ruddervator) kulanimi ile kontrolii;

Yiiksek kaldirma cihazlari, slot, slat, flap, flaperon;

Siiriikleme saglayan cihazlar, spoylerler, kaldirma damperleri (lift dumpers), hiz frenleri (speed
brakes);

Kanat fenslerinin (fence) etkileri; testere disli hiicum kenarlar1 (leading edge);

Sinir tabaka (boundary layer) kontrolleri, girdap iireticileri, perdovites wedge (stall wedge) veya
hiicum kenar1 wedge (leading edge) diizenleri;

Ayarlayici fletnerler (trim tab), denge ve denge bozucu fletnerler (tab), servo fletnerler, yayli (spring)
fletnerler, kiitlesel denge, kontrol yilizeyi sapmasi1 (control surface bias) ve aerodinamik denge
panelleri.

11.B.1.2 | Yiiksek hiz uguslar1 (Gegerli degil) - | - | -

11.B.2 Govde yapilart - Genel Kavramlar

11.B.2.a | Yapisal gii¢liiliik i¢in ugusa elverislilik gereksinimleri;

Yapisal siniflandirmalar, birincil, ikincil ve tigiinciil;

Hataya karsilik emniyetli (fail safe), emniyetli dmiir (safe life), hasar tolerans: hususlari;
Bolgesel ve istasyon tanimlama sistemleri;

Baski (stres), dayanma, egilme, sikistirma, kesilme, burulma, ¢ekme, ¢evresel stres, yorulma; 2 2 -
Bosaltma ve havalandirma olanaklari;
Sistem montaj gerekleri;

Yildirimdan koruma olanaklari;

Hava araci baglantilar1 (bonding).

11.B.2.b | Asagidakilerin yapisal yontemleri:

Baski gormiis gévde yiizeyi, formerler (former), stringerler (stringer), lonjeronlar (longeron), basing
duvarlar1 (bulkhead), kafesler (frame), dublerler (doubler), stratlar (strut), baglantilar, kirisler, déseme
yapilari, destek elemanlari, ylizey isleme yontemleri, korozyona kars1 koruma, kanat, empenaj
(empennage) ve motor baglantilari; 1 2 -
Yapi baglant1 teknikleri: per¢inleme, vidalama, yapistirma (bonding);
Yiizey koruma yontemleri, krom kaplama, anotlama, boyama gibi;
Yiizey temizleme;

Govde simetrisi: hizalama metodlar1 ve simetri kontrolleri.

11.B.3 Govde yapilari - Ugaklar

11.B.3.1 | Fiizelaj (fuselage) (ATA 52 /53 / 56) 1 [ 2 | -

Yap1 ve basingh bostikleme (sealing);

Kanat, stabilizer (stabiliser), paylon (pylon) ve alt tagiyict (undercarriage) baglantilari;
Koltuk yerlestirmesi;

Kapilar ve acil durum ¢ikislari: yapisi ve ¢aligsmasi;

Pencereler ve riizgar-koruma baglantilar

11.B.3.2 | Kanatlar (ATA 57) 1 [ 2 | -

Yapilari;
Yakit depolama;
Inis takimlari, paylon, kumanda yiizeyi ve yiiksek kaldirma/siiriiklenme baglantilari.

11.B.3.3 | Stabilizerler (ATA 55) 1 [ 2 ] -

Yapilari;
Kumanda yiizey baglantilari

11.B.3.4 | Ugus Kumanda Yiizeyleri (ATA 55/57) 1 [ 2 | -

Yap1 ve baglantilar;
Dengeleme - kiitle ve aerodinamik.

11.B.3.5 [ Nasel (Nacelle) / Paylon (ATA 54) 1 [ 2 | -

Yapi;
Yangin duvarlari;
Motor baglantilari.

11.B.4 Iklimlendirme (Air Conditioning) ve Kabin Basin¢landirma (ATA 21) 1 | 3 | -

Basinglandirma ve iklimlendirme sistemleri;
Kabin basing kontrolleri, koruma ve uyari aygitlari.




11.B.5

Aletler / Aviyonik Sistemler

11.B.5.1

Alet Sistemleri (ATA 31)

Pitostatik (pitot static): altimetre, hava hiz gdstergesi, dikey hiz gdstergesi;

Cayroskobik (Gyroscopic): suni ufuk, durum (attitude) direktdrii, yon indikatdrii, yatay durum
gostergesi (HSI), doniis ve yatig gostergesi, doniis koordinatdri;

Pusulalar: dogrudan okumali, uzaktan okumali;

Hiicum agis1 gostergesi, perddvites uyari sistemleri;

Diger hava araci sistem gostergeleri.

11.B.5.2

Aviyonik Sistemler

Asagida belirtilenlerin, sistem yerlesimi ve ¢alisma ile ilgili temel bilgileri:
Otomatik ucus (ATA 22), letisim (ATA 23), Seyriisefer Sistemleri (ATA 34).

11.B.6

Elektrik Giicii (ATA 24)

Bataryalar, kurulumu ve ¢alismast;

DC giig tiretimi;

Gerilim diizenlemesi;

Gilig¢ dagitimi;

Devre korumasi;

Inverter (Inverter), transformatérler (transformer).

11.B.7

Ekipmanlar ve Mefrusatlar (ATA 25)

11.B.7.a

Acil durum ekipman gereklilikleri;
Koltuklar, kemerler ve kayislar.

11.B.7.b

Kabin i¢i yerlesim;

Ekipman yerlesimi;

Kabin mefrusat yerlesimi;

Kabin eglendirme ekipmani;

Mutfak (galley) kurulumu;

Kargo tasima ve muhafaza ekipmani;
Hava merdivenleri.

11.B.8

Yangin Koruma (ATA 26)

11.B.8.a

Yangin sondiirme sistemleri;
Yangin, duman tespit ve uyari sistemleri;
Sistem testleri;

11.B.8.b

Tasinabilir yangin sondiiriiciiler.

11.B.9

Ugus Kumandalar: (ATA 27)

Ana kumandalar: eleron, elevator, diimen;
Fletner kumandasi;

Yiiksek kaldirma aygitlari;

Lift dump, hiz frenleri;

Sistemin ¢aligmasi: maniiel;

Ani riizgar kilitleme sistemleri;
Dengeleme ve kanat ayari (rigging);
Perdovites uyari sistemleri.

11.B.10

Yakit Sistemleri (ATA 28)

Sistem yerlesimi;

Yakit tanklari;

Besleme sistemleri;

Capraz besleme ve aktarma (transfer);
Gostergeler ve uyarilar;

Yakit alma ve yakit bosaltma;

11.B.11

Hidrolik Giig (ATA 29)

Sistem yerlesimi;

Hidrolik sivilar;

Hidrolik rezervuarlar (reservoir) ve akiimiilatorler;
Basing tiretimi: elektrik, mekanik;

Basing kontrolii;

Gilig dagitimi;

Gosterge ve uyari sistemleri;

11.B.12

Buz ve Yagistan Koruma (ATA 30)

Buz olusumu, siniflandirma ve tespit;

Buz ¢oziicii sistemler: elektrik, sicak hava, pndmatik ve kimyasal,
Problarin (prob) ve drain yerlerinin 1sitilmasi;

Silici (wiper) sistemleri.

11.B.13

Inis Takimi (ATA 32)

Yapisi, sok emme (shock absorbing);

Acgilma ve toplanma sistemleri: normal ve acil durumlar;
Indikasyon ve uyari;

Tekerlekler, frenler, antiskid ve oto-frenleme;

Lastikler;

Direksiyon (steering).

11.B.14

Isiklar (ATA 33)

Harici: seyriisefer, carpigsmay1 dnleme, inis, taksi, buz;
Dabhili: kabin, kokpit, kargo;
Acil durum.
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11.B.15 Oksijen (ATA 35) 1 3 -
Sistem yerlesimi: kokpit, kabin;
Kaynaklar, depolama, yiikleme ve dagitim;
Ikmal ayarr;
Indikasyon ve uyarilar.
11.B.16 Pnomatik / Vakum (ATA 36) 1 3 -
Sistem yerlesimi;
Kaynaklar: motor/APU, kompresoérler, rezervuarlar, yer ikmal;
Basing kontrol;
Dagitim;
Indikasyon ve uyarilar;
Diger sistemlerle iligkiler.
11.B.17 Su / Atik (ATA 38) 2 3 -
Su sistem diizeni, besleme, dagitim, ikmal ve bosaltma;
Tuvalet sistem yerlesimi, temizleme, ikmal;
Korozyonla ilgili hususlar.
MODUL 12. HELIKOPTER AERODINAMIGI, YAPILARI VE SISTEMLERI
Seviye
Modiil No Konunun Adi A3 | BL.3 B2
A4 | Bl1.4
12.1 Ugus Teorisi - Doner Kanat Aerodinamigi 1 2 -
Terimler;
Cayroskobik hareketin etkileri;
Tork reaksiyonu ve dogrusal kumanda;
Kaldirma simetrisizligi, blade ucu perdovitesi;
Egilme yorumlar: ve diizeltilmesi;
Coriolis etkisi ve giderilmesi;
Girdap halkas1 (vortex ring) durumu, gii¢ ayari, asirt yunuslama (pitch) hareketi yapma;
Oto-rotasyon;
Yer etkisi.
12.2 Ucus Kumanda Sistemleri 2 3 -
Déngiisel (cyclic) kumanda;
Ortak (collective) kumanda;
Swashplate (blade) baglantisindaki;
Sapma (yaw) kumandasi: Anti-tork kumanda, kuyruk rotoru, sicak (bleed) hava;
Ana rotor kafasi: Tasarim ve ¢aligma dzellikleri;
Blade damperleri: fonksiyon ve yapist;
Rotor bladeleri: ana ve kuyruk blade yapilar:1 ve baglantilari;
Fletner (trim) kontrolii, sabit ve ayarlanabilir stabilizerler;
Sistemin ¢aligmasi: maniiel, hidrolik;, elektrik ve kablolu ugus (fly-by-wire);
Suni hissetme;
Dengeleme ve ayarlama.
12.3 Blade Takibi ve Titresim Analizi 1 3 -
Rotor ayari;
Ana ve kuyruk rotor takibi;
Statik ve dinamik dengeleme;
Vibrasyon tipleri: vibrasyon azaltma yontemleri;
Yer rezonansi.
12.4 Iletimler 1 3 -
Disli kutulari, ana ve kuyruk rotorlari,
Kavramalar, serbest tekerlek tiniteleri ve rotor freni.
12.5 Govde Yapilari
12.5.a Yapisal dayaniklilik icin ucusa elverislilik gereksinimleri;
Yapisal siniflandirma, birinei, ikinci ve ligiincii;
Hataya karsilik emniyetli (fail safe), emniyetli dmiir (safe life), hasar tolerans: hususlari;
Bolge ve istasyon tanimlama sistemleri; 5 5 )

Baski (stres), dayanma, egilme, sikistirma, kesilme, burulma, ¢ekme, gevresel stres, yorulma;
Bosaltma ve havalandirma olanaklari;

Sistem montaj gerekleri;

Yildirimdan koruma olanaklari;
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12.5.b

Asagidakilerin yapisal yontemleri:

Bask1 gormiis gévde yiizeyi, formerler (former), stringerler (stringer), lonjeronlar (longeron), basing
duvarlari (bulkhead), kafesler (frame), dublerler (doubler), stratlar (strut), baglantilar, kirisler, doseme
yapilari, destek elemanlari, yiizey isleme yontemleri, korozyona karsi koruma,

Paylon (pylon), stabilizer (stabiliser) ve alt tagiyici (undercarriage) baglantilari;

Koltuk kurulumu;

Kapilar: yap1, mekanizmalar, ¢alisma ve emniyet aygitlari,

Pencerelerin ve riizgar-koruma elemanlarinin (wind-screen) yapilar;

Yakit depolama;

Yangin duvarlar;

Motor baglantilari;

Yap1 birlestirme teknikleri: perg¢inleme, vidalama, yapistirma (bonding);

Kromlama, anotlama, boyama gibi yiizeysel koruma yontemleri;

Yiizey temizligi;

Govde simetrisi: ayar yontemleri ve simetri kontrolleri.

12.6

iklimlendirme (ATA 21)

12.6.1

Hava ikmali

Motor sicak (bleed) hava ve yer arabasi dahil hava saglama kaynaklari.

12.6.2

fklimlendirme

Iklimlendirme sistemleri;

Dagitim sistemleri;

Akis ve sicaklik kontrol sistemleri;
Koruma ve uyari sistemleri.

12.7

Aletler / Aviyonik Sistemler

12.7.1

Alet Sistemleri (ATA 31)

Pitostatik (pitot static): altimetre, hava hiz gostergesi, dikey hiz gostergesi;

Cayroskobik (Gyroscopic): suni ufuk, durum (attitude) direktdrii, yon indikatdrii, yatay durum
gostergesi (HSI), doniis ve yatis gostergesi, doniis koordinatori;

Pusulalar: dogrudan okumali, uzaktan okumali;

Titresim gosterge sistemleri — HUMS;

Diger hava araci sistem gostergeleri.

12.7.2

Aviyonik Sistemleri

Asagida belirtilenlerin, sistem yerlesimi ve ¢alisma ile ilgili temel bilgileri:
Otomatik ucus (ATA 22), Iletisim (ATA 23), Seyriisefer Sistemleri (ATA 34).

12.8

Elektrik Giicii (ATA 24)

Bataryalar, kurulumu ve calismast;

DC giig tiretimi;

AC gii¢ iiretimi;

Acil durum gii¢ iiretimi;

Gerilim diizenlemesi;

Gili¢ dagitimi;

Inverter (Inverter), transformatérler (transformer), dogrultucular (rectifier);
Devre korumasi;

Harici/Yer giic.

12.9

Ekipmanlar ve Mefrusatlar (ATA 25)

12.9.a

Acil durum ekipman gereklilikleri;
Koltuklar, kemerler ve kayislar.
Kaldirma sistemleri.

12.9.b

Nasel (Nacelle) / Paylon (ATA 54)

Acil durum yiizdiirme sistemleri;
Kabin i¢i yerlesimi, kargo muhafazasi;
Ekipman yerlesimi;

Kabin mefrusat yerlesimi;

12.10

Yangin Koruma (ATA 26)

Yangin, duman tespit ve uyar1 sistemleri;
Yangin sondiirme sistemlerti;
Sistem testleri;

12.11

Yakit Sistemleri (ATA 28)

Sistem yerlesimi;

Yakat tanklari;

Besleme sistemleri;

Bosaltma, havalandirma ve tahliye etme;
Capraz besleme ve aktarma (transfer);
Gostergeler ve uyarilar;

Yakit alma ve yakit bosaltma;

12.12

Hidrolik Giig (ATA 29)




Sistem yerlesimi;

Hidrolik sivilar;

Hidrolik rezervuarlar (reservoir) ve akiimiilatorler;
Basing iiretimi: elektrik, mekanik ve pnomatik;
Acil durum basing {iretimi;

Basing kontrolii;

Gii¢ dagitims;

Gosterge ve uyart sistemleri;

Diger sistemlerle iligkiler.

12.13

Buz ve Yagistan Koruma (ATA 30)

Buz olusumu, siniflandirma ve tespit;

Buzlanmay1 6nleyen ve buz ¢oziicii sistemler: elektrik, sicak hava ve kimyasal;
Yagmur silecek ve kaldirilmasi;

Problarin (prob) ve drain yerlerinin 1sitilmasi,

12.14

Inis Takimi (ATA 32)

Yapisi, sok emme (shock absorbing);

Acilma ve toplanma sistemleri: normal ve acil durum;
Indikasyon ve uyari;

Tekerlekler, lastikler, frenler;

Direksiyon (steering);

Inis kayaklari, suya inis samandiralari.

12.15

Isiklar (ATA 33)

Harici: seyriisefer, inis, taksi, buz;
Dabhili: kabin, kokpit, kargo;
Acil durum.

12.16

Pnomatik / Vakum (ATA 36)

Sistem yerlesimi;

Kaynaklar: motor, kompresdrler, rezervuarlar, yer ikmal;
Basing kontrol;

Dagitim;

Indikasyon ve uyarilar;

Diger sistemlerle iliskiler.

MODUL 13. HAVA ARACI AERODINAMIGI, GOVDE VE SISTEMLER

Modiil No

Konunun Adi

13.1

Ugus Teorisi

13.1.a

Ucak Aerodinamigi ve Ucus Kumandalari

Asagida belirtilenlerin ¢aligma ve etkileri:

Doénme (roll) kontrolii: eleron (aileron) ve spoyler (spoiler); yunuslama (pitch) kontrolii: elevatér,
stabilator (stabilator), degisken oranli stabilatorler ve kanard (canard); sapma (yaw) kontrolii: diimen
sinirlayicilari (rudder limiters);

Elevon (elevon) ve ruddervator’iin (ruddervator) kulanimi ile kontrolii;

Yiiksek kaldirma cihazlari, slot, slat, flap;

Siiriikleme saglayan cihazlar, spoylerler, kaldirma damperleri (lift dumpers), hiz frenleri (speed
brakes);

Ayarlayici fletnerler (trim tab), servo fletnerler ve kontrol yiizeyi sapmasi (control surface bias).

13.1.b

Yiiksek hiz uguslari

Ses hizi, ses-alt1 (subsonic) ugus, transonik (transonic) ugus, siipersonik (supersonic) ugus;
Mah (Mach) sayis, kritik Mah sayist.

13.2

Govde yapilar - Genel Kavramlar

13.2.a

Yapisal sistemlerin temel bilgileri.

13.2.b

Bolgesel ve istasyon tanimlama sistemlerti;
Elektriksel baglantilar (bonding);
Yildirimdan koruma imkanlari.

13.3

Otomatik ugus (Autoflight) (ATA 22)

Caligma prensipleri ve akis terimleri de dahil otomatik ugus kumandalar1 hakkinda temel bilgi;
Kumanda sinyal iglemi;

Calisma modlari: donme (roll), yunuslama (pitch) ve sapma (yaw) kanallari;

Sapma damperleri;

Helikopterlerde kararlilik arttirma sistemi;

Otomatik fletner kontroli;

Otopilot seyriisefer yardimcilarinin arayiizi,

Otomatik gaz (autothrottle) sistemleri;

Otomatik inis sistemleri: prensipler ve kategoriler, ¢alisma modlari, yaklasma, glideslope, yer, go-
around, sistem monitorleri ve ariza durumlari.

13.4

Haberlesme / Seyriisefer (ATA23 / 34)




Radyo dalga yayinlarinin temelleri, antenler, iletim hatlari, haberlesme, alic1 ve vericiler;
Asagidaki sistemlerin ¢aligma prensipleri;

—Cok yiiksek frekans (VHF) ile haberlesme;

—Yiiksek frekans (HF) ile haberlesme;

—Ses (audio);

—Acil durum yer bulucu transmiterler (emergency locator transmitters);

—Kokpit ses kaydedici (Cockpit Voice Recorder);

—Biitiin yonlerdeki sahalarda ¢ok yiiksek frekans (Very High Frequency omnidirectional range, VOR)
—Otomatik yon bulma (ADF);

—Aletli Inis Sistemi (ILS);

~Mikrodalga Inis Sistemi (MLS);

—Ugus Yonlendirici Sistemler (FDR);

—Uzaklik Olgiim Ekipmani1 (DME);

—Cok Algak Frekans ve hiperbolik seyriisefer (VLF/Omega);

—Doppler seyriisefer;

—Bolgesel seyriisefer, RNAV sistemleri;

—Ugus idare Sistemleri (FMS);

—Kiiresel Yer bulma Sistemi (GPS), Kiiresel Seyriisefer Uydu Sistemleri (GNSS) ;
—Atalet seyriisefer Sistemi (INS);

—Hava Trafik Kontrol (ATC) transponderi, yardimc1 gdzetim radari;

—Trafik Tkaz ve Carpismay1 Onleme Sistemi (TCAS);

—Hava sartlarindan korunma radart;

—Radyo altimetre;

—ARINC haberlesme ve bildirme.

s

13.5

Elektrik Giicii (ATA 24)

Bataryalarin yerlesimleri ve ¢aligmalari;
DC giig tiretimi;

AC giig liretimi;

Acil durum gii¢ iiretimi;

Gerilim diizenlemesi;

Gili¢ dagitimi;

Inverterler, transformatérler, dogrultucular;
Devre koruma,;

Harici/yer giici.

13.6

Ekipmanlar ve Mefrusat (ATA 25)

Elektronik acil durum ekipman gereklilikleri;
Kabin eglence ekipmani.

13.7

Ucus Kumandalar1 (ATA 27)

13.7.a

Ana kumandalar: eleron, elevator, diimen, spoyler;

Fletner kumandasi;

Aktif yiik kumandasi;

Yiksek kaldirma diizenleri;

Kaldirma indirme, hiz frenleri.

Sistemlerin ¢aligmalari: maniiel, hidrolik, pnomatik;

Suni hissetme, sapma damperi, Mach ayar1, diimen sinirlayicisi (rudder limiter), firtina kilitlemesi;
Perdovites koruma sistemleri,

13.7.b

Sistemin ¢alismasi: elektrik, kablolu ugus.

13.8

Alet Sistemleri (ATA 31)

Siniflandirma;

Atmosfer;

Terimler;

Basing 6lgme cihazlar1 ve sistemler;

Pitostatik sistemleri;

Altimetreler;

Dikey hiz gostergeleri;

Hava hiz1 gostergeleri;

Mah metreler;

Irtifa bildirme / uyari sistemleri;

Hava veri bilgisayarlari;

Aletli pnomatik sistemleri;

Dogrudan okunan basing ve hararet gostergeleri;
Hararet gosterge sistemleri;

Yakit miktar gosterge sistemleri;

Cayroskobik prensipler;

Suni ufuklar;

Kayma (slip) gostergeleri;

Yonlendirici cayrolar;

Yere yakinlik uyari sistemleri (GPWS);

Pusula sistemleri;

Ucus Bilgi Kayit (FDR) sistemleri;

Elektronik ugus alet sistemleri;

Ana uyari sistemleri ve merkezi uyar1 panelleri dahil alet uyar: sistemleri;
Perddvites uyar1 sistemleri ve hiicum agis1 gosterge sistemleri;
Titresim Sl¢limii ve gosterimi.
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13.9

Isiklar (ATA 33)

Harici: seyriisefer, inis, taksi, buz;
Dahili: kabin, kokpit, kargo;
Acil durum.

13.10

Kabin Bakim Sistemleri (ATA 45)

Merkezi bakim sistemleri;

Veri yiikleme sistemi;

Elektronik kiitiiphane sistemi;

Baski islemi;

Yapisal gbzlem (hasar toleransi gdzlenmesi).

MODUL 14. iTKI

Modiil No

Konunun Adi

14.1

Tirbinli Motorlar

14.1.a

Turbojet, turbofan, turbosaft ve turbo-pervane motorlarin yapisal aranjmanlari ve calismalari.

14.1.b

Elektronik Motor kumanda and yakit 6l¢iim sistemleri (FADEC);

14.2

Motor Indikasyon Sistemleri

Egzoz gaz sicaklig1 / Tiirbin kademeler arasi hararet sistemleri;

Motor hizi;

Motor ‘Thrust’ indikasyonu: Motor Basing Orani (EPR), motor tiirbin desarj basinc1 veya ‘jet pipe’
basing sistemleri;

Yag basinci ve sicakligi;

Yakit basinci, sicakligi ve akist;

‘Manifold’ basinci;

Motor torku;

Pervane hizi.

MODUL 15. GAZ TURBINLI MOTOR

Modiil No

Konunun Adi

Seviye

B1

B2

15.1

Temel Bilgiler

Potansiyel enerji, kinetik enerji, Newton’un hareket kanunu, Brayton cevirimi;
Kuvvet, i3, glic, enerji, hiz ve ivme arasindaki iliskiler;
Turbojet, turbofan, turbosaft, turboproplarin yapisal aranjmanlari ve ¢alismalari.

15.2

Motor Performansi

Briit ¢ekis (thrust), net ¢ekis, ‘choked nozzle’ ¢ekisi, ¢ekis dagilimi, bileske ¢ekis, ¢ekis beygir-giicii,
esdeger saft beygir-giicii, 6zel yakat tiiketimi;

Motor verimleri;

Bypass orani ve motor basing orant;

Gaz akigiin basing, hararet ve hizi;

Motor ‘rating’leri, statik ¢ekis; hiz, irtifa ve sicak iklimin etkileri, ‘flat rating’, sinirlamalar.

15.3

‘Inlet’ (giris)

Kompresoér ‘inlet” borulari;
Cesitli ‘inlet’ yapilarinin etkileri;
Buzlanmadan korunma.

15.4

Kompresorler

Eksenel ve santrifiij tipler;

Yapisal 6zellikler ve ¢aligma prensipleri ve uygulamalari;

Fan dengelenmesi;

Caligsma;

Kompresor ‘stall” ve ‘surge’ nedenleri ve etkileri;

Hava akis kumanda yontemleri: ‘bleed’valfler, degisken inlet ‘vane’ler, degisken stator ‘vane’ler, doner
stator ‘blade’ler;

Kompresor orani.

15.5

‘Combustion’ (yanma) Bolimi

Yapisal ozellikler ve calisma  prensipleri

15.6

Tirbin Bolimi

Cesitli tiirbin ‘blade’ tiplerinin ¢alisma ve karakteristikleri;
‘Blade’ in ‘disk’ e baglanmasi;

‘Nozzle’ kilavuz ‘vane’leri;

Tiirbin ‘blade stress’ ve ‘creep’ nedenleri ve etkileri.

15.7

Egzoz

Yapisal ozellikler ve ¢alisma prensipleri;
Toplayici, dagitict ve degisen alanli ‘nozzle’ lari;
Motor giiriiltii azaltmast;

‘Thrust reverser’ ler.

15.8

Yataklar ve Contalar

Yapisal zellikler ve ¢alisma prensipleri.

15.9

Yaglayicilar ve Yakitlar
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Ozellikler ve spesifikasyonlar;
Yakit ilave maddeleri;
Emniyet tedbirleri.

15.10

Yaglama Sistemleri

Sistem caligmasi/dagilimi ve komponentler.

15.11

Ucus Kumandalar1 (ATA 27)

Motor kumanda ve yakit gosterge sistemleri, Elektronik motor kontrol (FADEC) dahil;
Sistem ¢aligmasi/dagilimi ve komponentler.

15.12

Hava Sistemleri

Motor hava dagitim ve buz dnleme kumanda sistemlerinin ¢aligmasi, i¢ sogutma, bostikleme ve harici
hava ikmali dahil.

15.13

‘Starting’ ve Atesleme Sistemleri

Motor start sistemlerinin ve komponentlerinin ¢aligmalars;
Atesleme sistemleri ve komponentleri;
Bakim emniyet gereksinimleri.

15.14

Motor Gosterge Sistemleri

Egzos Gaz Harareti/Kademeleraras: Tiirbin Sicakligi;
Motor ‘Thrust’ Endikasyonu: Motor Basing Orani (EPR), motor tiirbin desarj basinci veya ‘jet pipe’
basing sistemleri;

Yag basinci ve sicakligi;

Yakit basinct ve akisi;

Motor hizi;

‘Vibration’ 6l¢iimii ve endikasyonu;

Tork;

Giig.

Simiflandirma;

Atmosfer;

Terimler;

Basing 6lgme cihazlar1 ve sistemler;

Pitostatik sistemleri;

Altimetreler;

Dikey hiz gostergeleri;

Hava hiz1 gostergeleri;

Mah metreler;

Irtifa bildirme / uyar1 sistemleri;

Hava veri bilgisayarlari;

Aletli pndmatik sistemleri;

Dogrudan okunan basing ve hararet gostergeleri;
Hararet gosterge sistemleri;

Yakit miktar gosterge sistemleri;

Cayroskobik prensipler;

Suni ufuklar;

Kayma (slip) gostergeleri;

Yonlendirici cayrolar;

Yere yakinlik uyari sistemleri (GPWS);

Pusula sistemleri;

Ugus Bilgi Kayit (FDR) sistemleri;

Elektronik ucus alet sistemlert;

Ana uyari sistemleri ve merkezi uyar1 panelleri dahil alet uyari sistemleri;
Perddvites uyari sistemleri ve hiicum agis1 gosterge sistemleri;
Titresim Sl¢limii ve gosterimi.

15.15

Gii¢ Arttirma Sistemleri

Calisma ve uygulamalari;
Su enjeksiyonu, su metanol;
Yanma sonrasi sistemleri.

15.16

‘Turbo-prop’ Motorlar

Gaz kuplajli/serbest tiirbin ve digli kuplajli tiirbinler;
Azaltma diglileri;

Birlestirilmis motor ve pervane kumandalari;

Asir1 hiz emniyet tertipleri.

15.17

‘Turbo-shaft’ motorlar

Aranjmanlari, ‘drive’ sistemleri, azaltma dislileri, kuplajlar, kumanda sistemleri.

15.18

Yardimei Gii¢ Uniteleri (APUs)

Gaye, ¢aligma, koruma sistemleri.

15.19

Motor Yerlesimi

Yangin duvarlarinin yapilanmalari, ‘cowling’ler, akustik paneller, motor ‘mount’lari, ‘anti-vibration
mountlar, hortumlar, borular, ‘feeder’lar, konnektorler, ‘wiring’ 6rgiileri, kumanda kablolar1 ve rod’lar,
kaldirma yerleri ve bosaltma yerleri.

15.20

Yangin Onleme Sistemleri

Yangin tarama ve sondiirme sistemlerinin ¢aligmasi.

15.21

Motor ‘Monitoring’ ve Yerde Caligsmalar

~NO




Start ve yerde ¢alistirma prosediirleri; Motor gii¢ ¢ikiglart ve parametrelerin yorumlari;

‘Trend monitoring” (yag analizleri, vibrasyon ve boroskop dahil);

Motor ve komponentlerinin, motor imalat¢isinin spesifikasyonlarindaki bilgiler ve toleranslar
dogrultusunda incelenmesi.

Kompresor ile yikama/temizlik;

Yabanci cisim hasar1 (FOD).

15.22

Motor depolama ve korunmasi

Motor ve aksesuar/sistemlerinin korunmasi ve korunmasi.

MODUL 16. PISTONLU MOTOR

Modiil No

Konunun Adi

B2

16.1

Temel bilgiler

Mekanik, 1s1l ve hacimsel etkinlikler;
Caligsma g¢evirimleri;

Piston deplasmani ve kompresyon orant;
Motor konfigiirasyonu ve atesleme sirasi.

16.2

Motor Performansi

Giig hesabi1 ve olgiisii;
Motor giiclinii etkileyen hususlar;
Karisimlar/fakirlestirme, ilk-atesleme.

16.3

Motor yapisi

‘Crank’kasa,‘crank’saft,‘cam’saft, ‘karterler;
‘Accessory’ disli kutusu;

Silindir ve piston donanimlari;

Baglant1 rodlari, ‘inlet’ ve ekzos manifoldlari;
Valf mekanizmalari

Pervane devir diisiiriicii disli kutulari.

16.4

Motor Yakit Sistemleri

16.4.1

Karbiiratorler

Tipleri, yapilar1 ve ¢aligma prensipleri;
Buzlanma ve 1sitma.

16.4.2

Yakit enjeksiyon sistemleri

Tipleri, yapilar1 ve calisma prensipleri;

16.4.3

Elektronik Motor Kontroli

Motor kumanda ve yakit gosterge sistemleri, Elektronik motor kontrol (FADEC) dahil;
Sistem ¢aligmast/dagilimi ve komponentler:

16.5

‘Start’ islemleri ve Atesleme Sistemleri

‘Start’ sistemleri;

‘Magneto’ tipleri, yapilar1 ve ¢aligma prensipleri;
Atesleme kablolari, ‘spark plugs’ (bujiler);

Alcak ve yiiksek gerilim sistemleri.

16.6

Hava Girisi, Egzos ve Sogutma Sistemleri

Alternatif hava sistemlerinin yapilari ve ¢aligmalar: ‘alternate’ hava sistemleri dahil;
Egzos sistemleri ve motor sogutma sistemleri.

16.7

‘Supercharging/Turbocharging’

‘Supercharging’in prensip ve gayeleri ve motor parametreleri iizerindeki etkileri;
‘Supercharging/turbocharging’ sistemlerinin yapilari ve ¢alismasi;

Sistem terimleri;

Kumanda sistemleri;

Sistemin korunmasi.

16.8

Yaglar ve Yakitlar

Ozellikler ve spesifikasyonlar;
Yakit ilave maddeleri;
Emniyet tedbirleri.

16.9

Yaglama Sistemleri

Sistemin ¢aligmasi/tertibi ve komponentleri.

16.10

Motor endikasyon sistemleri

Motor hiz ;

Silindir kafa sicaklig;
Yag basinci ve sicakligi;
Egzos gaz sicakligt;
Yakit basinci ve akisi;
Manifold basinci.

16.11

Motor Yerlesimi

Yangin duvarlarinin yerlesimi, ‘cowling’ler, akustik paneller, motor baglantilari, vibrasyon dnleyici
baglantilar, hortumlar, borular, ‘feeder’ler, konnektorler, elektrik kablaj 6rgiileri, kumanda kablolar1 ve
rodlar, kaldirma noktalar1 ve bosaltma yerleri.

16.12

Motor ‘Monitoring’ ve yerde ¢aligtirmalar

Start ve yerde ¢alistirmalar i¢in prosediirler ;
Motor gii¢ ¢ikist ve parametrelerin yorumu;
Motor ve komponentlerinin tetkiki: kriter, toleranslar, ve motor imalat¢isindan saglanan bilgiler.

MO




16.13 Motor Depolama ve Korunmasi - | 2 | -

Motor ve aksesuarlar/sistemlerinin korunma ve korunmamalari.

MODUL 17. PERVANE

. Seviye
Modiil No Konunun Adi x Bl B3
17.1 Temel Bilgiler 1 2 -

‘Blade’ element teorisi;

Yiiksek/algak ‘blade’ agisi, ters a¢1, hiicum agisi, donme hizi;
Pervane salinimi;

Aerodinamik, santrifiij, ve ‘thrust’ kuvvetleri;

Tork;

‘Blade’ hiicum agisindaki bagil hava akis;

Titresim ve rezonans.

17.2 Pervane Yapisi 1 | 2 | -

Kompozit ve metal pervanelerin yapim yoéntemleri ve kullanilan malzemeler;
‘Blade’ istasyonlari, ‘blade’ yiizii, ‘blade’ boynu, ‘blade’ sirt1 ve ‘hub’ tertibati;
Sabit ‘pitch’, kontrollu ‘pitch’, sabit hizlanan pervane;

Pervane/abak yerlesimi.

17.3 Pervane ‘Pitch” Kumandas1 1 | 2 | -

Devir kumanda ve ‘pitch’ degistirme yontemleri
‘Feathering’ ve ters ‘pitch’;
Asir1 hiz korumasi.

17.4 Pervane Senkronizasyonu - | 2 | -

Senkronizasyon ve senkro-fazlama tertibati.

17.5 Pervanenin Buzdan Korunmasi 1 | 2 | -

S1v1 ve elektrik buz ¢cdzen tertipler.

17.6 Pervane Bakimi 1 | 3 | -

Statik ve dinamik dengeleme;

‘Blade tracking’;

‘Blade’ hasari, erozyon, korozyon, ¢arpma hasari, delaminasyon degerlendirmeleri;
Pervane bakim/tamir usulleri;

Pervane motor ¢aligmasi.

17.7 Pervane Depolama ve Korunmasi 1 | 2 | -

Pervane korunma ve korunmamalari.

EK-3
Kategori Gegisleri I¢in Gereken Asgari Deneyim Siireleri (Ay)
Istenen Kategori
Al A2 A3 A4 BI.1 Bl1.2 B1.3 Bl.4 B2
Mevcut Kategori
|
| - 6 6 6 24 6 24 12 24
Al
A2 6 - 6 6 24 6 24 12 24
A3 6 6 - 6 24 12 24 6 24
A4 6 6 6 - 24 12 24 6 24
Bl - 6 6 6 - 6 6 6 12
B2 6 - 6 6 24 - 24 6 24
B13 6 6 - 6 6 6 - 6 12
Bl4 6 6 6 - 24 6 24 - 24
B2 6 6 6 6 12 12 12 12 -
Tablo 4
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EK-4

1. A Kategorisi veya B2 Kategorisi Hava araci bakim lisansina sahip kisilerin B1 veya B2 kategorilerine ge¢isi i¢in sinav
gereklilikleri Tablo 5’te gdsterilmektedir.

Kategorisine

Kategorisinden

B1.1

B2

Al

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,2.2.2,2.2.3,
2.2.40b,2.3.b,2.4,
2.5,3.2,3.3,3.5,
3.6,3.7,3.8,3.9,
3.10, 3.11, 3.12,
3.13, 3.14, 3.15,
3.16,3.17,3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,4.2,4.3.a,
5.1,5.2,53,5.4,
5.5.a,5.6.a,5.10,
5.11,5.12,5.13,
5.14,5.15,6.1, 6.2,
6.3,6.4b,6.54,6.7
6.8,6.9,6.10, 6.11,
7.4,7.5,7.6,7.7,
7.8,79,7.10,7.11,
7.12,7.13,7.14,
7.15,7.16,7.18.a,
7.18.b, 7.18.c,
7.18.e, 7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9, 10.5,
10.7, 11.A.1,
11.A.2.b, 11.A.3,
11.A4,11.A.5.1,
11.A.6,11.A.8.a,
11.A.9, 11.A.10,
11.A.11, 11.A.12,
11.A.13, 11.A.14,
11.A.15, 11.A.16,
11.A.17, 11.A.18,
15.1,15.2,15.4,
15.5,15.7, 15.8,
15.9,15.10, 15.11,
15.12, 15.13, 15.14,
15.15,15.16, 15.17,
15.18, 15.19, 15.20,
15.21,15.22, 17

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
22.1,2.2.2,2.2.3,
2.2.4b,2.3.b,2.4,2.5,
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10, 3.11,
3.12,3.13,3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.12.a,4.13.a
42,43.,5.1,5.10,
5.12,5.13,5.14, 5.15,
6.1,6.2,6.3, 6.4.b,
6.5.4,6.7, 6.8, 6.9,
6.10,6.11,7.4,7.5,
7.6,7.7,7.8,7.9, 7.10,
7.11,7.12,7.13, 7.14,
7.15,7.16, 7.18.a,
7.18.b, 7.18.c, 7.18.¢,
7.20,8,9.1,9.2, 9.8,
9.9, 10.5, 10.7,
11.B.1.1, 11.B.2,
11.B.3, 11.B.4, 11.B.5
11.B.6,11.B.7, 11.B.8
11.B.9, 11.B.10,
11.B.11,11.B.12,
11.B.13, 11.B.14,
11.B.15, 11.B.16,
11.B.17, 16, 17

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c, 2.2.1,2.2.2)
2.23,22.4b,2.3b,2.4,2.5,3.2
3.3,3.5,3.6,3.7,3.8, 3.9, 3.10,
3.11,3.12,3.13, 3.14, 3.15, 3.16
3.17,3.18,4.1.1.a, 4.1.2.a,
4.13.a,42,43.4,5.1,52,5.3,
5.4,5.5.a,5.6.a,5.10,5.11,5.12]
5.13,5.14,5.15, 6.1, 6.2, 6.3,
6.4.b,6.5.4,6.7, 6.8, 6.9, 6.10,
6.11,7.4,7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13, 7.14, 7.15
7.16,7.18.a, 7.18.b, 7.18.c,
7.18.¢,7.20,8,9.1,9.2, 9.8, 9.9,
10:5,10.7, 12, 15.1, 15.2, 15.4,
15.5, 15.7,15.8, 15.9, 15.10,
15.11,15.12, 15.13, 15.14,
15.15, 15.16, 15.17, 15.18,
15.19, 15.20, 15.21, 15.22

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
221,222,223,
2.240b,23b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10,3.11,
3.12,3.13,3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,42,43.a,5.1
5.10,5.12,5.13, 5.14,
5.15,6.1,6.2, 6.3,
6.4b,6.5.4,6.7,6.8,
6.9,6.10,6.11, 7.4,
7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13,
7.14,7.15,7.16,
7.18.a, 7.18.b, 7.18.c,
7.18.¢,7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9, 10.5,
10.7, 12, 16

1.1,12,1.3.a,1.3.¢c
2.2.b,2.3.b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5-3.18, 4
5,6.1.b,6.2.b, 6.3.4
6.7-6.9, 6.11, 7.4,
7.5,7.7,7.15.a,
7.16.a, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9,10.5,
10.7, 13, 14

A2

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,222,22.3,
2.2.4b,2.3.b,2.4,
2.5,3.2,3.3,3.5,
3.6,3.7,3.8,3.9,
3.10, 3.11, 3.12,
3.13, 3.14, 3.15,
3.16, 3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,4.2,4.3.a,
5.1,5.2,5.3,5.4,
5.5.a,5.6.a,5.10,
5.11,5.12, 5.13,
5.14,5.15,6.1,6.2,
6.3,6.4b,6.54,6.7
6.8,69,6.10,6.11,
7.4,7.5,7.6,7.7,
7.8,7.9,7.10,7.11,
7.12,7.13,7.14,
7.15,7.16,7.18.a,
7.18.b, 7.18.c,
7.18.e, 7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9,10.5,
10.7, 11.A, 15, 17

1.1,1.2, 1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,2.2.2,2.2.3,
2.2.4b,2.3b,2.4,2.5,
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10, 3.11,
3.12,3.13,3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.12.a,4.13.a
42,43.,5.1,5.10,
5.12,5.13,5.14, 5.15,
6.1,6.2,6.3, 6.4.b,
6.5.4,6.7,6.8, 6.9,
6.10,6.11,7.4,7.5,
7.6,7.7,7.8,7.9, 7.10,
7.11,7.12,7.13, 7.14,
7.15,7.16,7.18.a,
7.18.b, 7.18.c, 7.18.¢,
7.20,8,9.1,9.2, 9.8,
9.9, 10.5, 10.7,
11.B.1.1, 11.B.2.b,
11.B.3, 11.B.4,
11.B.5.1, 11.B.6,
11.B.8, 11.B.9,
11.B.10, 11.B.11,
11.B.12, 11.B.13,
11.B.15, 11.B.16,

11.B.17, 16, 17

1.1,1.2, 1.3.a, 1.3.c, 2.2.1, 2.2.2]
2.23,22.4b,2.3b,2.4,2.5,3.2
3.3,3.5,3.6,3.7,3.8,3.9, 3.10,
3.11,3.12,3.13, 3.14, 3.15, 3.16
3.17,3.18,4.1.1.a, 4.1.2.a,
4.13.a,42,43.4,5.1,5.2,5.3,
5.4,55.a,5.6.,5.10,5.11, 5.12]
5.13,5.14,5.15,6.1,6.2, 6.3,
6.4.b,6.5.4,6.7, 6.8, 6.9, 6.10,
6.11,7.4,7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13, 7.14, 7.15
7.16,7.18.a, 7.18.b, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8,9.1,9.2, 9.8, 9.9,
10.5,10.7, 12, 15

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,2.2.2,2.2.3,
2.2.4b,2.3.b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10, 3.11,
3.12,3.13,3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,4.2,4.3.a,5.1
5.10, 5.12, 5.13, 5.14,
5.15,6.1,6.2,6.3,
6.4.b,6.5.4,6.7,6.8,
6.9,6.10,6.11, 7.4,
7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13,
7.14,7.15,7.16,
7.18.a,7.18.b, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8,9.1,
9.2,9.8,9.9,10.5,
10.7, 12, 16

1.1, 1.2, 1.3.a, 1.3.¢c
2.2.b,2.3.b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5-3.18, 4
5,6.1.b,6.2.b, 6.3.4
6.7-6.9, 6.11, 7.4,
7.5,7.7,7.15.a,
7.16.a, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8,9.1,
9.2,9.8,9.9,10.5,
10.7, 13, 14




A3

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
221,222,223,
2.2.4b,2.3.b,2.4,
2.5,3.2,3.3,3.5,
3.6,3.7,3.8,3.9,
3.10, 3.11, 3.12,
3.13, 3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,4.2,4.3.a,
5.1,5.2,53,5.4,
5.5.a,5.6.a,5.10,
5.11,5.12,5.13,
5.14,5.15,6.1, 6.2,
6.3,6.4b,6.54,6.7
6.8,6.9,6.10, 6.11,
7.4,7.5,7.6,7.7,
7.8,7.9,7.10,7.11,
7.12,7.13,7.14,
7.15,7.16,7.18.a,
7.18.b, 7.18.c,
7.18.e, 7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9,10.5,
10.7, 11.A, 15.1,
15.2,15.4,15.5,
15.7,15.8,15.9,
15.10, 15.11, 15.12,
15.13, 15.14, 15.15,
15.16,15.17, 15.18,
15.19, 15.20, 15.21,
15.22,17

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,2.22,22.3,
2.2.4b,2.3.b,2.4,
2.5,3.2,3.3,3.5, 3.6,
3.7,3.8,3.9,3.10,
3.11, 3.12, 3.13,
3.14, 3.15, 3.16,
3.17,3.18,4.1.1.a,
4.12.a,4.1.3.a,4.2,
4.3.a,5.1,5.10,5.12,
5.13,5.14,5.15, 6.1,
6.2,6.3,6.4.b,6.5.4,
6.7, 6.8, 6.9, 6.10,
6.11,7.4,7.5,7.6,
7.7,7.8,7.9,7.10,
7.11,7.12,7.13,
7.14,7.15,7.16,
7.18.a, 7.18.b,
7.18.c, 7.18.¢, 7.20,
8,9.1,9.2,9.8,9.9,
10.5,10.7, 11.B, 16,
17

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,2.2.1, 2.2.2]
2.23,22.4b,2.3b,2.4,2.5,3.2
3.3,3.5,3.6,3.7,3.8,3.9, 3.10,
3.11,3.12,3.13,3.14, 3.15, 3.16
3.17,3.18,4.1.1.a, 4.1.2.a,
4.13.a,42,43.4,5.1,5.2,5.3,
5.4,5.5.a,5.6.a,5.10,5.11, 5.12]
5.13,5.14,5.15, 6.1, 6.2, 6.3,
6.4.b,6.5.4,6.7, 6.8, 6.9, 6.10,
6.11,7.4,7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13, 7.14, 7.15
7.16,7.18.a, 7.18.b, 7.18.c,
7.18.¢,7.20,8,9.1,9.2,9.8,9.9,
10.5,10.7, 12.1, 12.2, 12.3, 12.4
12.5.b, 12.6, 12.7.1, 12.8, 12.10,
12.11, 12.12, 12.13, 12.14,
12.15, 12.16, 15.1, 15.2, 15.4,
15.5,15.7, 15.8, 15.9, 15.10,
15.11, 15.12, 15.13, 15.14,
15.15, 15.16, 15.17, 15.18,
15.19, 15.20, 15.21, 15.22

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
221,222,223,
2.240b,23b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10, 3.11,
3.12,3.13,3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,42,43.4a,5.1
5.10,5.12,5.13, 5.14,
5.15,6.1,6.2, 6.3,
6.4b,6.54,6.7,6.8,
6.9,6.10,6.11, 7.4,
7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13,
7.14,7.15,7.16,
7.18.a, 7.18.b, 7.18.c,
7.18.¢,7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9, 10.5,
10.7,12.1, 12.2, 12.3,
124, 12.5.b, 12.6,
12.7.1,12.8, 12.10,
12.11,12.12, 12.13,
12.14, 12.15, 12.16,
16

1.1, 1.2, 1.3.a, 1.3.¢c
2.2.b,2.3.b,2.4,2.9
3.2,3.3,3.5-3.18,4
5,6.1.b,6.2.b, 6.3.4
6.7-6.9, 6.11, 7.4,
7.5,7.7,7.15.a,
7.16.a, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8,9.1,
9.2,9.8,9.9, 10.5,
10.7, 13, 14

A4

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,2.2.2,2.2.3,
2.2.4.b,2.3.b,24,
2.5,3.2,3.3,3.5,
3.6,3.7,3.8,3.9,
3.10, 3.11, 3.12,
3.13,3.14, 3.15,
3.16, 3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,4.2,4.3.a,
5.1,5.2,53,5.4,
5.5.a,5.6.a, 5.10,
5.11,5.12,5.13,
5.14,5.15,6.1, 6.2,
6.3,6.4b,6.54,6.7
6.8,6.9,6.10, 6.11,
7.4,75,7.6,7.7,
7.8,79,7.10,7.11,
7.12,7.13,7.14,
7.15,7.16,7.18.a,
7.18.b, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9, 10.5,
10.7, 11.A, 15,17

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
221,222,223,
2.24b,23b,2.4,2.5,
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10,3.11,
3.12,3.13, 3.14, 3.15,
3.16,3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,4.1.3.4]
42,43.a,5.1,5.10,
5.12,5.13,5.14, 5.15,
6.1,6.2,6.3,6.4.b,
6.54,6.7,6.8,6.9,
6.10,6.11,7.4,7.5,
7.6,7.7,7.8,7.9,7.10,
7.11,7.12,7.13, 7.14,
7.15,7.16,7.18.a,
7.18.b, 7.18.c, 7.18.¢,
7.20,8,9.1,9.2,9.8,
9.9,10.5,10.7, 11.B,
16, 17

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.¢,2.2.1,2.2.2
2.2.3,2.2.4b,2.3b,2.4,25,3.2
3.3,3.5,3.6,3.7,3.8, 3.9, 3.10,
3.11,3.12,3.13, 3.14, 3.15, 3.16
3.17,3.18,4.1.1.a, 4.1.2.a,
4.13.a,42,43.4,5.1,5.2,5.3,
5.4,5.5.a,5.6.a,5.10,5.11, 5.12]
5.13,5.14,5.15, 6.1, 6.2, 6.3,
6.4.b,6.5.4,6.7,6.8, 6.9, 6.10,
6.11,7.4,7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13, 7.14, 7.15
7.16,7.18.a, 7.18.b, 7.18.c,
7.18.¢,7.20,8,9.1,9.2,9.8,9.9,
10.5,10.7, 12.1, 12.2, 12.3, 12.4
12.5.b, 12.6, 12.7.1, 12.8, 12.10,
12.11, 12.12, 12.13, 12.14,
12.15, 12.16, 15

1.1,1.2,1.3.a, 1.3.c,
2.2.1,2.2.2,2.2.3,
2.2.4b,2.3b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5,3.6,3.7,
3.8,3.9,3.10, 3.11,
3.12,3.13, 3.14, 3.15,
3.16, 3.17, 3.18,
4.1.1.a,4.1.2.a,
4.13.a,4.2,43.a,5.1
5.10, 5.12, 5.13, 5.14,
5.15,6.1,6.2,6.3,
6.4.b,6.5.4,6.7,6.8,
6.9,6.10,6.11, 7.4,
7.5,7.6,7.7,7.8,7.9,
7.10,7.11,7.12,7.13,
7.14,7.15,7.16,
7.18.a,7.18.b, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8,9.1,
9.2,9.8,9.9,10.5,
10.7,12.1, 12.2, 12.3,
12.4,12.5.b, 12.6,
12.7.1,12.8, 12.10,
12.11,12.12, 12.13,
12.14, 12.15, 12.16,
16

1.1,1.2, 1.3.a, 1.3.c
2.2b,2.3b,2.4,2.5
3.2,3.3,3.5-3.18, 4
5,6.1.b,6.2.b, 6.3.2
6.7-6.9, 6.11, 7.4,
7.5,7.7,7.15.a,
7.16.a, 7.18.c,
7.18.e,7.20, 8, 9.1,
9.2,9.8,9.9, 10.5,
10.7, 13, 14

B2

2.2.1,2.2.2,2.2.3.a,
2.2.4b,4.1.3.a,
4.3.a,5.6.a,6.1.a,
6.2.a,6.3.1.b,6.3.2,
6.3.3,6.4.b,6.5.4,
6.6.b, 6.7, 6.10, 7.6,
7.8-7.14,7.15.D,
7.16.b, 7.18.b,
7.18.c, 7.19.b,
11.a.1-11.a.4, 11.7-
11.13,11.15-11.17,
12.1-12.6, 12.9-

12.14,12.16, 15, 17

221,222,223,
2.2.4b,4.13.2,43.a,
6.1.a, 6.2.a, 6.3.1.b,
6.3.2,6.3.3, 6.4.b,
6.5.4,6.6.b, 6.7, 6.10,
7.6,7.8-7.14, 7.15.b,
7.16.b, 7.18.b, 7.18.c,
7.19.b, 11.b.1-11.b.4,
11.b.7-11.b.13, 11.15-
11.17, 16, 17

22.1,222,22.3.a,2.24.b,
4.1.3.a,4.3.a,5.6.a,6.1.a,6.2.a,
6.3.1.b,6.3.2,6.3.3,6.4.b, 6.5.4,
6.6.b, 6.7, 6.10, 7.6, 7.8-7.14,
7.15.b,7.16.b, 7.18.b, 7.18.c,
7.19.b, 12.1-12.6, 12.9-12.14,
12.16, 15

22.1,2.2.2,2.23.a,
2.2.4b,4.13.a,43.a,
6.1.a,6.2.a, 6.3.1.b,
6.3.2,6.3.3, 6.4.b,
6.5.4,6.6.b, 6.7, 6.10,
7.6,7.8-7.14, 7.15.b,
7.16.b, 7.18.b, 7.18.c,
7.19.b, 16

Tablo 5

s Xa)



2. Bl Kategorisi veya B2 Kategorisi Hava araci bakim lisansina sahip kisilerin A kategorilerine gecisi igin sinav gereklilikleri Tablo

6’da gosterilmektedir.

Kategorisine —
Kategorisinden Al A2 A3 A4
B1.1 16.1,16.2, 16.3, 16.4, 16.5, }2?:61';?5161';?616'3
- 16.6, 16.7, 16.8, 16.9, 16.10, 12 i ’ ’
1611.16.12 16.7,16.8, 16.9,
i 16.10,16.11, 16.12
5.6.a, 11.A, 15.1, 15.3, 15.4, 15.5, 326,12, 15.1, 13.3, 154,
15.6,15.7, 15.9, 15.10, 15.11, 15.12, 155, 15.6, 15.7, 15.9, 15.10,
B1.2 - 15.11, 15.12, 15.13, 15.14, 5.a.6, 12
15.13, 15.14, 15.16, 15.17, 15.18,
15.19. 15.20. 15.21 15.16, 15.17, 15.18, 15.19,
’ ? 15.20, 15.21
11.B, 16.1,16.2, 16.3, 16.4, 16.1, 16.2, 16.3,
Bl 3 11.A,17.1,17.2,17.3, 17.5, 17.6, 16.5,16.6, 16.7, 16.8, 16.9, ) 16.4, 16.5, 16.6,
17.7 16.10, 16.11, 16.12, 17.1, 17.2, 16.7, 16.8, 16.9,
17.3,17.5,17.6,17.7 16.10, 16.11, 16.12
5.a.6, 11.A, 15.1, 15.3, 154, 15.5, 5.a.6, 15.1, 15.3, 15.4, 15.5,
15.6,15.7, 15.9, 15.10, 15.11, 15.12, 15.6,15.7, 15.9, 15.10, 15.11
Bl1.4 15.13, 15.14, 15.16, 15.17, 15.18, ?'721'56’1171'6}3’11777'1’ 17.2,17.3, 15.12, 15.13, 15.14, 15.16, -
15.19, 15.20, 15.21, 17.1, 17.2, 17.3, o 15.17, 15.18, 15.19, 15.20,
17.5,17.6,17.7 15.21
5.6.a,6.3.1.b, 6.3.2,6.3.3, 6.6.b, 7.8+ ;.26%.2;, 163371 })é %3'121’ 12323i 16]22 5.6.a,6.3.1.b,6.3.2
7.13,7.19.b, 11.A.2, 11.A.3, 11.A 4, 1'1 i;'4 illB 7 ’11 B 8 ’11 B 9 5.6.a,6.3.1.b,6.3.2,6.3.3, 6.3.3, 6.6.b, 7.8-
B2 11.A.7,11.A.8, 11.A.9, 11.A.10, ll‘B-IZ) 1'1 B ’11 llB’ 12’ 71 6.6.b,7.8-7.13,7.19.b, 12.1- | 7.13,7.19.b, 7.19.b
11.A.11, 11.A.12, 11.A.13, 11.A.15, ll.B.13’ ll.B‘IS’ 11.B.16, 12.6,12.9-12.14, 12.16, 15 12.1-12.6, 12.9-
11.A.16, 11.A.17, 15, 17 11:B:17:16,.1-7 oo 12.14, 12.16, 16

Tablo 6

3. BI1 Kategorisi Hava arac1 bakim lisansina sahip kisilerin B1 veya B2 kategorilerine gegisi i¢in sinav gereklilikleri Tablo 7°da
gosterilmektedir.

Kategorisine

Kategorisinden
|

B2

B1.2

B1.4

lLl.l

41.1b,4.12,4.13.b,4.2,43.b,
5.1-5.3,5.5.b, 5.6.b, 5.7-5.10,
13.1.c, 13.3-13.6, 13.8

16.1-16.3, 16.4.1,
Y 16.4.2, 16.5, 12
16.10, 16.12

12,16.1-16.3,
16.4.2,16.5-16.7,
16.10, 16.12, 16.13

4.1.1b,4.1.2,4.1.3.b,4.2,4.3.b,
5.1-54,5.5.a,5.5.b, 5.6.b, 5.7-

11.A.12, 11.A 4,
11.A.6, 11.A.9,
11.A11, 11.A.12,

12, 15.1-15.8,
15.12-15-18, 5.2-

B1.2 5.11,5.13,13.1.b, 13.1.c, 13.3- | 11.18, 15.1-15.8, . 5.4,55.,5.6.4a, 12
13.10, 14.1.a, 14.2 15.12-15.18, 15.20, 5.11,5.13
15.21
41.1b,4.12,4.13b,42,43b 11.B, 16.1-16.3
’ ’ i ’ ’ ’ 16.1-16.3, 16.4.1
5.1-5.3,5.5.b, 5.6.b, 5.7-5.10, 16.4.1,16.4.2, ’ ’
Bl.3 13.1.a, 13.1.b, 13.2.b, 13.3-13.4, LA 16.5-16.7, 16.10, }2"1"22’ 16.5, 16.10,
13.6-13.8, 13.10, 14.1.a, 14.2 16.12,16.13, 17 :
41.1b,4.12,413b,42 430, | 1A 131158, 3.2-5.4,5.5.3,
S 153 5 5h 56h 27510 15.12-15.18, 15.20- 5.6.a,5.11,5.13,
Bl.4 S e e 5 T 15.22, 17, 5.2-5.4, 11.B, 17 15.1-15.8, 15.12- | -

13.1.a, 13.1.b, 13.2.b, 13.3-13 .4,
13.6-13.8, 13.10, 14.1.a, 14.2

5.5.a,5.6.a,5.11, 15.18, 15.20,

5.13 15.21
Tablo 7
4. A Kategorisi Hava arac1 bakim lisansina sahip kisilerin A kategorilerine gegisi i¢in sinav gereklilikleri Tablo 8’de
gosterilmektedir.
Kategorisine —
Kategorisinden Al A2 A3 Ad
|
11.B.3.1, 11.B.7.b, 16.1-16.3,
Al : 16.4.1,16.4.2,16.5-16.7, 16.10, | 12 12,16.1-16.3, 16.4.1, 16.4.2,

16.12,16.13

16.5-16.7, 16.10, 16.12, 16.13

11.A12, 11.A4 11.A6,

12,15.1-15.8, 15.12-

A2 11.A9-11.A.12, 11.A18, 15.1- | - 12
15.8, 15.12-15.18, 15.20-15.22 15.18,15.20-15.22
= LA 17 11B,16.1-163, 1641, 1642, | _ 16.1-163. 1641, 1642,
16.5-16.7, 16.10, 16.12, 16.13, 17 165167, 16.10, 16.12, 16.13
1T.A 151158, 15.12-15.18. 15.1-15.8, 15.12-
Ad 15.20-15.22, 17 ILB, 17 15.18, 15.20-15.22 | -
Tablo 8

s Xs]
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Basvuru Sahibinin;
The Applicant’s;

T.C. Ulastirma Bakanhig1
Republic of Tiirkiye Ministry of Transport
Sivil Havacilik Genel Midirligi
Turkish Directorate General of Civil Aviation
SHY/JAR-66 Kredilendirme Formu
SHY/JAR-66 Exemption Form

SHY-66 Form 19K

Date of Birth

Adi Soyadi Baba Adi
Name and Surname Name of Father
Dogum Tarihi Dogum Yeri

Place of Birth

Home Address

Telefon No E-posta Adresi
Phone No E-mail Address
Ev Adresi

SHY/JAR-66 Lisans No (Varsa)
SHY/JAR-66 License No (If available)

Basvuru Tiiri;
Type of Application;

Kredilendirme
Exemption

License Category; (Please tick

Lisans Kategorisi; (Liitfen kredilendirme istediginiz lisans kategorisini veya kategorilerini isaretleyin)

license category or categories which you request exemptions for)

Kategori
Category

A Bl B2 C

Tiirbin Motorlu Ugak
Turbine Engine Aeroplane

Al Bl1.1 - -

Piston Motorlu Ugak
Piston Engine Aeroplane

A2 B1.2 - -

Tiirbin Motorlu Helikopter
Turbine Engine Helicopter

A3 B1.3 - -

Piston Motorlu Helikopter
Piston Engine Helicopter

A4 Bl4 - -

Aviyonik
Avionics

Us Bakim
Base Maintenance

Kredilendirme Istenen Modiiller
Modules Subject to be Credited

Basvuru Tarihi ve Bagvuru S

ahibinin Imzas1

Dateof Apply and Sign of Applicant

Tarih
Date

imza
Sign

Bagvuru sahibi, bu forma girdigi tiim bilgilerin dogru oldugunu taahhiit eder.
The applicant hereby undertakes that all the information he/she filled in this form is true.

Bu kisim Sivil Havacilik Genel Miidiirligii tarafindan doldurulur.
This section is filled by Turkish DGCA.

Saglanan Kredilendirmeler
Provided Exemptions

Degerlendiren Personelin;
Evaluated by;

Onaylayan Personelin;
Approved by;

Ad1 Soyadi
Name and Surname

Unvani
Title

Tarih
Date

Imza
Sign

1/1
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Basvuru Sahibinin;
The Applicant’s;

T.C. Ulastirma Bakanlig1
Republic of Tiirkiye Ministry of Transport
Sivil Havacilik Genel Midirligi
Turkish Directorate General of Civil Aviation
SHY/JAR-66 Hava Araci Bakim Lisanst Bagvuru Formu
SHY/JAR-66 Aircraft Maintenance License Application Form

SHY-66 Form 19M

Date of Birth

Ad1 Soyadi Baba Adi
Name and Surname Name of Father
Dogum Tarihi Dogum Yeri

Place of Birth

Home Address

Telefon No E-posta Adresi
Phone No E-mail Address
Ev Adresi

SHY/JAR-66 Lisans No (Varsa)

SHY/JAR-66 License No (If available)

Isyeri Adi
Name of Workplace

Isyeri Adresi
Address of Workplace

Isyeri Telefon No
Phone Number of Workplace

Dahili No (Varsa)

Internal No (If available)

Isyeri SHY/JAR/Part-145/M Referans: (Varsa)
SHY/JAR/Part-145/M Reference of Workplace (If available)

Basvuru Tiiri;
Type of Application;

Lisansa 11k Basvuru
Initial Application of License

Kategori Ilavesi
Extending Category of License

Sinirlama Kaldirma

Removal of Limitations

Kaldirilmak Istenen Sinirlamalar
Limitations Subject to Remove

Lisans Kategorisi; (Eger ilk bagvuru veya kategori ilavesi ise, liitfen ilgili lisans kategorisini / kategorilerini isaretleyiniz)
License Category; (If first application or adding a category, please tick the related license categories)

Kategori
Category

A B1 B2

C

Tiirbin Motorlu Ugak

Turbine Engine Aeroplane Al

Piston Motorlu Ugak

Piston Engine Aeroplane A2

Tiirbin Motorlu Helikopter

Turbine Engine Helicopter A3

Piston Motorlu Helikopter

Piston Engine Helicopter Ad

Aviyonik
Avionics

Us Bakim
Base Maintenance

Basvuru Tarihi ve Basvuru Sahibinin imzasi

Date of Apply and Sign of Applicant

Tarih
Date

imza
Sign

Basvuru sahibi, bu forma girdigi tiim bilgilerin dogru oldugunu taahhiit eder.
The applicant hereby undertakes that all the information he/she filled in this form is true.

1/1



