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1. Giris

PPL (A) sahibi bir pilotun imtiyazi, ucaklarla veya TMG' lerle ticari olmayan operasyonlarda herhangi
bir gelir elde etmeksizin sorumlu pilot (PIC) ya da ikinci pilot olarak ugmaktir.

Kontrol pilotu yetenek testini yiritlrken, PPL (A) adayinin sahip olabilecegi kisith deneyimini gz
oniinde bulundurmalidir. Ayni zamanda kontrol pilotu, lisanslandirmadan sonra bu pilotun uluslararasi
olarak neredeyse tahditsiz olarak faaliyette bulunurken, yolcularinin emniyetinden de sorumlu
olacagini unutmamalidir. Bu durum, yeni PPL (A) sahibi pilotun bilmedigi havalimanlari, hava sahasi,
ucus kurallari ve arazisi de dahil olmak lizere bir dizi farkli durumla da karsilasabilecegi anlamina da

gelebilir.
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2. Test Yonetimi

Kontrol pilotu, yetenek testinin seyriisefer kismina hazirlanmasi icin yeterli zamani olmasi maksadiyla,
hava durumu tahminlerini ve bolgesel kisitlamalari hesaba katarak, sinav ugus glzergahi hakkinda
onceden adayi bilgilendirmelidir.

Testte, adayin tek pilotla ucurulabilen bir ucak ile VFR sartlarda ucgabilmesini simiile etmek
amaclanmistir. Seyrisefer boliiminde adayin, belirlenmis en az (g seyrisefer noktasina (Way-point)
sahip bir rotayr tamamlama kabiliyetini gostermesine olanak saglayan bir siire verilmelidir. Kontrol
pilotu ugus icin 90 dakika ve sinavin tamami igin 3 saat planlamalidir.

Genellikle kontrol pilotu 6gretmen koltugunda oturur ve sorumlu pilottur (PIC). Yetenek testi
esnasinda operasyonel veya kurumsal olarak gerekli olmadigi slirece ucaga baska kimse giremez.
Ayrica, ATO/DTO kisitlamalari géz 6niinde bulundurulmahdir.

Test sirecine baslamadan 6nce kontrol pilotu, adayin PPL (A) yetenek testine onerilmesi de dahil
olmak Uzere 6n kosullarin karsilandigini kontrol edecektir; ATO/DTO, istenirse kontrol edilmesi icin
egitim kayitlarini hazir bulunduracaktir. Bu dogrultuda asagidaki belgeler ve kosullarin dogrulugu
kontrol edilecektir:
e Pasaport veya kimlik karti
e 17 yasini doldurmus olmak
e 1.veya 2. sinif saglik sertifikasi
e Telsizle haberlesme yetkinligi ve dil yetkinligi gereklilikleri
e PPL (A) teorik bilgi sinavini 24 ay icerisinde basarili bir sekilde tamamlamis olmak
e Asagidaki minimum ugus egitimin surelerini gdsteren ugus kayit defteri:
>=tcakta/TMG’de en az 45 saatlik ugus egitimini tamamlamis olmak ve bu egitimin en fazla 5
saatinin bir FSTD’de olmasi

>=25 saatlik ¢ift kumanda ugus egitimi
>=tn az biri kalkis meydanindan farkl iki meydana tam duruslu inisin yapildigi ve en az 270 km'lik
(150NM) seyrisefer ucusunu iceren en az 5 saatlik yalniz seyriisefer ugusunu kapsayan 10 saatlik
gbzetim altinda yalniz ugus,
e Yapilan yetenek testinde kullanilan hava araci igin SHT-FCL sinifi yetki gereklilikleri karsilamak
e ATO/DTO tarafindan verilen egitim tamamlama sertifikasi
e ATO/DTO tarafindan doldurulan ve onaylanan ilgili PPL (A) yetenek testi formu
e Hava araci belgeleri
e Gincel seyriisefer haritalari ve mevcutsa veri tabani
e Kontrol uguslarini kapsayan hava araci sigortasi
e Testin ucus bolimiu icin spesifik ekipmanlar (6rnegin hood)
Kontrol pilotu, adayin test icin zinde, saglikh ve hazir oldugunu da gosteren 6n kosul gerekliliklerinin
karsilandigindan emin olmaldir. Bu onay sonrasinda adayin kontrol pilotuna kimlik bilgilerini
gostermesi ile birlikte kontrol pilotu yetenek testine resmi olarak baslar.
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3. Kontrol Pilotu Brifingi

Kontrol Pilotu, asagidaki hususlar hakkinda brifing vermelidir:

e Adayin soru sorma 0zgurlugi
e Yetenek testinin amaci ve hedefi
e Uculabilecek en koti hava kosullari (6rnegin Part-NCO, NAA, ATO/DTO veya test gereklilikleri)

e PIC kontrol pilotudur; aday kontrol pilotu gézetiminde sorumlu pilot (PIC) gibi bagimsiz olarak
hareket eder

e Testin belirli kisimlarinda telsiz iletisimin kullaniimasi

e GOrus sinirlama cihazinin (Hood) kullanimi

e Normal ve benzetilmis olarak yapilan acil durumlarda kontrol pilotunun rolii
e Benzetilmis motor arizasi (minimum emniyet irtifasi, kumandalarin devri).

e Olasi durumlarin idaresi (teknik, hava durumu, ATC)

e Gergek acil durumlarin idaresi (6rnegin motor ariza usulleri, hava araci kumanda deuvri)

e Gecme, kalma ve kismi gecme kriterleri, maddeleri tekrarlama secenegi ve sinav sonlandirma
kurallari

Gecme/kalma kriterleri hakkinda bilgi verirken kontrol pilotu, karar verme ve ugagl ucurma yetenegi
de dahil olmak lizere Altbolim 7’ de belirtilen yetenek testi tamamlama standartlarini agiklamahdir.
Adaydan nelerin istendigini anlamasi icin bazi test maddelerine vurgu yapilmasi gerekebilir. Testi
tamamlama standartlari konusunda aday da hemfikir olmalidir ve kontrol pilotu bunlar hakkinda brifing
verirken gercek ugus kosullarini goz éniinde bulundurmalidir. Ozellikle vurgulanmasi gereken maddeler
sunlar olabilir:

e Kalkis performansi; kalkistan vazgecme noktasinin secilmesi

e inis performansi; farkh inis tirleri icin kabul edilebilir teker koyma noktasinin secilmesi ve

toleranslari
e Yan rizgarinda kalkis ve inis; ucaga hakim olunmasi ve hassasiyet beklentisi
e Seyrisefer bolimunin dogrulugu ve hassasiyeti

e Benzetilmis acil durumlar; ucaga hakimiyet beklentisi, kontrol listesi kullanimi ve neyin nasil simiile
edilecegine dair beklenti

Tamamlama standartlari hakkinda bilgi verirken, usuller ve ugus teknikleri onayh egitim
organizasyonlari (ATO) arasinda degisebileceginden dolayi kontrol pilotu, adayin ATO/DTO’da nasil bir
egitim aldigini da incelemelidir. Bu, 6zellikle anormal durumlar, stollar ve benzetilmis motor arizalari
usulleri vb. gibi manevralar igin dnemlidir.

KONTROL PILOTU EL KiTABI Sayfa5/19
BOLUM 2.2 PPL (A) YUrurlik Tarihi: 01/04/2024 Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



KONTROL PiLOTU EL KiTABI
BOLUM 2.2 PPL (A)

4, Aday Ucgus Brifingi

Kontrol pilotu, adayin kesintisiz bir sekilde brifing yapmasina izin vermelidir; aday brifingi ugusa gidip

gidilmeyecegi (go/no-go) kararini vererek sonlandiracaktir. Brifing, asagidaki hususlari kapsamaldir:

e Zaman cizelgesi (6rnegin slot planlamasi, ugaga binis zamani)

e Operasyonel seyrisefer ucus plani

e Hava durumu ve tahmini

e Mevcutsa ilgili yerel askeri kisitlamalar dahil olmak lizere NOTAM'lar
e Yakit planlama

e Agirlik ve denge hesabi

e Performans hesaplama

e Mevcutsa ATC ugus plani;

e Bakim durumu da dahil olmak Gzere hava araci durumu ve belgeleri
e Tehdit ve hata yonetimi boyutlari
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5. Yerde Sozlii Sinav

Kontrol Pilotu, asagidaki konularda, mimkin oldugunca planlanan ucus ile ilgili soru sorarak ucus

oncesi brifing esnasinda adayin ilgili teorik bilgisini kontrol etmelidir:

e Adayin brifinginin ardindan sorulan tamamlayici sorular

e Mevzuat (spesifik ulusal/uluslararasi gereklilikler)

e Lisanslandirma (6rnegin PPL (A) imtiyazlar, yetki gecerliligi, gecerlik gereklilikleri)

e Operasyonel boyutlar

e Hava durumu bilgisi ve yorumu

e Hava sahasi yapisi ve sinirlari

e Hava araci sistemleri, sinirlari, performansi, agirlik ve dengesi
e Ucus planlama

e Seyriisefer planlari

e Acil durum usulleri
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6.

Yetenek Testi Maddeleri

Tim bolimlerde kontrol listesi kullanimi, ugagl ucurma yetenegi, ucagin harici gorsel referans ile

kontroll, buzlanma 6nleme/giderme usullerinin uygulanmasi.

Zorunlu yetenek testi maddeleri, sol siitunda belirtilmektedir. Genisletilmis kilavuz ve ilave agiklamalar

sag slitunda verilmektedir.

B6lum 1 - Ugus Oncesi Hazirliklar ve Ayrilis

a

Ucus 6ncesi belge kontroli, NOTAM
ve hava durumu brifingi

Hususi yolcu tasima ugusu igin gerekli tim belgelerin dogru oldugunu kontro
etmek

Mevcut ve tahmini hava kosullarini degerlendirmek

Tiim havacilik bilgilerini ve NOTAM’lari dederlendirmek

Ucus icin gerekli seyrisefer cizelgesini ve plan haritasini tamamlamak

Ucus icin gerekli yakit miktarini belirlemek

Agirlik, denge ve performansi
hesaplama

Agirlik ve denge formunu doldurmak

Pist ve tahmini hava kosullari igin gegerli olan ugak performans kriterlerinin ve
sinirlamalarini  hesaplamak, kalkis ©Oncesinde mevcut kosullarin degismes
durumunda ve gerektiginde hesaplamalari gézden gegirmek

Ugak kontroli ve bakimi

Ucadin ugusa hazir olup olmadigini ve bakim kayit defterini kontrol etmek
Ayrintili olarak aciklandigi lizere ugagin ugus éncesi kontrollerinin tiim unsurlarini
yapmak

Ucadin ugus igin kullanilabilir ve giivenli bir durumda oldugunu onaylamak

Tim gerekli dokiimanlari kontrol etmek ve tamamlamak

Motor calistirma ve c¢alistirma sonrasi
usulleri

Kontrol pilotu i¢in uygun bir yolcu acil durum usulleri brifingini tamamlamak
Tavsiye edilen tiim motor ¢alistirma ve galistirma sonrasi usullerini tamamlamak

Taksi ve hava alani prosedurleri,
kalkis dncesi usuller

Tavsiye edilen tim taksi kontrollerini ve proseddrlerini tamamlamak

Hava alani isaretlerine ve sinyallerine uymak

ATC talimatlarina uymak

Motor ¢alistirma dahil olmak lizere tiim kalkig kontrollerini tamamlamak

ATC' den kalkis miisaadesi almak

Yan rizgar durumu da dahil olmak Uizere ugak performans kriterlerini dogrulamak

Kalkis ve kalkis sonrasi kontrol

Kalkis icin ugagi dogru bir sekilde konumlandirmak ve gli¢ kollarinin uygun
kullanmak

Kalkis rulesi, yerden kesilme ve ilk tirmanma igin tavsiye edilen hizlari kullanarak
dogru kalkis teknigini kullanmak

Guc ve ucak konfiglirasyonunu uygun sekilde ayarlayarak glivenli bir tirmanma ve
kalkis saglamak

Kalkis sonrasi gerekli tum kontrolleri tamamlamak

Meydandan ayrilis usulleri

Gerektiginde alet kartlari veya yayinlanmis diger bilgileri kullanmak

Kalkis iznine uygun olarak ve diger trafikleri dikkate alarak glivenli bir kalkig
gerceklestirmek

Dogru cevre kontrolu tekniklerini kullanmak

Havacilik ve ATC diizenleme kurallarina uymak

Istikamet kontroliinii ve riizgar diizeltmesini devam ettirmek

Giriilti Onleme (Noise Abatement) veya ayrilis usulleri ve ATC talimatlarina
uymak

Gerekli tiim tirmanig kontrollerini tamamlamak

ATC'ye uygunluk ve R/T usulleri

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
ATC talimatlarina uygunluk géstermek
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Bolim 2 - Genel Hava Hareketleri

a |ATC talimatlarina uyma ve R/T usulleri

Bu boélimde kontrol pilotu, ATC irtibati ve R/T usullerinin ¢ogundan sorumlu
olacaktir ancak bu, adayr ugag: yonlendirme ve carpismadan kaginma
sorumlulugundan muaf tutmaz.

b |Hiz degisiklikleri ile diiz ve ufki ugus

Dogru bir ¢evre kontrolu teknigini sirddiriirken, gorerek duz ve ufki ugusta
istikamet, irtifa ve hiz kontroliinii saglamak
Trimin dogru kullanimini géstermek

¢ | Tirmanma

i. eniyi irmanma orani
ii. tirmanigh dénusler
ii. diz ugusa gegme

Istikamet kontroliinii ve trimi korumak

En iyi tirmanma orani da dahil olmak Uzere istenen hiz igin trim yapabilmek (VY)
Gerekli tiim tirmanig kontrollerini tamamlamak

Trim, hiz ve yatis agisini koruyarak belirli istikametlere dénmek

Cevre kontrollinl ugus stiresince devam ettirmek

Hava aracini belirlenmis seviyedelirtifada seyir hizinda diiz ve ufki ugusa
gegirmek

Gerekli tum manevralarr ve kontrolleri tamamlamak

Duz ugugtan veya algalistan VSO + 10 kts'de en iyi tirmanis agisi hizina (VX)
gegiste istikamet ve trimi korumak

Gerekli tiim tirmanig kontrollerini tamamlamak

Trim, hiz ve yatis agisini koruyarak belirli istikametlere ddnmek

Cevre kontroliinii devamli surdirmek

Hava aracini istenen seviyelirtifa ve seyir hizindaki konfiglirasyonundan diiz ve
ufki ugusa geri dondirmek

Gerekli tiim tirmis manevra ve kontrollerini tamamlamak

d | Orta yatisl donisler(30°)

Déniisler éncesinde, sirasinda ve sonrasinda dogru cevre kontrolii teknig
kullanmak

Belirlenmis irtifa ve hizi déniis boyunca muhafaza etmek ve sirdiirmek

30°lik yatisi gerceklestirmek igin déntige girisi koordine etmek

Dénlis sonrasi irtifa alip vermeden istenilen istikamette gikmak, diiz ve ufki ugusa
gecmek

e | Keskin (45° yatis) donusler (spiral
dalisi tanima ve spiral daligtan
kurtulma dahil)

o Keskin Déndis:
e Déniigler 6ncesinde, sirasinda ve sonrasinda dogru cevre kontrolu teknidi

kullanmak

Belirlenmis irtifa ve hizi déniis boyunca muhafaza etmek ve sirdiirmek

En az 45°'lik yatisi gergeklestirmek icin keskin déniise girigi koordine etmek ve
dondsi en az 360° boyunca surdirmek

Dénlis sonrasi irtifa alip vermeden istenilen istikamette gikmak, diiz ve ufki ugusa
gecmek

Spiral Dalig:

Manevrayi tanimak, ¢abuk ve dogru kurtarma hareketini baglatmak

Ugagin herhangi bir limit degerini asmadan kurtarma hareketine devam etmek
Gerekli tum kontrolleri ve manevralari tamamlamak

f | Flaph ve flapsiz kritik dusuk hava
hizinda ugus

Gerektiginde manevralardan dnce tim emniyet kontrollerini gdzden gecirmek
Denge, trim ve gevre kontroliinii siirdlirtirken stol hizinin (istlinde, kontrol piloty
tarafindan istenen digiik bir hava hizinda ugagi stabil hale getirmek, kontrol pilotu
tarafindan belirtilen irtifa/seviye, istikamet ve hizi korumak

Dénlis esnasinda emniyetli yatis agisini, hiz ve yiiksekligi korumak ve istenen
ybnde déniisii tamamlamak

g | Stollar

i. temiz konfigiirasyonda stol ve guclu
kurtarma

ii. yaklagsma konfiglirasyonunda,
algaligh doniiste 20°’lik yatis
agisi ile stola yaklasma

iii. inis konfiglirasyonunda
stola yaklasma

Stoldan kurtarma ¢alismalarindan énce emniyet kontrollerini gdézden gegirmek
Ufki veya yatisli olarak stole giris ve gerekli ugak konfiglirasyonunu segmek
Stol girisine kadar istikameti (veya gerektiginde yatis agisini 10° - 30°) korumak
Stola yaklagma, stol baslangici ve tam stol belirtilerini tanimak

Hiicum agisini (AoA) azaltarak ve daha sonra giivenli ve stabil bir ugus hattini
yeniden tesis ederek sistematik olarak stolden kurtarmak

Gerekli tiim kontrolleri ve manevralari tamamlamak

Cevre kontroliinii devamli siirdiirmek

h | Alcalma

i. glcle ve gu¢siz

ii. algahgl dénusgler (keskin
suzultgli dénisler)

iii. diz ugusa gegme

Istikamet kontroliinii ve trimi korumak

En iyi slizlldis hizi da dahil olmak Uzere istenen hiz igin trim yapmak

Gerekli tum alcalrs kontrollerini tamamlamak

Trim, hiz ve yatis acgisini koruyarak belirli istikametlere donmek

Cevre kontroliinii devamli siirdiirmek

Belirlenmis seviyedelittifada, seyir hizinda hava aracini diiz ve ufki ugusa
gecgirmek

Gerekli tum kontrolleri ve manevralari tamamlamak

Stiziiliis manevrasinda artmig stol hizina dair farkindalik géstermek (cok motorlu
ugaklarda gecerli degil)
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Bolum 3 — Yol Boyu Usuller

a

Ugus plani, hesabi seyrusefer ve harita
okuma

Belirlenen rota igin hazirlanan VFR ugus planlamasinin tiim unsurlarini, ugug
irtifalari ve glivenli operasyon seviyelerine 6zellikle bakarak tamamlamak
Yer Ozelliklerine ve haritaya bakarak konumu gorerek belirlemek

irtifa, bas ve hizin muhafazasi

Gorerek ugus tekniklerini kullanarak ugagin durumunu kontrol etmek
Belirtilen sinirlar dahilinde seyriisefer gizelgesinde (Nav-Log) hesaplanan veya
kontrol pilotuna bildirilen, istikamet, ylikseklik ve hizi korumak

Oryantasyon, zamanlama ve tahmini
varig zamaninin (ETA) dizeltiimesi,
seyrusefer cizelgesinin tutulmasi

Etraftaki arazi, engel ve yasakli hava sahalarinin bilincinde olmak
Hesaplanan istikametler, yer hizi ve zaman vasitasiyla seyriisefer yapmak
3 dakikalik ETA icerisinde varig yerleri veya donlis noktalarina ulasmak
Ugusun ilerlemesi ve yakit durumunu izlemek igin bir Nav-Log tutmak

Yedek havaalanina yonelme (Divert)
(planlama ve uygulama)

Planlanmamig divert sirasinda gereken istikamet, yer hizi, ETA ve yakit hesab
yapmak

Yeni varig yerine gitmek icin emniyet irtifasini hesaplamak

Hesaplanan istikamet, yer hizi ve zaman vasitasiyla seyriisefer yapmak
Nav-Log'da hesaplanan veya kontrol pilotuna bildirilen limitler dahilinde istikamet,
irtifa ve hizi korumak

Radyo seyrusefer yardimcilarinin
kullaniimasi

Gerekli gorulen veya kontrol pilotu tarafindan belirtilmis uygun radyo ve
seyriisefer yardimcilarini segmek ve tanimlamak

Kontrol pilotu tarafindan gerekli gériildiigii durumlarda radyo seyriisefer cihazlari
kullanilarak ugak konumu belirlemek ve kaydetmek

Belirlenmis seyriisefer yardimcilari kullanilarak belirli rotalari veya radyalleri
Onleyip takip edebilmek

Temel alet ugus kontrolleri
(benzetilmis IMC’de 180°’lik donus)

Yalnizca ugus aletlerine bakarak hava aracina manevra yaptirmada yetkinlik
gostermek

Uygun bir alet kontrol teknigini kullanmak ve belirtilen sinirlar dahilinde ugusy
surdurmek igin ¢capraz kontrolii saglamak

Istikamet gbstergesi kullanilarak standart yatis orani ile 180° lik déniis yapmak

Ugus yonetimi (kontroller, yakit
sistemleri ve karburator
buzlanmasi vs.)

Gerekli tum kontrolleri ve manevralari tamamlamak

AFM uyarinca seyir veya havada kalma suresi i¢cin motor giicinii ayarlamak
Menzil veya ugulabilecek maksimum sire igin yakit tiiketimini uygun olarak
ayarlamak ve izlemek

Uygun oldugu takdirde karbliratér buzlanmasi igin diizenli kontroller yapmak

lyi bir havacilik yaklagimi ve kokpit ydnetimi gostermek

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

Altimetreleri QNH veya Standart basing ayarina uygun olarak ayarlamak ve
¢apraz kontrol yapmak

Tamamen dogru frezyoloji kullanarak cift yonlii R/T iletisimini stirdiirmek

ATC izinleri veya ugus bilgilerini uygun olarak elde etmek

Gerektiginde ATC izinleri ve talimatlarina uymak
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BOLUM 2.2 PPL (A)
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Bolim 4 - Yaklagma ve inig Usulleri

a

Meydana varig usulleri

GereKli tiim kontrolleri ve manevralari tamamlamak

Altimetreleri kontrol listesine uygun olarak ayarlamak ve gerektiginde c¢apraz
kontrol yapmak

Yayinlanmig varig usulii veya iznine uyum gostermek

Yeterli cevre kontrolll ve carpismayi énlemeyi siirdiirmek

Hassas inis (kisa pist inisi), yan riizgarla
inis, uygun kosullar mevcut ise,

Flapsiz inig

Rolanti gic ile inigse yaklasma
(yalnizca SE)

Hava ve rlizgar kosullari, pist yuzeyi ve engelleri gdzden gegirmek

Inig alaniyla meydan turunu ve oryantasyonu planlamak ve takip etmek
Meydan turu igin énerilen yaklagsma konfiglirasyonunun belirleyerek, stabil bir
yaklasmayi korumak igin algalma hizi ve oranini saglamak

Tavsiye edilen hizda segilen teker koyma noktasina ulagmak

Emniyetli bir inisi gergeklestirmek i¢in ¢ok az ya da hi¢ siriklenme olmadan ve
yan rlzgar diizeltmesiyle algalmayi ve palyeyi ayarlamak

Teker koyduktan sonra istikamet kontrolint sirdirmek ve guvenle durmak igin
fren uygulamak

Gerekli tum kontrolleri ve manevralari tamamlamak

Touch and Go (Teker koyma ve tekrar
kalkis)

Istikamet kontroliinii stirdiirmek
Gerekli konfigiirasyon degisikliklerini yapmak (flap toplama)
Kalkis icin uygun gucu uygulamak

Dusuk irtifadan Pas gecis

Talimat verildiginde veya gerekli oldugu diistindildigiinde yaklagsmayi iptal etmek
igin zamaninda karar vermek

Denge ve istikamet kontroltinU sdirdiirerek giivenli bir tirmanmayi baglatmak igin
uygun gu¢ uygulamak ve ugak durumunu kontrol etmek

VY veya VX ‘de pozitif bir tirmanma gerceklestirmek igin konfigiirasyon ve hizi
uygun olarak ayarlamak

Glvenli bir manevra irtifasina ulasilana kadar kalkis giiciinii sirdiirmek ve dahal
sonra normal bir tirmanma konfigiirasyonu ve hizini ayarlamak

Gerekli tum kontrolleri ve manevralari tamamlamak

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

o Dogru R/T frezyolojisi kullanarak ATC izinleri almak ve bunlara uymak

Meydan turundaki diger trafikler ile ayrimi sirdiirmek icin meydan turu/hizini
ayarlamak
R/T ve cevre kontrolu vasitasiyla diger trafiklerin farkinda olmak

Bolim 5 — Anormal ve Acil Durum Usulleri

Gecikmeksizin emniyetli ugus hizina ulagmak

a | Kalkistan Slonra bSeEZthlml§ motor o Emergency uygulamalari (touch drills-) hatasiz olarak yuriutmek (ilgili kontrollere
arizasi (yalnizca ) sadece dokunarak ve ne yapildigini syleyerek)
e Zaman imkani oldugunda motor arizasinin muhtemel sebebini arastirmak ve
diizeltici faaliyette bulunmak
e Ucak, yolcular ve mirettebatin emniyetini temin etmek icin ilave faaliyet
planlamak ve yiriutmek
b | Benzetilmis zorunlu inis (yalnlzca SE) « Inis yeri olarak, o anda etrafta mevcut olan ve riizgar hizina baglh olarak uygun
bir inis alani segmek
o Muhtemel ve giivenli bir inis olacakmis gibi, secilen inis alanina uygun ve guvenli
bir algalma planlamak
¢ | Benzetilmis ihtiyatl inis (yalnizca SE) e Inig yeri olarak, o anda etrafta mevcut olan ve riizgar hizina badl olarak uygun
bir inis alani segmek
e Inig yeri olarak secilen alan (izerinden emniyet irtifasinin altina inmeden ugarak
kontrol etmek
o Muhtemel ve giivenli bir inis olacakmig gibi, segilen inis alanina uygun ve gtivenl
bir algalma planlamak
d Benzetilmis acil durumlar o Acil durum veya anormal durumu analiz etmek ve uygun plani ortaya koymak
e Anormal durum veya acil durum uygulamalarini uygulamak
e Ucak, yolcular ve mirettebatin emniyetini temin etmek icin ilave faaliyet
planlamak ve uygulamak
e Zaman imkani oldugunda faaliyetleri dogrulamak igin kontrol listesi kullanmak
e Uygun acil durum R/T g¢agrilari yapmak (Kontrol Pilotuna verilir ancak kuleye
cagdri yapilmaz)
e Benzetilmis acil durum ve gerekli yardim hakkinda ATC'yi bilgilendirmek (uygun
oldugunda)
e | Sozlu sorular e Yetenek testi icin kullanilan ugagin bakimi, isletimi, acil durumda kullanimi ve

limitlerine dair bilgi seviyesi gostermek

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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Bolum 6- Benzetilmis Asimetrik Ugus ve llgili Sinif Ya da Tip Usulleri
a |Kalkis esnasinda benzetilmis motor . B_gr(ljz"etilmf motor arizasi sonrasinda ucak istikameti ve hiz kontrolind
. AR, sirdiirme
arizasi (emniyetli bir irtifada) e Arizali olan motoru tespit etmek
o Uygulamalari ve kontrol listesini tamamlamak
e Trimde VYSE ile giivenli tirmanmayi saglamak
; ; ; o Gorerek sartlarda asimetrik gtic ile bir meydan turu ve son yaklasma yapmak
b | Asimetrik yaklasma ve pas gegis o Dogru konfigtirasyonda stabil (trimli) bir yaklasmayi siirdiirmek
o Asimetrik yaklasmayi iptal edebilmek igin uygun irtifalylikseklikte (ACH) veya
buna ulasmadan énce net bir inis yapma/pas ge¢cme karari vermek
e ACH’de veya talimat verildiginde, VYSE"de 6nerilen konfiglirasyonda givenli bir
tirmanis saglamak icin pas ge¢cmeyi gerceklestirmek
; ; o Gorerek sartlarda asimetrik gtic ile bir meydan turu ve son yaklasma yapmak
¢ A.Slmetnk yaklasma ve tam duruglu e Dogru konfiglirasyonda stabil (trimli) bir yaklasmayi siirdiirmek
inis e ACH sirasinda veya 6ncesinde net bir inis karari vermek
e Uygun inis alanina tavsiye edilen hiz/konfigiirasyonda giivenli bir inig
gerceklestirmek
d | Motor susturma ve yeniden calistirma e Gluvenliirtifada tam motor susturma sirasinda istikamet, irtifa, hiz ve denge (trim)
bakimindan hava aracini kontrol etmek, dogru uygulamalari ve Kkontrolleri
gercgeklestirmek
o Kontrol listesine gére motoru yeniden galistirma esnasinda, hava araci istikameti,
yliksekligi ve hizini kontrol edebilmek ve tekrar ugadi simetrik olarak diiz ve ufki
ugusa gecirmek
e | ATCnin talimatlarina uyum ve R/IT e ATCYi anormal ugus durumu ve gerekli her turll yardim konusunda
. bilgilendirmek
usulleri o ATC usulleri ve talimatlarina uymak
e Hava durumu, pist ylizey kosullari, engeller ve diger hava trafigine gére trafik
paternini ayarlamak
o Ucak performansina gére konfiglirasyon ve meydan paternini ayarlamak
e Gerekli kontrolleri ve uygulamalari tamamlamak
f Uygulanabilir oldugu takdirde sinif o Otomatik pilotun kullaniimasi dahil olmak tzere ugak sistemleri
. . . .. e Basinglandirma sisteminin ¢alismasi
Ye)/,a tip yetk|§| yEtenEk testinin e Buzlanma giderici ve 6nleyici sistemini kullanmak
ilgili maddeleri:  Uygun oldugu sekilde ugak sistemlerini galistirma yetenegini gosterebilmek
i. ucak sistemleri (otomatik pilot dahil) | « Kalkistan vazgecmek (makul bir hizda)
i basmglandwma sisteminin kullanimi | ® Kalkis rule mesafesinin ilk bdliminde benzetilmis bir acil durum sonrasinda
iii. buz ¢oziicii ve buzlanmay! énleyici ugagi pist tzerinde glivenli bir sekilde durdurmak
sistemlerin kullanimi
g SozIi sorular o Ucus testi icin kullanilan ugadin bakimi, isletimi, acil durumda kullanimi ve
limitlerine dair bilgi seviyesi géstermek

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.2 PPL (A)

Yarirluk Tarihi: 01/04/2024

Sayfa 12 /19
Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



e . . WG
(=i KONTROL PiLOTU EL KiTABI ==
(et BOLUM 2.2 PPL (A) =

7.

Tamamlama Standardi

PPL (A) yetenek testini gegmek igin aday, asagidaki yetenekleri gostermelidir:

(@)
(b)
(©

(d)
(e

0

Ucag limitleri dahilinde isletme;
Tim manevralari akici ve dogru bir sekilde tamamlama;

Iyi bir muhakeme ve ugus yetenegi sergileme; yani, ucus hedeflerini gerceklestirmek icin siirekli
olarak iyi bir muhakeme ve gelismis bilgi, yetenek ve tutumlari kullanma;

Havacilik bilgisini uygulama;

Aday kontrol ugcusunun tamaminda ugagin kontroliini 6yle bir sekilde devam ettirmelidir ki; bir
prosediriin veya manevranin basarili sonucu ciddi sekilde stiphe altinda olmasin;

Asagidaki sinirlar dahilinde kalma (bu toleranslar, genel rehberlik icindir; kontrol pilotu, tirbilansh
hava kosullarini ve kullanilan ugagin kullanim nitelikleri ve performansini dikkate almalidir):

Yukseklik: + 150ft

benzetilmis motor arizasi durumunda * 200 ft (yalnizca ME)

normal ugus

Seyriisefer yardimcilarinin +10°

kullanilmasi veya izlenmesi:

normal ugus

benzetilmis motor arizasi durumunda* 15° (yalnizca ME)

Hiz: + 15/-5 knot

+ 15 knot

kalkis ve yaklagsma
tim diger ugus rejimleri

Gereklilik acisindan (a) ve (f) ile karsilastirildiginda, (b) ve (e) arasindaki maddeler icin tamamlama

standartlari nicel degil, ancak nitel degerlendirmeye dayanmaktadir. Altb6lim 8’de belirtilen kilavuzun

kulla

KONTRO

BOLUM 2.2 PPL (A)

nimi, bu nitel gerekliliklere dair gercege dayali ve tutarh bir degerlendirme ile karar verme saglar.
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8. Bilgi, Yetenek ve Tutum Degerlendirme Rehberi

Asagidaki tablolar, adayin testin her bolimiini basarili bir sekilde tamamlamak icin ihtiya¢ duydugu
bilgi, yetenek ve tutumlari degerlendirirken kontrol pilotuna rehberlik saglamak lzere tasarlanmistir.
Bu, kontrol pilotuna (b)'den (e)'ye kadar Altbolim 7'de belirtilen tamamlama standartlarini
degerlendirmede ve sonucu belirlemede yardimci olmalidir.

Asagidaki tablolarda her bolum icin, ilgili KSA'larla birlikte bolimiin hedeflerinin kisa bir anlatimi yer
almaktadir.

Boliim 1 - Ugus Oncesi Operasyon ve Ayrilig

TEM kullanimi dahil olmak tzere givenli ve kurallara uygun bir ugusun planlamasi ve hazirlanmasi. Ugagin
yerde ve ugusa gegis asamasinda givenli ve kurallara uygun kullanimi

¢ Uygulanabilir dizenlemeler (havacilik kurallari, operasyonel, lisanslandirma)
e Hava durumu bilgisi yorumlama ve anlama

| » Notam’larin yorumlanmasi ve anlagiimasi

Bilgi | o Hava araci ugus el kitabi yapist, ilgili bilgi kullanimi

e Havacilik haritalarinin yorumlanmasi ve kullanimi

e Telsiz iletisim usulleri ve standart ifade kullanimi (frezyoloji)

o Ugus hazirhdi bilgilerinin alinmasi

¢ Resmi referans dokimanlarda arastirma yapma (6rnegin AFM, AIP)
Yetenek | ® Standart SOP ve kontrol listesi kullanimi

e Ucagin duzgin bir sekilde yénetimi

o Acik ve kararli bir sekilde iletisim kurma

¢ Bilgi arama ve bunlari elestirel bir sekilde dederlendirme
e Gorev odakh olmaktan ziyade emniyet odakli olma

o Etkili kararlar alma

e SUphe durumunda kararli olma

e Sinirh deneyim ve yeteneklerinin farkinda olma

Tutum

Bolim 2 - Genel Hava Hareketleri

Tdm kontrol ugusu boyunca guvenli ve sorunsuz ugak isletimi, ucagin sertifiye edilmis zarf sinirlarinin farkinda
olma ve bir sapma meydana geldiginde guvenli bir ugusa geri ddnme yetenegi.

e Ucak hicum agisi-gligc-konfiglrasyon degerleri

e Anormal durumdan kurtarma usulleri (stol, stola yaklasma, spiral dalig)
Bilgi e Spin 6nleme ve spinden kurtarma usulleri

e Yik faktori (Load-factor) artiginin nedenleri ve stol hizina etkisi

e Kritik hizlar (6rneg@in Vs, Vne, Vno, Va) ve ilgili ASI isaretleri

istenilen giig, hiz veya dikey hizda trimde, stabil ugus hatti olugturma
Duizgiin, hassas ve koordineli ugak kullanimi

Hazirlanmis SOP’leri takip ederek diizgiin ugus yolu degisiklikleri
Kurtarma usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi

[ ]
[ ]
Yetenek | ®
[ ]

e Konumunu ve olasi tehditleri (6rnegin trafik, arazi, ugus hatti) fark etme, bu bilgileri giincelleme ve
gelecekteki potansiyel durumlarini takip edebilme

Tutum | ¢ Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)

e Kararli olma, harekete gegmeden 6nce supheleri ve yanlis anlasilmalari gidermeye calisma

KONTROL PILOTU EL KiTABI Sayfa 14/ 19
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B6lim 3 — Yol Boyu Usulleri

A ve B noktalari arasinda givenli ve etkili bir sekilde seyriisefer yapma, diizenlemelere uygun olarak; ugusu
izleme ve degisen cevrenin farkinda olma; gerektiginde yeterli cézimleri uygulama

Bilgi

e Seyriisefer haritalarini agiklama ve haritalari yorumlama

e Operasyonel ugus plani kullanimi

e Ucakta seyriisefer ve iletisim ekipmani kullanimi ve limitleri

e Uygulanabilir dizenlemeler (hava sahasi siniflandirmasi, hava durumu minimumlari)
e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

Yetenek

Harita ve yer okuma (yer 6zelliklerinin ve harita bilgilerinin eslestiriimesi)

Ucaktaki seyrisefer ve iletisim ekipmanlarinin etkin kullanimi

irtifay1 korurken gerekli yer izinin veya radyo-seyriisefer izinin diizgiin bir sekilde takibi
e Acik, kararli bir sekilde ve zamaninda iletisim kurma

¢ Ugusu yeniden planlama ve divert uygulama

e Benzetilmis IMC’de temel manevralarda ucabilme ve ucak kontrolini sirdirme

Tutum

e Mevcut durumun ve muhtemel gelisiminin farkinda olma ve proaktif olarak secenekler tiretme
« Oncelikleri belirleme (Fly, Navigate, Communicate, Manage) ve is yukini yénetme

o Etkili kararlar alma ve liderlik gosterme

e Diger trafikler ve olasi tehditlerin farkinda olma

e Gerektiginde yardim aramaya hazir ve istekli olma (6rnegin ATC’den)

Bolim 4- Yaklagma ve inig Usulleri

Duzenlemelere uygun olarak havaalani bélgesine glivenli varis ve giris; farkh konfiglirasyonlarda emniyetli inisi
sag@layacak planl bir M/T paterni ve stabil yaklasma; yaklagsma veya inisin tamamlanmasi

e Varis usulleri, standart M/T paterni, gorerek yaklasma kartini okuma, brifing yapisi ve amaci
e Motor arizasi paterni ve ugagin konumlandirma
e Farkh ruzgéar ve konfigurasyonlar ile uygun inis teknikleri
Bilgi e Pas gegis usulleri ve gecerli SOP’ler
e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji
e Ucgus sonrasi faaliyetler (6rne@in ugus sonrasi ucagdin kontroll, logbook kayitlari, ugus planini
kapatma, olay raporlama)
e Uygulanabilir sinirlar dahilinde icra edilen sistematik konfigiirasyon degisiklikleri
e Hassas ve stabil yaklagsma paterni
e Belirtilen hizda, belirlenen teker koyma bélgesine pozitif teker koyma
Yetenek | o yaklasma veya inisi iptal etme kararini zamaninda verme
¢ Pas gegis usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi
e Glvenli motor arizasi yaklagsma ve inisi
e Diger trafiklerin, niyetlerinin ve ortaya ¢ikan etkilerinin farkinda olma
e Cevreye ve etkilerine dikkat etme (6rnegin riizgér, gunes, olmasi muhtemel sis, gece)
Tutum | piger trafikleri dikkate alma
e Kararll R/T iletisimi kurma
KONTROL PILOTU EL KiTABI Sayfa 15/ 19
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Bolim 5 -

Anormal ve Acil Durum Usulleri

Uygun usulleri kullanarak acil ve anormal durumlari tespit etme, dederlendirme ve ele alma, gerekirse guvenli
bir ugusu strdirmek icin ugusu sonlandirma kararlari

Bilgi

e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlari

e TUm acil durum ve anormal prosedirlerin anlasiimasi

o ihtiyatl inis metodolojisi

¢ Acil ve anormal durumlar igin standart ifade kullanimi

e Acil durumlar ve iletisim kaybi1 durumlari igin transponder kodlari
e Oncelik belirleme araglari (6rnegin PPAA veya FNCM)

Yetenek

¢ Olmasi muhtemel bir soruna karsi gostergelerin gelismis bir capraz kontroli
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi
e Gegerli kontrol listesinin dogru kullanimi

e AFM’ye gore bir sistem arizasi ile basa ¢ikma yetenegi

e Durum degerlendirme, karar alma ve ¢6ziim uygulama

Tutum

e Bilgi toplama ve problem ¢ézme

e Bilingli karar verme

e Geriye kalan yuksekligin veya yere varig zamaninin farkinda olma
e Bilincli karar verme ve etkili uygulama

e Oncelikleri belirleme (Fly, Navigate, Communicate, Manage)

Bolum 6- Benzetilmis Asimetrik Ugus ve ilgili Sinif Ya da Tip Maddeleri

Motor arizas! sirasinda ve sonrasinda guvenli asimetrik operasyon; kalkis, tirmanisg, yaklasma, inis ve pas
gecme sirasinda tek motor ile ugus hatti yonetimi; performans kisitlama konulari

Bilgi

e Tek motor kontrol edilebilirlik ve performans arasindaki fark

e Performansin fazla gug ile iligkili oldugunu anlama

e Cok motora 6zgu hizlar ve bunlarla ilgili isaretlemeler (6rnegin Vsse, Vxse, Vyse, Vmca)

e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlari

e Motor arizasi acil durum prosediru

e Ozel sistemlerin galismasi ve sinirlamalari (6rnegin basinglandirma, buzlanma onleyici/giderici)

Yetenek

¢ Benzetilmis motor arizasi esnasinda ugak kontrolinU saglama ve istikrarli bir ugus hatti olusturma
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi

e Gecerli kontrol listesinin dogru kullanimi

¢ Ucak konfigiirasyonunun tek motorlu operasyona uyarlanmasi

¢ Acil ve anormal durumlar icin standart ifade kullanimi (yani tek motorlu durum)

e Ozel ugak sistemlerinin uygun kullanimi (6rnegin basinglandirma, buzlanma 6nleyici/giderici)

Tutum

e Performans sinirlamalarini bilme, buna uygun hareket etme ve emniyetli bir yaklasma planlama
e Tek motorlu ¢alisma kapsaminda mevcut durumun degerlendiriimesi

e Gergekei ve etkili karar verme

e Beklenti ve is yiki yonetimi

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.2 PPL (A)
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9. Karar Verme Akis Semasi

Yetenek Testi sonucu
Gegti

KONTROL PILOTU EL KiTABI
BOLUM 2.2 PPL (A)

Basarisiz olunan
HAYIR madde/maddeler var
mi?

Basarisiz olunan tiim
maddeler tek bir bélime
mi ait?

ilgili bélimde
basarisiz olundu,
diger bolumler
gecildi.

Yetenek Testi sonucu
Kismen Gegti

Sayfa 17 /19
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Birden fazla
bélimde
basarisizlik yeniden
test edilmeyi
gerektirir

Yetenek Testi sonucu
Kaldi
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10. Kontrol Ugusu Sonrasi Brifing (Debriefing)

Ucus sonrasi brifing, kontrol pilotunun adayi test sonucu hakkinda bilgilendirmesi ile baslamalidir.
Bundan sonra kontrol pilotu, adayin giicli ve zayif yanlarini vurgulayarak brifingi faydali hale
getirmelidir. Adayin testte basarisiz oldugu takdirde kontrol pilotu; adayi ve ATO’yu ilave bir egitim
onerisi hakkinda bilgilendirmelidir. Adayin yetkili otorite tarafindan belirlenen usullere gére itiraz hakki
oldugu belirtilmelidir. Kontrol pilotu adayin onayi ile sorumlu 6gretmen pilotun, kidemli kontrol
pilotunun veya SHGM denetgisinin ugus sonrasi brifinge katilmasina izin verebilir.
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11. ilgili tim kayitlarin tamamlanmasi

Tim ilgili kayitlar tamamlanmalidir. ilgili kayitlar, asagidaki belgeleri icermelidir ancak bunlarla sinirli

degildir, gerekli tim belge ve dokiimanlar eksiksiz doldurulmahdir:

e |lgili operasyonel belgeler, ucak ugus kayit defteri, ATS ugus planinin kapatilmasi

e Yetenek testi formu ve kontrol pilotu raporu

e Aday ucgus kayit defteri

Kalinan veya kismen gegilen herhangi bir yetenek testi igin basarisizlik gerekgesi, kontrol pilotunun

raporunda yer almalidir. Basarisizlik nedeni agik, anlasilir ve motive edici olmalidir; sadece basarisiz

olunduguna dair basit bir ifade uygun veya yeterli degildir. Ayni sekilde yeniden egitim almaya dair

herhangi bir tavsiye, kontrol pilotunun raporuna yazilmalidir.
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