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1. Giris

Aletli ucus yetkisine (IR) sahip olan bir pilotun imtiyazi, IFR sartlarda 200 feet (60 m) minimum karar
ylksekligi ile hava araclarini ugurmaktir. Cok motorlu IR imtiyazlari icin, yetenek testi cok motorlu bir

ucakta yapiimaldir.
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2. Test Yonetimi

Kontrol pilotu, yetenek testine hazirlanmasi icin yeterli zamani olmasi maksadiyla, hava durumu
tahminlerini ve bolgesel kisitlamalari hesaba katarak, sinav ucus glizergahi hakkinda 6nceden adayi
bilgilendirmelidir.

Test, IFR sartlar altinda tek pilot olarak uculan uygulamali bir ucusu simile etmeyi amaclamaktadir.
Senaryo, adayin asiri is yuki olmadan tiim test maddelerini gostermesini saglayacak bir siire ve yapiya
sahip olmalidir. Ugus siresi en az 60 dakika olmahdir.

Genellikle kontrol pilotu 6gretmen koltugunda oturur ve sorumlu pilottur (PIC). Yetenek testi
esnasinda operasyonel veya kurumsal olarak gerekli olmadigi slirece ucaga veya similatore baska
kimse giremez. Ayrica, ATO kisitlamalari g6z 6niinde bulundurulmalidir.

Test slirecine baslamadan 6nce kontrol pilotu, adayin IR (A) yetenek testine dnerilmesi de dahil olmak
Uzere on kosullarin karsilandigini kontrol edecektir; ATO, istenirse kontrol edilmesi icin egitim
kayitlarini hazir bulunduracaktir. Bu dogrultuda asagidaki belgeler ve kosullarin dogrulugu kontrol
edilecektir:

e Pasaport veya kimlik karti

e PPL(A) veya daha yliksek lisans (entegre kurslar icin gecerli degildir)

¢ IR imtiyazlari gece kullanilacak ise gece ugus yetkisi (NIT) (entegre kurslar igin gegerli degildir)

e Yetenek testinde kullanilan ugak igin gegerli sinif/tip yetkisi, aksi takdirde CR/TR bolimune bakiniz
e 1.veya 2. sinif saglik sertifikasi

e Telsizle haberlesme yetkinligi ve dil yetkinligi gereklilikleri

e Logbook kontrol edilmeli, en az 50 saati sorumlu pilot olarak (PIC) olarak ugakla yapilan cross-country
ugus suiresini gostermeli ve bu slirenin en az 10 saati ugakla yapiimis olmalidir
Asagida belirtilen minimum ugus talimatini gésteren logbook:

>Modiler IR ugus egitim kurslari icin SHT-FCL Ek 6’ya bakiniz.

>Fntegre IR ugus egitim kurslari icin SHT-FCL Ek 3’e bakiniz.

e ATO tarafindan verilen egitim tamamlama sertifikasi

e ATO tarafindan doldurulan ve onaylanan ilgili IR (A) yetenek testi formu
e Hava araci belgeleri
e Glncel seyrisefer haritalari ve mevcutsa veri tabani
e Kontrol uguslarini kapsayan hava araci sigortasi
e Ucus safhasi igin spesifik ekipmanlar (6rnegin hood)
Kontrol pilotu, adayin test igin zinde, saglikli ve hazir oldugunu da gésteren 6n kosul gerekliliklerinin

karsilandigindan emin olmalidir. Bu onay sonrasinda adayin kontrol pilotuna kimlik bilgilerini
gostermesi ile birlikte kontrol pilotu yetenek testine resmi olarak baslar.
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3. Kontrol Pilotu Brifingi

Kontrol Pilotu, asagidaki hususlar hakkinda brifing vermelidir:

e Adayin soru sorma 0zgurlugi
e Yetenek testinin amaci ve hedefi
e Uculabilecek en kotl hava kosullari (6rnegin IFR, Part-NCO, NAA, ATO veya test gereklilikleri)

e PIC kontrol pilotudur; aday kontrol pilotu gdzetiminde sorumlu pilot (PIC) gibi bagimsiz olarak
hareket eder

e Testin belirli kisimlarinda telsiz iletisimin kullaniimasi

e GOrus sinirlama cihazinin (Hood) kullanimi

e Otomasyon ve ugus yonetim sisteminin kullanimi

e Normal ve benzetilmis olarak yapilan acil durumlarda kontrol pilotunun rolii

e Sadece ME: Benzetilmis motor arizasi (minimum emniyet irtifasi, motor kontrollerinin idaresi)

e Olasi durumlarin idaresi (teknik, hava durumu, ATC)

e Gergek acil durumlarin idaresi (6rnegin motor ariza usulleri, hava araci kumanda deuvri)

e Gecme, kalma ve kismi gecme kriterleri, maddeleri tekrarlama secenegi ve sinav sonlandirma
kurallari

Geg¢me/kalma kriterleri hakkinda bilgi verirken kontrol pilotu, karar verme ve ugus yetenegi de dahil
olmak Uzere Altbolim 7’ de belirtilen yetenek testi tamamlama standartlarini agiklamalidir. Adaydan
nelerin istendigini anlamasi icin bazi test maddelerine vurgu yapilmasi gerekebilir. Testi tamamlama
standartlari konusunda aday da hemfikir olmalidir ve kontrol pilotu bunlar hakkinda brifing verirken
gercek ucus kosullarini géz éniinde bulundurmalidir. Ozellikle vurgulanmasi gereken maddeler sunlar
olabilir:

Telsizle haberlesme

Sistematik calisma, is yliki yonetimi

Seyrusefer bolumuandn dogrulugu, PNB gereklilikleri, RAIM servis seviyesi
Pas gecme (go-around) karari

Tamamlama standartlari hakkinda bilgi verirken, usuller ve ucus teknikleri, onayl egitim
organizasyonlari (ATO) arasinda degisebileceginden dolayi kontrol pilotu, adayin ATO’da nasil bir egitim
aldigini da incelemelidir. Bu, 6zellikle anormal durumlar, stollar ve benzetilmis motor arizalari usulleri
vb. gibi manevralar icin 6nemlidir.
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4, Aday Ucgus Brifingi

Kontrol pilotu, adayin kesintisiz bir sekilde brifing yapmasina izin vermelidir; aday brifingi ugusa gidip

gidilmeyecegi (go/no-go) kararini vererek sonlandiracaktir. Brifing, asagidaki hususlari kapsamaldir:

e Zaman cizelgesi (6rnegin slot planlamasi, ugaga binis zamani)

e Operasyonel seyrisefer ucus plani

e Hava durumu ve tahmini

e Mevcutsa ilgili yerel askeri kisitlamalar dahil olmak lizere NOTAM'lar
e Yakit planlama

e Agirlik ve denge hesabi

e Performans hesaplama

e IMC escape route (OEl prosediri)

e Mevcutsa ATC ugus plani;

e Bakim durumu da dahil olmak Gzere hava araci durumu ve belgeleri
e Tehdit ve hata yonetimi boyutlari
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5. Yerde Sozlii Sinav

Kontrol Pilotu, asagidaki konularda, mimkin oldugunca planlanan ucus ile ilgili soru sorarak ucus

oncesi brifing esnasinda adayin ilgili teorik bilgisini kontrol etmelidir:

e Adayin brifinginin ardindan sorulan tamamlayici sorular

e Mevzuat (spesifik ulusal/uluslararasi gereklilikler)

e Lisanslandirma (6rnegin IR (A) imtiyazlari, yetki gecerliligi, gecerlik gereklilikleri)

e Operasyonel boyutlar

e Hava durumu bilgisi ve yorumu

e Hava sahasi yapisi ve limitleri

e Hava araci sistemleri, sinirlari, performansi, agirlik ve dengesi
e Ucus planlama

e Seyriisefer planlari

e Acil durum usulleri
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6.

Yetenek Testi Maddeleri

Kontrol listesi kullanimi, ucagi ucurma yetenegi, ucagin harici gorsel referans ile kontrolii, buzlanma

onleme/giderme usullerinin uygulanmasi tim bolimlerde gecerlidir. 1. Bolimdeki (j), (k) ve (l)

maddeleri ve 3a bolimindeki maddeler harig, ucus sadece aletlerle yapilacaktir. 4. ve 5. bélimlerdeki
(c), (g) ve (h) maddeleri her iki bolimde de uygulanabilir. 2. Bolimdeki (d) maddesi bir FNPTII, FTD 2/3
veya FFS'de gergeklestirilebilir; kullanilan FSTD, yetenek testi icin kullanilan ayni ugak tipi/sinifi ve

varyantini temsil etmelidir."

Zorunlu yetenek testi maddeleri, sol siitunda belirtilmektedir. Genisletilmis kilavuz ve ilave agiklamalar

sag sttunda verilmektedir.

Boliim 1 - Ugus Oncesi Hazirliklar ve Ayrilig

a

Ucus el kitaplarinin 6zellikle hava araci
performans hesaplamasinin, kitle ve
dengenin kullaniimasi

Agirlik ve denge formunu doldurmak

Pist ve tahmini hava kosullari icin gecgerli olan ugak performans kriterlerini ve
sinirlamalarini  hesaplamak, kalkis &éncesinde mevcut kosullarin degismes
durumunda ve gerektiginde hesaplamalar gbézden gegirmek

Ucaga ait belgelerin mevcut ve uygun oldugunun kontrol etmek

Hava Trafik Hizmetleri dokiimaninin,
hava kosullari dokiimaninin
kullaniimasi

Ugus planini ve ugus kaydini hazirlamak icin haritalar, tablolar ve yaklasma usulleri
katlari dahil olmak lizere uygun ve dogru dokiimanlari kullanmak

Mevcut ve tahmini hava kosullarini degerlendirmek

Tiim havacilik bilgilerini ve NOTAM'lari temin edip degerlendirmek

ATC ugus planinin, IFR ugus
planinin/kayit defterinin hazirlanmasi

Uygun ugus navigasyon logununun tamamlamak

Gerekli ATC ugus planlarini tamamlamak ve ugus igin gerekli tiim havaalanlarinin
konumlari konusunda emin olmak

Ucadin dogru sekilde yakit aldigini, yliklendigini ve ugus igin yasal gereklilikleri
tasidiginin kontrol etmek

Pist, kalkis ve hava durumu kosullari ile ilgili ucak performans kriterlerini ve
limitlerini kontrol etmek

Alet ugusuyla ilgili regiilasyon gereklilikleri hakkinda yeterli bilgiye sahip oldugunu
gOstermek

Kalkig, varis ve yaklagsma usulleri igin
gerekli seyrisefer yardimcilarinin tespit
edilmesi

Kalkis ve kalkis icin uygun seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak,
gerektiginde emercensi déniis dahil FMS'i hazirlamak

Miimkiinse, yaklasma ve inis igin uygun seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve
tanimak, FMS'i hazirlamak

Ucgus 6ncesi kontrol

Ugus 6ncesi kontrolleri, buzlanma riski dahil olmak lizere, mevcut veya benzetilmig
hava kosullarina uygun olarak gergeklestirnek

Ucadin ugus igin uygun ve glivenli bir durumda oldugunun kontrol etmek

Gerekli tum belgeleri kontrol etmek ve tamamlamak

Tespit edilen uygunsuz kosullarla ilgili uygun énlemleri almak

Gerekli seyriisefer verilerinin dogru oldugunu ve planlanan RNAV yaklasmalarinin
uygun oldugunu kontrol etmek

Hava Kosullari Minimumlari

Kalkis, rota, varig ve alternatif havaalanini
degerlendirmek

Beklenen aletli yaklasma minimumlarini ve karar irtifasini belirlemek

Adayin, isletme kurallari ve hava araci kisitlamalari nedeniyle belirlenen hava
kosullari minimumlarina uymasi beklenir

etkileyen hava kosullarini

Taksi

Tavsiye edilen tim taksi kontrollerini ve proseddrlerini tamamlamak
Hava alani igaretlerine ve sinyallerine uymak
ATC talimatlarina uymak

PBN kalkisi (uygulanabilirse)

Dogru prosedirin FMS'e yliklendigini kontrol etmek, SID karti ile seyiisefer
noktasi ve kisitlamalari kargilagtirmak
Dogru navigasyon kaynaginin gésterildiginin ve kullanildigini kontrol etmek

Kalkis éncesi brifing, Kalkis

Uygulanabilir minimumlara uyulabilecegdini kontrol etmek

izin verilen kalkig ve kisittamalarini séylemek, NAV/COM/FMS nin dogru sekilde
yliklendigini kontrol etmek

Kalkis sonrasi COM frekans dedisikligi hakkinda bilgi vermek

Pist durumu, kalkig performansi ve hizlari, SID tirmanis gereksinimleri hakkinda
bilgi vermek

Acil durum prosediirlerini 6zetlemek
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; ; ; e IMC'ye veya simiile edilmis IMC'ye girmeden énce alet ugusuna gegmek
J | Aletli ugusa gegis e Trimde stabil bir ugusg yolu olugturmak
o Gerektiginde gbriis sinirlayici cihaz (hood) kullanmak
k | Aletli kalki r trleri. PBN kalkislari ® SID ve/veya ATC talimatlarina uyabilmek
e Iti a t§ proseddrler, alkisla o Uygulanabilir seyriisefer toleranslari icinde kalabilmek
ve alimetre ayari e Yayinlandigi veya acikca belirtildigi gibi irtifaya ve hiz kisitlamalarina riayef

edebilmek

Dogru altimetre ayari prosediiriinii uygulamak

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak

Yayinlanan veya istenen sekilde COM frekanslarini degistirebilmek
ATC talimatlarina uygunluk géstermek

| |Hava Trafik Kontroll ile iletigim, ®
uyum, R/T proseddrleri .

Bolim 2 - Genel Hava Hareketleri

a | Yalnizca ucus aletleri referans alinarak ® Istikamet, irtifa ve h{Z{n diiz ve ufki, oto-P//otv(maCluel c_)_lmadan yapilan ugusta
yalnizca ugusg aletlerini kullanarak kontrolii sagladigini géstermek
e Trimin dogru kullanimini géstermek

farkli hizlarda diz ugusta wucagin
kontrolll ve trim

b | Standart ve strekli bir donls agisi ile| » Tirmanigh ve siiziilisli dbniis esnasinda, farkli ugus aletlerini kullanarak dogru
yapilan tirmanigli ve algalish dénusler oranda bir déniis yapabilmek ve zamanli bas dedisikligi yapabilmeyi ¢apraz
kontrol altina alabilmek
- : ° A ; e Durumu tanimak, ¢cabuk ve dogru kurtarma hareketini baslatmak
¢ S.l.J re:(l ! ?5 dy..atl..§“| do%u§lzrn\|{?l derin agllll e Ucadin herhangi bir limit degerini asmadan kurtarma hareketine devam etmek
3UZU u|$ ud ollzu$t er de danil, anormal . Gerepi tim kontrolleri ve manevralari tamamiamak
urumilardan Kurtarma,

d |Diz ugusta, inis konfigUrasyonunda o Ufki veya yatigli olarak stole giris ve gerekli ugak konfiglirasyonunu se¢mek

t | iziiliisli doniislerde stole Yeni baglayan ve tam stole dair emareleri tanimak
iIrmanigli ve suzuluglu donuslerde stole , ;e m acisini (AoA) azaltarak ve daha sonra glivenli ve stabil bir ugus hattini

yaklagimdan kurtarma.” yeniden tesis ederek sistematik olarak stolden kurtarmak

e Gerekli tum kontrolleri ve manevralari tamamlamak

e |Kisith Panel: sabit oranli tirmanis ve . istik(::zmetcayrosu v.e suni ufuk géstergeleri kullanmadan, belirlenen sinirlar iginde
Icalis, sabit bir dénis acisi ile istenilen | =o' kontrol edebilmek ; e

_a ({;a $ N $ac e Belirlenen hizlarda diiz ve ufki ugusu, tirmanig ve siziliigleri tamamlamak

istikametlere, duz ugusta yapilan . gelirlenen istikametlere standart déniis agisi ile déniis yapabilmek igin, dogru

donugler, anormal durumlardan,  teknikleri kullanabilmek, dogru ugus aletlerini gapraz kontrol altina alabilmek ve
kurtarma, dogru yorumlayabilmek
e Durumu tanima, givenilir bilgi saglamak, cabuk ve dogru kurtarma hareketin
baglatmak
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Bolim 3 — IFR Yol Boyu Usuller

a |Ucagin yeryliziindeki izdiisimdi ® Seyriisefer araclarini kullanarak kontrol pilotu tarafindan verilen rota ve radyaller
. o Alas .. Uizerinde sistematik olarak énleme usuliinii gésterebilmek

(traCkmg)' Onlem__eler dahil (Or' NDB, e Sistematik olarak riizgar duzeltme usuliini géstermek

VOR veya seyrusefer noktalari arasi « Gegerii seyriisefer toleranslarinda kalabilmek

tracking)
b | Seyrusefer sistemi ve radyo
yardimcilarinin kullanimi

o Seyriisefer yardimcilarini ayarlamak, tanimlamak ve kullanabilmek
e FMS’e seyriifer noktalarini (Waypoint), rota ve hava yollarini girebilmek
o Farkli seyriisefer sistemlerinin kullaniimasini ve sinirlamalarini kavrayabilmek

e Yalnizca ugus aletlerini referans alarak hava aracini kontrol etmek ve manevra
yapmada yetkinlik gdstermek

o Belirtilen sinirlar iginde sirasiyla ATC veya Kontrol Pilotu tarafindan verilen
gérevler dogrultusunda seyriisefer logunda hesaplandidi lizere istikameti, irtifayi
ve hizi korumak

e Uygun bir alet kontrol teknigini kullanmak ve belirtilen sinirlar dahilinde ugusu
slirdiirmek igin capraz kontrolii saglamak

o Altimetreleri QNH veya standart basing ayarina gére, ilgili ATC dlizenlemeleri ve
hava araci sistem gereksinimlerine uygun olarak ayarlamak ve ¢apraz kontrol
yapabilmek

¢ | Diz ugus, istikamet kontrolQ, irtifa ve hiz,
gug kontrolU, trim teknigi

d | Altimetre ayari

ATC'ye ETA'nin ilgili gereksinimi agsacagini bildirmekk
Beklemeye dogru giris yapabilmek
Gerekli rizgar ve zaman duzeltmelerini yapabilmek
Uygulanan hiz sinirlamalarina uyabilmek
- i Ucusun ilerlemesini ve yakit durumunu izlemek igin bir seyrtisefer logu tutmak
f Ug#? Stu recmlp ’t ugt|1§ I Oglf'.nu?’ y_al_<|t Ucgus giivenligi, konfor veya verimlilik igin gerekli oldugunda, ATC ile koordinell
,Sa lya m,m' sistemlerin yonetiminin olarak ugug glizergahini ve/veya irtifayr uygun sekilde ayarlayabilmek
izlenmesi e Ugusun gergeklestiriimesi veya olasi divert planlamasi ile ilgili hava durumu
bilgilerini glincellemek igin uygun araclari kullanabilmek
e Buz ¢ozme/buzlanma karsiti koruma sistemleri ile iliskili olarak yeterli 6l¢iide
buzlanma durumsal farkindaligi géstermek
e Buz ¢bzme/buzlanma karsiti koruma sisteminin diizglin kullanimini sergilemek
o Emniyetli bir ugus yapmak icin yeterli seviyede karar verebilme yetisi géstermek
h ATC'ye uygumuk ve R/T usulleri o Dogru frezyoloji kullanarak iki yénlii R/T iletisimini sdrdiirmek
e Radyo cihazlar ariza usulleri konusunda bilgisini dogru bir sekilde sergilemek
e ATC izinlerine ve talimatlarina riayet etmek

e |ETA zamanlamasi ve revizyonu
(gerekirse rotada bekleme)

g | Gerekirse benzetilmis olarak yapilan
buzlanmadan korunma proseduirleri
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Bolum 3a — Meydana Varig Usulleri

a |Uygunsa seyriusefer yardimcilarinin
ayarlanmasi ve kontrol edilmesi,
kolayliklarin tanimlanmasi

Varis ve yaklasma igin uygun bir seyriisefer stratejisi belirlemek
Gerekli seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
girebilmek

b | Varis usulleri, altimetre kontroli

ATIS'i dinlemek veya ATC’den varis bilgilerini talep etmek
ATC yénetmeliklerine gb6re altimetreleri QNH'ye ayarlamak ve c¢aprazi
kontrollerini yapmak

¢ | Gegerliyse irtifa ve hiz kisittamalari

irtifa ve hiz kisitlamalari dogrultusunda inig profilini planlamak ve yénetmek
Gerekli irtifa ve hiz kisitlamalarina riayet etmek

d |PBN varigi (uygulanabilirse): dogru
usullerin seyrusefer sistemine yuklenmis
oldugundan emin olun ve seyrisefer
sistemi ekrani ile yaklasma Kkartlarini

capraz kontrol edin.

Dogru prosediiriin FMS'de yliklenmig oldugunu, ilgili varis plani ile seyriisefer
noktalari ve kisitlamalari ¢apraz kontrol etmek
Dogru seyriisefer kaynadinin gésterildigini ve kullanildigini teyit etmek

Boélim 4 - 3D Operasyonlar

a | Seyrusefer yardimcilarinin ayarlanmasi
ve kontrol edilmesi, dikey yol agisini
(vertical path angle) kontrol etmek. RNP
yaklagimlari igin: Dogru prosedurlerin
seyrusefer sistemi Uzerine yuklenmis
oldugunu kontrol etmek ve seyrisefer
sistemi ekrani ile yaklasma plani
arasinda gapraz kontrol yapmak

Gerekli seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
girebilmek

ligili GNSS/SBAS hizmet diizeyi veya RAIM kullanilabilirligi durumunda segilen
seyriisefer yardimcilarinin kullanilabilirligini ve iglevselligini teyit etmek,
Yaklasmayi takip edebilmek

b |Algcalmal/yaklasmal/inis  kontrolleri ve
kolayliklarin tespiti dahil yaklasma ve
inis brifingi

Kullanilacak yaklasma ve otomasyon seviyesi hakkinda brifing vermek,
minimumlari belirlemek

Mevcut hava kosullarinin uygunlugunu kontrol etmek

Irtifa ve hizlar dahil olmak (izere yaklasma ve inisten vazgegme (go-around)
hakkinda brifing yapmak

Yaklasma hazirligi ve seyriisefer ayarlarini kontrol etmek

Yaklasma kontrollerini tamamlamak

c | Bekleme prosedurii

Beklemeye dogru girisi uygulamak
Gerekli riizgar ve zaman duzeltmelerini yapmak
Gerekli hiz kisitlamalarina riayet etmek

uygunluk

d |Yayimlanmis yaklagsma prosedUrIerine:

Yayinlanan yaklagma prosediirlerine riayet etmek

GS/GP kesisim konumunu c¢apraz kontrol etmek ve altimetre ayarlarini
dogrulamak

DA’da, yaklasmaya devam etme karari vermek veya inisten vazgegme (go-
around) sirecini baslatmak

e | Yaklasma zamanlamasi

Gerekli oldugu durumlarda zamanlamayi kullanarak yaklasma usullinii izlemek
ve kontrol etmek

f |irtifa, sirat, istikamet kontrolii (stabil
yaklasma)

Son yaklagsmay: tesis etmek, yatay ve dikey profilde DA’ya kadar yaklasmay:
devam ettirmek

Farkli yaklagsma asamalari igin uygun ugak konfiglirasyonunu ve hava hizini tesis
etmek

Ugagi belirlenmis konfigtirasyonla stabil ve trimde son yaklagma hattina getirmek
icin kontrol etmek

DA'da inise devam etmek veya pas ge¢meyi baslatmak icin gérsel referanslar
kullanmak

g | Go-around (inisten vazgegme)
manevrasi

Ugagi glivenli bir tirmanisa gegirip buna gére yeniden konfigtlire etmek
Uygun yatay ve dlisey seyriiseferin saglandigindan emin olmak
Zaman elverdiginde ATC'yi bilgilendirmek

h |Pas gegme prosediiri/inis

Verilen/ basili pas ge¢me uygulamak veya
Inise devam etmek

i | ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

e Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanimi
e ATC talimatlarina uygunluk gésterme

Uygulanan iletisim kaybi prosediiriinii bilmek

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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Bolum 5- 2D Operasyonlar

a |RNP yaklagsmalar icin Seyrisefer . gfgsllm] :keyr[]sefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
yardimeilarinin ayarlanmasi ve kontrol | . Gnss/sBAS hizmet dizeyi veya RAIM kullanilabilidigi durumunda segilen
e.d”me.S': POQ ru pros_fedurlerlln seyrusefen  seyrisefer yardimeilarinin kullanilabiliriigini ve islevselligini teyit etmek,
sistemi Uzerine ylklenmis oldugunu| e Yaklagsmay: takip edebilmek
kontrol etmek ve seyrisefer sistemi
ekrani ile yaklasma plani arasinda
capraz kontrol yapmak

b | Algalma/yaklasmalinis  kontrolleri  ve . 577’21%1[/]/;7:5 b}e/zflgg;"ren: ve otomasyon seviyesi hakkinda brifing vermek,
_k(?lay“_k_larm tespiti dahil yaklagma ve e Mevcut hava kogullarinin uygunlugunu kontrol etmek
inis brifingi e rtifa ve hizlar dahil olmak iizere yaklasma ve inisten vazge¢cme (go-around)

hakkinda brifing yapmak
e Yaklasma hazirli§i ve seyriisefer ayarlarini kontrol etmek
o Yaklagma kontrollerini tamamlamak
c |Bekleme prosediirii * Beklemeye dogru girisi uygulamak
o Gerekli rizgar ve zaman dizeltmelerini yapmak
o Gerekli hiz kisitlamalarina riayet etmek
- ; o CDFA teknigini kullanarak yayinlanan yaklasma prosed(irlerine riayet etmek
d Yaylmllalg mis yak|a$ma proseddrlering o Belirlenen hiz ve konfiglirasyonda, belirtilen yaklasma hattinda son yaklasmanin
uyguniu baslamasini 6ngérmek
e Yayinlanan minimum algalma irtifasi adimlarini asla ihlal etmemek
o DA'da veya MAPte, yaklasmaya devam etme karari vermek veya inisten
vazgecme (go-around) stirecini baslatmak

e | Yaklasma zamanlamasi o Gerekli oldugu durumlarda zamanlamayi kullanarak yaklasma usuliinii izlemeki

ve kontrol etmek

fIM APt'ye kadar irtifa/mesafe, hiz, e Belirlenen hIZ" ve "konflgurasyonda, belirtilen yaklagma hattinda son yaklasmanin
istikamet kontroli (stabil yaklagsma) baslamasini ongormek - -

o . Yy ’ e Belirlenen yaklasma hattinda, saglanan irtifa/mesafe tablosu veya irtifa/zaman
gecerli ise StepDown Fix noktalar tablosu ile dikey konumu izlemek

o Farkli yaklasma asamalari icin uygun ugak konfiglirasyonunu ve hava hizini tesis
etmek

o Ucad belilenmis konfiglirasyonla stabil ve trimde son yaklasma hattina getirmek
icin kontrol etmek

o DA'da inise devam etmek veya pas ge¢cmeyi baglatmak icin gérsel referanslari
kullanmak

g | Go-around (inisten vazgecme) o Ugag glivenli bir tirmanisa gegirip buna gére yeniden konfigtlire etmek
manevrasi e Uygun yatay ve diigsey seyriiseferin saglandigindan emin olmak

e Zaman elverdiginde ATC'yi bilgilendirmek

h | Pas gecme prosediirii/inis o Verilen/ basili pas gegme uygulamak veya

Inise devam etmek

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
ATC talimatlarina uygunluk géstermek

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.6 IR (A)
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Bolim 6- Tek Motor Calisirken Ugus

a |Kalkis (take-off) sonrasinda veya pas
gecme aninda benzetilmis motor arizasi

Yalnizca ugus aletlerini referans alarak ugagdin kontroliinii saglamak

Anizali motoru teshis etmek, kontrol listesini ve emercensi uygulamalari
tamamlamak, trimde giivenli tirmanisi VYSE hizinda sadlamak

Brifing sirasinda belirtilen ve planlanan IMC escape route takip etmek (OEIl
usull)

b | Tek motor calismadigi durumda
yaklasma, inisten vaz gegme ve pas
gecme prosedirind uygulama

Uygun konfiglirasyonla stabil, tek motorlu yaklasma yapmak
Asimetrik yaklasmayi iptal edebilmek igin uygun irtifa/yiikseklikte (ACH) veya
buna ulagsmadan énce net bir inis yapma/pas ge¢me karari vermek

ACH'de uygun konfigiirasyonla glivenli tek motorlu inisten vaz geg¢me (go-
around) manevrasi baslatmak

Uygun yatay ve diisey seyriiseferin saglandigindan emin olmak

Verilen pas gegcme prosedurini takip etmek

¢ | Tek motor ¢calismadigl durumda
yaklasma ve inis

Uygun konfiglirasyonla stabil, tek motorlu yaklasma yapmak

Asimetrik yaklasmayi iptal edebilmek icin uygun irtifa/yiikseklikte (ACH) veya
buna ulagsmadan énce net bir inis yapma/pas ge¢me karari vermek

ACH'de gérsel referanslar saglayarak tek motorlu inig igin devam etmek

d |ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

ATC'yi durum ve niyet konusunda bilgilendirmek

ATCi limitler, kabiliyet ve gerekli gériilen destek/yardim konusunda
bilgilendirmek

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.6 IR (A)
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7. Tamamlama Standardi

IR (A) yetenek testini gegmek icin aday, asagidaki yetenekleri gdstermelidir:

(@ Ucagi limitleri dahilinde isletme;
(b) Tum manevralari akici ve dogru bir sekilde tamamlama;
© lyi bir muhakeme ve ucus yetenegi sergileme; yani, ucus hedeflerini gerceklestirmek icin stirekli
olarak iyi bir muhakeme ve gelismis bilgi, yetenek ve tutumlari kullanma;
(d) Havacilik bilgisini uygulama;
(e Aday kontrol ugusunun tamaminda ucagin kontrollinii oyle bir sekilde devam ettirmelidir ki; bir
prosediriin veya manevranin basarili sonucu ciddi sekilde stiphe altinda olmasin;
() Asagidakisinirlar dahilinde kalma (bu toleranslar, genel rehberlik icindir; kontrol pilotu, tiirbilansli
hava kosullarini ve kullanilan ugagin kullanim nitelikleri ve performansini dikkate almalidir):
irtifa Genel + 100ft
Karar ylksekliginde/irtifasinda pas gegmeye baslanmasi + 50/-0 ft
Minimum algalma yuksekligi/irtifasi + 50/-0 ft
istikamet Tum motorlar ¢aligirken +5°
Benzetilmis motor arizasi ile + 10° (ME only)
Sirat Tum motorlar ¢aligirken + 5 knot
Benzetilmis motor arizasi ile + 10/-5 knot (ME only)
Yol Takibi Radyo Yardimcilari +5°
Agisal sapmalar (6rn. ILS, LPV) Sizllts hatti ve istikametinde yarim derece
sapma
Dogrusal yatay sapma (6rn. LNAV) Proseddriin %2 RNP degeri
Dogrusal disey sapma (6rn. LNAV/baro VNAV Deniz seviyesinden 1.000 fit altinda, dikey
profilden 75 fit altinda ve dikey profilden 75
fit Gstlinde olmalidir

Gereklilik acisindan (a) ve (f) ile karsilastirildiginda, (b) ve (e) arasindaki maddeler icin tamamlama

standartlari nicel degil, ancak nitel degerlendirmeye dayanmaktadir. Altb6lim 8’de belirtilen kilavuzun

kullanimi, bu nitel gerekliliklere dair gergege dayali ve tutarl bir degerlendirme ile karar verme saglar.

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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8.

Asagidaki

Bilgi, Yetenek ve Tutum Degerlendirme Rehberi

tablolar, adayin testin her bolimiini basarili bir sekilde tamamlamak icin ihtiya¢c duydugu

bilgi, yetenek ve tutumlari degerlendirirken kontrol pilotuna rehberlik saglamak Gzere tasarlanmistir.

Bu, kontrol pilotuna (b)'den (e)'ye kadar Altbolim 7'de belirtilen tamamlama standartlarini

degerlendirmede ve sonucu belirlemede yardimci olmalidir.

Asagidaki

tablolarda her bolim igin, ilgili KSA'larla birlikte bolimin hedeflerinin kisa bir anlatimi yer

almaktadir.

Bolim 1 -

Ugus Oncesi Operasyon ve Ayrilis

TEM kullanimi dahil olmak tzere givenli ve kurallara uygun bir ugusun planlamasi ve hazirlanmasi. Ugagin
yerde ve ugusa gegis asamasinda givenli ve kurallara uygun kullanimi

Bilgi

¢ Uygulanabilir dizenlemeler (havacilik kurallari, operasyonel, lisanslandirma)
e Hava durumu bilgisi yorumlama ve anlama

o Notanr’larin yorumlanmasi ve anlagiimasi

e Hava araci ucus el kitabi yapisi, ilgili bilgi kullanimi

e Havacilik haritalarinin yorumlanmasi ve kullanimi

e Telsiz iletisim usulleri ve standart ifade kullanimi (frezyoloji)

Yetenek

o Ugus hazirhdi bilgilerinin alinmasi

¢ Resmi referans dokimanlarda arastirma yapma (6rnegin AFM, AIP)
o Standart SOP ve kontrol listesi kullanimi

e Ucagin duzgin bir sekilde yénetimi

o Acik ve kararli bir sekilde iletisim kurma

Tutum

¢ Bilgi arama ve bunlari elestirel bir sekilde dederlendirme
e Gorev odakh olmaktan ziyade emniyet odakli olma

o Etkili kararlar alma

e SUphe durumunda kararli olma

e Sinirh deneyim ve yeteneklerinin farkinda olma

Bolum 2 -

Genel isletme/Uygulama

Tdm kontrol ugusu boyunca guvenli ve sorunsuz ugak isletimi, ucagin sertifiye edilmis zarf sinirlarinin farkinda
olma ve bir sapma meydana geldiginde guvenli bir ugusa geri ddnme yetenegi.

Bilgi

e Ucak hicum agisi-gligc-konfiglrasyon degerleri

e Anormal durumdan kurtarma usulleri (stol, stola yaklasma, spiral dalig)
e Yik faktoru (Load-factor) artiginin nedenleri ve stol hizina etkisi

e Kritik hizlar (6rnegin Vs, Vne, Vno, Va) ve ilgili ASI isaretleri

Yetenek

¢ Yalnizca ugus aletlerini referans alarak hava aracini kontrol etme

« istenilen giig, hiz veya dikey hizda trimde, stabil ugug hatti olusturma
e Dlzgun, hassas ve koordineli ugak kullanimi

e Hazirlanmis SOP’leri takip ederek diizgiin ugus yolu degisiklikleri

e Kurtarma usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi

Tutum

e Konumunu ve olasi tehditleri (6rnegdin trafik, arazi, ugus hatti) fark etme, bu bilgileri gtincelleme ve
gelecekteki potansiyel durumlarini takip edebilme

e Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)

e Kararl olma, harekete gegmeden 6nce supheleri ve yanlis anlagiimalari gidermeye ¢alisma

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.6 IR (A)
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Bolum 3a — Meydana Varig Usulleri

Emniyetli ve sistematik bir varis proseduri ve aletli yaklasma hazirhdi; yapilandiriimis seyrisefer yardimcilari
kurulumu, brifing ve kontroller. Kisitlamalarin ve emniyetli irtifalarin gdézlemlenmesi. ATC ile net ve zamaninda

iletisim
e Aletli varis prosedurleri, aletli yaklagsma kartlarini okuma, brifing yapisi ve amaci
e Minima ve limitlerin (tavan, goris, ruizgar) uygulanmasi

Bilgi e Genel hava durumu ve spesifik yerel hava olaylari

e Gelismis seyriisefer ve uyari sistemleri bilgisi (6rnegin FMS, GNSS)
o Aletli varig prosedirlerine uyum

vetenek | ® Kullanilabilir standart iletisim terminolojisi
e Gelismis seyrusefer ve uyari sistemlerinin kullanimi (6rn. FMS, GNSS)
e Hava durumu gelisimi ve trafik kisitlamalarinin farkinda olma
¢ |IFR proseddurlerine dair hazirlik ve bilgi sahibi olmanin énemi

Tutum

e Geligmis seyrisefer sistemlerine dair bilgi sahibi olmanin énemi
e Olumlu/sorunsuz telsiz iletigimi

Bolim 4- 3D Operasyonlar

Emniyetli, mevzuata uygun ve yapilandiriimis 3D yaklagsma hazirligi ve icrasi; DA'ya kadar sabit dikey ve yatay
yol takibi; gorsel referanslarin olusturulmasi ve givenli bir inis icin devam edilmesi, aksi takdirde go-around
baglatiimasi

Bilgi

o Farkh yaklasma segmentleri boyunca engel gegisi icin ayrim saglanmasi

e Stabil yaklasma kriterleri

e Yaklasmaya baslamak ve devam etmek igin gecerli olan minimumlar ve kosullar
e Rizgar etkisi ve riizgar diizeltme yontemi

Yetenek

e Yaklasma yardimcisinin tanimlanmasi ve yaklasmanin aktivasyonunun takip edilmesi
e GS/GP kesigim konumunun kesin dogrulanmasi

¢ Stabil ve dengeli bir son yaklagsma hattini saglamak igin ugagin kontroli

e Pas gecme prosedurl

Tutum

¢ Stabil olmayan yaklasma durumunda net karar verme

e DA'da gorsel referanslar saglanmadiginda net karar verme

o Alternatifleri g6z dniinde bulundurma (bekleme, alternatif havalimani, glizergah degisikligi, vb.)
e Hava durumu gelisimi ve yakit durumu farkindaligi

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.6 IR (A)
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Bolim 5 -

2D Operasyonlar

Emniyetli, mevzuata uygun ve yapilandiriimis 2D yaklasma hazirhdi ve icrasi; DA'ya dogru uygun ayarlamalarla
izlenen dikey profil; ugagin piste dogru son yaklasma hattinda goérsel olarak hizalanmasi igin yumusak
dizeltmeler.

¢ Farkli yaklasma segmentleri boyunca engel gegisi icin ayrim saglanmasi
e Stabil yaklasma kriterleri

Bilgi | e Yaklagsmaya baslamak ve devam etmek igin gegerli olan minimumlar ve kosullar
e Rizgéar etkisi ve rizgar duzeltme yontemi
e Yaklasma yardimcisinin tanimlanmasi ve yaklasmanin aktivasyonunun takip edilmesi
¢ Alcalma noktasinin dngorilmesi
Yetenek | ® $tabi| ve dengeli bir son yaklagma hattini saglamak igin ugagin kontroll
o Irtifa/mesafe ve irtifa/zaman kontrolu
e Pas gecme proseduri
¢ Stabil olmayan yaklagma durumunda net karar verme
e DA'da gorsel referanslar saglanmadiginda net karar verme
Tutum

¢ Alternatifleri g6z dniinde bulundurma (bekleme, alternatif havalimani, gtizergah degisikligi, vb.)
e Hava durumu gelisimi ve yakit durumu farkindaligi

Bo6lim 6- Tek Motor Calisirken Ugus (Sadece Cok Motorlu Ugaklarda)

Tek Motorlu ugusta glvenli asimetrik operasyon; motor arizasi sirasinda ve sonrasinda yalnizca ugus aletlerine
dayali olarak; tek motorlu ugusta (OEIl) kalkig, tirmanis, yaklagsma, inis ve go-around sirasinda ugus hatti
ybnetimi; OEI escape route degerlendirmeleri

e Cok motorlu ugaklara 6zgu spesifik hizlar ve ilgili isaretler (6rn. Vsse, Vxse, Vyse, Vmca)
e OEI kosullarinda otomasyon ve ugus yonetim sistemi limitleri
e OEI kosullarinda anti/de-icing sinirlamalari

Bilgi | ¢ IFR prosedirler i¢in ve yalnizca normal operasyonlar dikkate alindiginda performans gereklilikleri
e Motor arizasi durumunda kullanilacak uygun escape route belirlenmesi (OEI proseduir()
e Acil durum ve anormal durumlar igin standart frezyoloji kullanimi
e Motor arizasi sirasinda ve sonrasinda ugak kontrolind yalnizca ugus aletlerine dayall olarak
saglamak ve stabil bir ugus hatti olusturmak
e Emercensi uygulamalarin zamaninda gergeklestiriimesi ve ilgili kontrol listelerinin dogru kullanimi
Yetenek| e Tek motorlu operasyon igin hava araci konfiglirasyonu ayarlamak
o OEI kosullarinda belirli ugak sistemlerinin uygun kullanimi (6rnegin basinglandirma, anti/de-icing)
e ATCyi bilgilendirmek ve uygun yardimi talep etmek i¢in standart frezyoloji kullanimi
e Performans sinirlamalarini bilme, buna uygun hareket etme ve emniyetli bir yaklasma planlama
Tutum e Tek motorlu galisma kapsaminda mevcut durumun degerlendiriimesi

¢ Gercekgi ve etkili karar verme
e Beklenti ve is yuku yonetimi

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 2.6 IR (A)
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9. Karar Verme Akis Semasi

Yetenek Testi sonucu
Gegti

KONTROL PILOTU EL KiTABI
BOLUM 2.6 IR (A)

Basarisiz olunan
HAYIR madde/maddeler var
mi?

Basarisiz olunan tiim
maddeler tek bir bélime
mi ait?

ilgili bélimde
basarisiz olundu,
diger bolumler
gecildi.

Yetenek Testi sonucu
Kismen Gegti
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Birden fazla
bélimde
basarisizlik yeniden
test edilmeyi
gerektirir

Yetenek Testi sonucu
Kaldi
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10. Kontrol Ugusu Sonrasi Brifing (Debriefing)

Ucus sonrasi brifing, kontrol pilotunun adayi test sonucu hakkinda bilgilendirmesi ile baslamalidir.
Bundan sonra kontrol pilotu, adayin giicli ve zayif yanlarini vurgulayarak brifingi faydali hale
getirmelidir. Adayin testte basarisiz oldugu takdirde kontrol pilotu; adayr ve ATO’yu ilave bir egitim
onerisi hakkinda bilgilendirmelidir. Adayin yetkili otorite tarafindan belirlenen usullere gére itiraz hakki
oldugu belirtilmelidir. Kontrol pilotu adayin onayi ile sorumlu 6gretmen pilotun, kidemli kontrol
pilotunun veya SHGM denetgisinin ugus sonrasi brifinge katilmasina izin verebilir.
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11. ilgili tim kayitlarin tamamlanmasi

Tim ilgili kayitlar tamamlanmalidir. ilgili kayitlar, asagidaki belgeleri icermelidir ancak bunlarla sinirli

degildir, gerekli tim belge ve dokiimanlar eksiksiz doldurulmahdir:

e |lgili operasyonel belgeler, ucak ugus kayit defteri, ATS ugus planinin kapatilmasi

e Yetenek testi formu ve kontrol pilotu raporu

e Aday ucgus kayit defteri

Kalinan veya kismen gegilen herhangi bir yetenek testi igin basarisizlik gerekgesi, kontrol pilotunun

raporunda yer almalidir. Basarisizlik nedeni agik, anlasilir ve motive edici olmalidir; sadece basarisiz

olunduguna dair basit bir ifade uygun veya yeterli degildir. Ayni sekilde yeniden egitim almaya dair

herhangi bir tavsiye, kontrol pilotunun raporuna yazilmalidir.
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