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Uygulanabilir Genel Cerceve
Ucus kurallar : VFR
Operasyon kurallari : Part-NCO
Miurettebat kavrami : SPO
Ekipman : Helikopter
Uygulanabilir tip veya sinif : SEP(H) veya SET(H), MTOM of 2000 kg veya az, veya 4
koltuktan fazla degil
Zorunlu kontrol pilotu sertifikasi : FE (H)
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1 Giris

LAPL (H) sahibi bir pilotun imtiyazi, ilgili hava araci kategorisinde ticari olmayan operasyonlarda
herhangi bir gelir elde etmeksizin sorumlu pilot (PIC) olarak ugmaktir. Kontrol pilotu yetenek testini

yurdtirken, LAPL (H) adayinin sahip olabilecegi kisitli deneyimini géz 6niinde bulundurmalidir. Ayni

zamanda kontrol pilotu, lisanslandirmadan sonra bu pilotun uluslararasi olarak neredeyse tahditsiz

olarak faaliyette bulunurken, yolcularinin emniyetinden de sorumlu olacagini unutmamaldir. Bu
durum, yeni LAPL (H) sahibi pilotun bilmedigi havalimanlari, hava sahasi, ucus kurallari ve arazisi de

dahil olmak lizere bir dizi farkli durumla da karsilasabilecegi anlamina da gelebilir.
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2. Test YOnetimi

Kontrol pilotu, yetenek testinin seyrisefer kismina hazirlanmasi igin yeterli zamani olmasi maksadiyla,
hava durumu tahminlerini ve bolgesel kisitlamalari hesaba katarak, sinav ugus glizergahi hakkinda
onceden adayi bilgilendirmelidir.

Basvuru sahibi, ugus planlamasindan sorumlu olmali ve ugusun gergeklestiriimesine yonelik tim
ekipman ve belgelerin ugakta olmasini saglamalidir.

Testte, adayin tek pilotla ugurulabilen bir helikopter ile VFR sartlarda ugabilmesini simiile etmek
amaclanmistir. Seyrisefer bolimi en az iki bacaktan olusmali ve bacaklarin uzunlugu en az 10 dakika
olmahdir. Yetenek testi 2 ugusta icra edilebilir. Kontrol pilotu ugus igin 90 dakika ve sinavin tamami
icin 3 saat planlamalidir.

Genellikle kontrol pilotu 6gretmen koltugunda oturur ve sorumlu pilottur (PIC). Yetenek testi
esnasinda operasyonel veya kurumsal olarak gerekli olmadigi slirece ugaga baska kimse giremez.
Ayrica, ATO/DTO kisitlamalari g6z 6niinde bulundurulmalidir.

Test sirecine baslamadan 6nce kontrol pilotu, adayin LAPL (H) yetenek testine dnerilmesi de dahil
olmak Uzere 6n kosullarin karsilandigini kontrol edecektir; ATO/DTO, istenirse kontrol edilmesi igin
egitim kayitlarini hazir bulunduracaktir. Bu dogrultuda asagidaki belgeler ve kosullarin dogrulugu
kontrol edilecektir:
e Pasaport veya kimlik karti
e 17 yasini doldurmus olmak
o 1.sinif 2. Sinif veya LAPL saglik sertifikasi
e Telsizle haberlesme yetkinligi ve dil yetkinligi gereklilikleri
e LAPL (H) teorik bilgi sinavini 24 ay icerisinde basarili bir sekilde tamamlamis olmak
e Asagidaki minimum ucus egitimin slirelerini gosteren ucus kayit defteri:
>=Helikopterlerde 40 saat ugus egitimi
>=20 saatlik ¢ift kumanda ugus egitimi
>=En az biri kalkis meydanindan farkli iki meydana tam duruslu inisin yapildigi ve en az 150 km'lik
(80NM) seyrisefer ucusunu iceren en az 5 saatlik yalniz seyriisefer ugusunu kapsayan 10 saatlik
gOzetim altinda yalniz ugus,
e Yapilan yetenek testinde kullanilan hava araci i¢in Part-FCL sinifi yetki gereklilikleri karsilamak
e ATO/DTO tarafindan verilen egitim tamamlama sertifikasi
e ATO/DTO tarafindan doldurulan ve onaylanan ilgili LAPL (H) yetenek testi formu
e Hava araci belgeleri
e Gincel seyriisefer haritalari ve mevcutsa veri tabani
e Kontrol uguslarini kapsayan hava araci sigortasi
e Ucus safhasi icin spesifik ekipmanlar
Kontrol pilotu, adayin test icin zinde, saglikli ve hazir oldugunu da gosteren 6n kosul gerekliliklerinin
karsilandigindan emin olmalidir. Bu onay sonrasinda adayin kontrol pilotuna kimlik bilgilerini
gostermesi ile birlikte kontrol pilotu yetenek testine resmi olarak baslar.
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3. Kontrol Pilotu Brifingi

Kontrol Pilotu, asagidaki hususlar hakkinda brifing vermelidir:

e Adayin soru sorma Ozgurliugi
e Yetenek testinin amaci ve hedefi
e Uculabilecek en kot hava kosullari (6rnegin Part-NCO, NAA, ATO/DTO veya test gereklilikleri)

e PIC kontrol pilotudur; aday kontrol pilotu goézetiminde sorumlu pilot (PIC) gibi bagimsiz olarak
hareket eder

e Testin belirli kisimlarinda telsiz iletisimin kullaniimasi
e Normal ve benzetilmis olarak yapilan acil durumlarda kontrol pilotunun rola
e Benzetilmis motor arizasi (minimum emniyet ylksekligi, kumandalarin devri).

e Olasi durumlarin idaresi (teknik, hava, ATC)

e Gergek acil durumlarin idaresi (6rnegin motor ariza usulleri, hava araci kumanda deuvri)

e Gecme, kalma ve kismi gecme kriterleri, maddeleri tekrarlama secenegi ve sinav sonlandirma
kurallar

Geg¢me/kalma kriterleri hakkinda bilgi verirken kontrol pilotu, karar verme ve havaciliga yatkinhk dahil
olmak Gzere Altbolim 7’ de belirtilen yetenek testi tamamlama standartlarini aciklamaldir. Adaydan
nelerin istendigini anlamasi icin bazi test maddelerine vurgu yapilmasi gerekebilir. Testi tamamlama
standartlari konusunda aday da hemfikir olmalidir ve kontrol pilotu bunlar hakkinda brifing verirken
gercek ucus kosullarini géz éniinde bulundurmalidir. Ozellikle vurgulanmasi gereken maddeler sunlar
olabilir:

o Kalkis performansi; kalkistan vazge¢cme noktasinin secilmesi

e inis performansi; farklh inis tirleri icin kabul edilebilir teker koyma noktasinin segilmesi ve

toleranslari
e Yan rizgarinda kalkis ve inis; ucaga hakim olunmasi ve hassasiyet beklentisi
o Seyrisefer bolimunin dogrulugu ve hassasiyeti

e Benzetilmis acil durumlar; ucaga hakimiyet beklentisi, kontrol listesi kullanimi ve neyin nasil simiile
edilecegine dair beklenti

Tamamlama standartlari hakkinda bilgi verirken, usuller ve ucus teknikleri onayl egitim
organizasyonlari (ATO) arasinda degisebileceginden dolayi kontrol pilotu, adayin ATO/DTO’da nasil bir
egitim aldigini da incelemelidir. Bu, 6zellikle anormal durumlar, otorotatif inis ve benzetilmis motor
arizalari usulleri vb. gibi manevralar icin 6nemlidir.
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4, Aday Ucgus Brifingi

Kontrol pilotu, adayin kesintisiz bir sekilde brifing yapmasina izin vermelidir; aday brifingi ucusa gidip
gidilmeyecegi karari (go/no-go) kararini vererek sonlandiracaktir. Brifing, asagidaki hususlari

kapsamalidir:
e Zaman gizelgesi (6rnegin slot planlamasi, ugaga binis zamani)
e Operasyonel seyrusefer ugus plani
e Hava durumu ve tahmini
e Mevcutsa ilgili yerel askeri kisitlamalar dahil olmak tGizere NOTAM'lar
e Yakit planlama
e Agirlik ve denge hesabi
e Performans hesaplama
e Mevcutsa ATC ugus plani;
e Bakim durumu da dahil olmak Uzere hava araci durumu ve belgeleri
e Tehdit ve hata yonetimi boyutlari
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5.

Yerde Sozlii Sinav

Kontrol Pilotu, asagidaki konularda, mimkin oldugunca planlanan ugus ile ilgili soru sorarak ucgus

oncesi brifing esnasinda adayin ilgili teorik bilgisini kontrol etmelidir:

Aday brifinginin devami olan sorular

Mevzuat (spesifik ulusal/uluslararasi gereklilikler)

Lisanslandirma (6rnegin LAPL (H) imtiyazlari, yetki gegerliligi, gecerlik gereklilikleri)

Operasyonel boyutlar

Hava durumu bilgisi ve yorumu
Hava sahasi yapisi ve sinirlari
Hava araci sistemleri, sinirlari, performansi, agirlik ve dengesi

Ugus planlama

Seyrusefer planlar

Acil durum usulleri
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6. Yetenek Testi Maddeleri

Kontrol listesi kullanimi, havacilik, ucagin navigasyonu ve isletiimesine iliskin bilgi ve beceri, ucak

kullanma sanati, ugagin harici gorsel referans ile kontroli, buzlanma 6nleme/giderme usulleri vb. tiim

boélimlerde gegerlidir.

Zorunlu yetenek testi maddeleri, sol situnda belirtiimektedir. Genisletilmis kilavuz ve ilave agiklamalar

sag stitunda verilmektedir.

anti/de-icing procedures, etc. apply in all sections. )

— Biitiin boéliimlerde checklist kullanimi ve havacilik usulleri (havaaracinin gérerek dig referanslarla kontrolli,
anti/de-icing usulleri vb.) gegerlidir. / Use of checklist, airmanship (control of aircraft by external visual reference,

Béliim 1 - UGUS ONCESI VEYA UGUS SONRASI KONTROLLER VE PROSEDURLER

Helikopter dokiimanlari( teknik log, yakit, yik,
agirlik ve denge, performans) Ugus planlama,
NOTAM ve hava durumu.

+ Ozel yolcu tasima ugusu igin gerekli tim belgelerin
dogrulugunu kontrol edin

« Hakim ve tahmini hava kosullarinin tim unsurlarini
elde etmek ve degerlendirmek

« Tdm havacilik bilgilerinin ve NOTAM'arin elde
edilmesi ve degerlendiriimesi

* Uygun bir ugus navigasyon gunliguinu ve gizelgesini
tamamlamak

* Helikopterin ugus igin dogru yakitla dolduruldugunu
belirlemek

» Tam kutle ve denge hesaplamasi.

*Pist/helikopter pisti igin gecgerli olan helikopter
performans kriterlerini ve sinirlamalarini hesaplamak
ve hava kosullarini tahmin etmek ve gerekiyorsa
kalkistan Once gergek kosullar igin ayarlamalar
yapmak.

« Uygun Udreticinin onayl performans tablolarinin,
tablolarinin ve verilerinin kullanildigini gdsterin.

* Helikopterin hizmet verilebilirlik kaydini ve teknik
kayitlarini kontrol edin (uygun oldugu sekilde)

Ucus Oncesi kontroller, parcalarin yerleri ve
b | amaglari.

+ Helikopterin ugus Oncesi denetimlerinin  tim
unsurlarini ayrintil olarak gergeklestirmek

+ Helikopterin ugus igin kullanilabilir ve emniyetli
durumda oldugunun teyit edilmesi.

* LME'nin kullanimi

Kokpit kontrolleri ve motor ¢alistirma proseddirleri.

» Kontrol Goérevlisi igin uygun bir glvenlik yolcu
proseduru brifinginin tamamlanmasi

» Tum kontrol unsurlarini ugus el kitabina veya yeftkili
kontrol listesine veya pilot ¢galigtirma el kitabina uygun
olarak gerceklestirin.

+ Onerilen tim motoru calistirma ve calistirma
prosedurlerinden sonra tamamlayin

Telsiz ve seyrusefer cihazlarinin kontroll ve
d | frekanslarinin ayarlanmasi.

* Radyo ve navigasyon yardimci tesislerinin radyo ve
navigasyon ayarlari da dahil olmak Uzere tim iletisimi
gerceklestirmek

« Standart R/T prosedirlerini ve anlatim tarzini
gostermek

» ATC talimatlarini izleyin.

Kalkis 6ncesi prosedur ve ATC usdilleri.
Pre-take-off procedure and ATC liaison.

+ Onerilen tim kalkis éncesi kontrolleri ve prosediirleri
tamamlayin

* Kalkis brifingini gergeklestirmek

» Gerektigi sekilde yolcu ve miurettebat ozetini
tamamlayin

* ATC kalkisg iznini alin ve ATC talimatlarina uyun
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» Havaalani isaretlerine ve sinyallerine uyun

+ Diger ugaklari, rizgar ve yuzey kosullarini dikkate
alarak helikopteri uygun sekilde konumlandirin

« Tdm kapatma kontrollerini ve prosedurlerini
tamamlayin

* Ugus sonrasl inceleme

* Helikopterin givenligini saglayin

* Gerekli tim belgeleri tamamlayin

Park etme, motor susturma ve ugus sonu kontroller.

Béliim 2 - HAVIR HAREKETLERIi , TEKAMUL HAREKETLERIi VE KAPALI BOLGE

* Uygun kontrol listesini tamamlayin

* Rotor devrini normal sinirlar iginde tutmak

» Belirlenen temas noktasinin 1-2 metre yakinina
kadar dikey olarak algalmak

* Helikopterin iginde ve disinda dikkati verin

* Pist ihlallerinden kaginin ve/veya kalkistan énce
trafikle cakisma olmadigindan emin olun

*Rule taksiye bagslar baglamaz fren kontroli yapin.
*Taksi esnasinda uygun surati kontrol etmek igin
saykilik, kollektif ve frenleri ayarlayin.

*Havaalani krokisi veya taksi karti kullanin

Taksi, havir taksi _-Havaalanl/hglikopter pisti. taksi yolu
b isaretlemelerine, 1siklarina ve sinyallerine uyun

» Havirda ve havirda dénisler esnasinda 6ne, yana
ve geriye suruUklenmeleri 6nlemek icin referans
alin.

*Havir taksi esnasinda pedallar arasindan yer izini
kontrol edin.

Arkadan esen ruzgar ve yan rizgar kosullarinda
geriye hareket etmeden belirlenmis bir noktanin
konumunu korumak

Sabit havirda dénusler, soldan ve sagdan 360 ° Sabit doénls oranini koruyarak sabit bir nokta
d | donusler Uzerinde 10° bas icerisinde 360° donusgler yapmak

Kalkis ve inis

Bas/ Yan/ Arka Ruzgarinda Sabit Havir

» Havirda ve havirda dénisler esnasinda 6ne, yana
ve geriye suruklenmeleri 6nlemek icin referans
alin.

Emniyetli bir ylzey seg.

En az 2-3 feet olacak sekilde havir irtifasini ayarla
Simule edilmis motor arizasina uygun sekilde
mudahele et.

Kumandalari uygun sekilde ayarla

Hareketin emniyetli havir yuksekliginde bitecek
Bas ve arka rlizgarinda ani durus sekilde kumabdalari ayarla.

9 Yerden uygun kuyruk emniyet kleransi saglayacak
sekilde irtifayl muhafaza et.

ileri, yana ve geriye havir hareketleri

Benzetilmis motor arizalari havirdan.

e Uygun bir yamag se¢

e Egimli ylizeydeki taraffa skid temas
edecek sekilde yumusak, pozitif bir inis

Egimli zemine veya hazirlanmamis yere yaklagma yapin

h | ve kalkig. e Egimin cok dik olup olmadigini kontrol

edin ve limitlere ulasmadan oénce

operasyondan vazgegin

« lnigten sonra kumandalari nétr duruma getirin.
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Kalkiglar (cesitli profillerde)

*Onayli/tavsiye edilen kalkis profilini uygulayin
*Emniyetli ve dikkatli tirmanig teknigini kullanin
*Kalkis sonrasi kontrolleri tamamlayin.

Yan ve arka riizgarinda kalkis (eger yapilabilirse)

Uygun yer izini takip edin

Maksimum kalkis agirliginda kalkis (gergek ve
benzetilmis)

Kontrol pilotu tarafindan limitlenmis kalkis giiciinii
kullanin

Yaklagmalar (gesitli profillerde)

e Ceklist usullerini tamamla

e Riizgar, inis bélgesi, engelleri
degerlendir ve uygun inig teknigini
uygula

Limitli gli¢ durumunda kalkig ve inis

*Ugus sirasinda, kontrol pilotunun yaklagma ve
inis igin kullanilacak simdile edilmis bir gli¢ limiti
belirleyecegi bir gii¢ kontroliiniin gésterilmesi
Kontrol pilotu tarafindan belirlenen simiile edilmis
gli¢ limitini kullanarak yaklasma ve inis igin uygun
bir teknik sergilemek

Otorotasyonlar (KP Temel, mesafe, diigiik siiratte
ve 360 ° déndiglii otorotasyonlardan iki adedini
secer)

o Ceklist usullerini tamamla

e Uygun bir inig noktasinin ve giris irtifasinin
secimi

¢ Helikopterin trimde ve
otorotasyon stiratinde oldugu
gligsliz suzillisin tesisi

» 300 feet AGL gelmeden énce inis yerinin
karsilanmis olmasi

e Rotor RPM limitleri normal

Otorotasyon inis

e Uygun irtifa ve gevresel kosullarda
flare baslanmasi
e Uygun glic durumunun tesisi
Onerilen havir yiiksekliginde veya uygun sekilde
gtivenli bir alanda ylizeyde otorotasyonu
sonlandirin

Glig¢li kurtarma

« Inis yiizeyine degerlendirerek uygun bir
inis alani segin, gevre ve riizgar durumu
gibi

e Gdvenli bir inisin garanti altina alinacagi
sekilde secilen inig alanina glivenli bir
yaklagsma elde etmek igin algalmayi
planlayin

o Oforotatif algalma profilini uygun sekilde
ayarlayin,

o Oforotatif durumdan gliglii ugusa gegisi

~ gésterin

Onerilen havir yiiksekliginde veya uygun sekilde
gtivenli bir alanda ylizeyde otorotasyonu
sonlandirin

Gli¢ kontrolleri, kesif teknigi, yaklasma ve ayrilis
teknigi

e Kapali bélgenin yliksek ve algak kesfini
yapin
e Uygun algalma, pas ge¢me ve ayrilis
yolunu belirleyin.
« Inis bélgesinin uygunlugunu degerlendirin
Yer kesfini tamamlayin
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Béliim 3 — SEYRUSEFER VE ROTA USULLERI

Cesitli irtifa veya vyiksekliklerde seyrisefer ve
a | oryantasyon, harita okuma

e Planlanan irtifalara ve giivenli ¢alisma
seviyelerine 6zellikle atifta bulunarak belirlenen
rota igin VFR planlamasinin tiim unsurlarini
tamamlamak

e Yerden referans alarak ve harita ile yer belirleme

e Klasik navigasyon yéntemini tamamlayacak
sekilde hareketli harita sistemlerinin uygun
kullanimi

e hava sahasi ihlalinin 6nlenmesi

Failed of the moving map system

irtifa veya yiikseklik, hava hizi, istikamet kontrol,
b | hava sahasi usull ve altimetre ayarlari

¢ control aeroplane using visual attitude flying
techniques
maintain the heading height and speed as computed in
navigation log or advised to the Examiner within the
prescribed limits

Ugus gostergelerinin kullaniimasi, seyriisefer logu,
yakit hesabi, seyrisefer siiresi, ETA, rotada diisme
hatalari ve disme hatalarinin dizeltimesi ve
aletlerin degerlendiriimesi

* navigate by means of calculated headings, ground
speed and time

Collision avoidance (look-out procedure)

c Monitoring of flight progress, flight log, fuel usage, * athetve dfesEt_lrrftlons or turning points within 3
endurance, ETA, assessment of track error and re- .T'nutis?] di ltitud q d ted
establishment of correct track and instrument maintain the heading, alitude and speed as compute

o in navigation log or advised to the Examiner within the
monitoring ) -
prescribed limits
* calculate heading, ground speed, ETA and
Meteorolojinin incelenmesi ve degerlendiriimesi, gf\%rrggﬁ'red during any unscheduled
ucus plani degisikligi .
d Observation of weather conditions, diversion * calcglat(_a Safety Altitude for track to new
lanni destination
planning o N . .
maintain a navigation log to monitor flight progress and
fuel situation
o Carpismadan kaginma (gbézetleme prosediirleri) ¢ maintain awareness of surrounding terrain,

obstacles and restricted airspaces
use of ADS-B (if equipped)

ATC usulleri ve kurallarinin uygulanmasi, vb.
ATC liaison with due observance of regulations, etc

* setand cross check altimeters to local QNH
or Standard pressure setting, as
appropriate
¢ maintain two way R/T communication using
correct phraseology throughout
¢ obtain ATC clearances or flight information, as
appropriate
comply with ATC clearances and instructions when
required

Boliim 4 - UGUS USULLERI VE HAREKETLERI /

Section 4 - FLIGHT PROCEDURES AND MANOEUVERS

Ucus seviyesinin, ugus istikametinin,
irtifa/yliksekligin ve hava sirati

Level flight, control of heading, altitude/height and
speed

e demonstrate control of heading, altitude and
airspeed in straight and level flight by visual
attitudes while maintaining a correct lookout
technique

demonstrate correct use of trim, if applicable
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e maintain directional control and balance
throughout

e complete all necessary climb checks

Belirli istikametlerde tirmanigli ve siizillsli dondsler e turn onto given headings maintaining balance

b | Climbing and descending turns to specified and speed and bank angle

headings e maintain lookout throughout

e return aircraft to straight and level flight in
cruise configuration at nominated level/
altitude

complete all necessary drills and checks

e demonstrate the correct lookout technique
before, during and after turns

 establish and maintain throughout the turn the
nominated altitude and speed

¢ co-ordinate the entry to turns to achieve 30° bank

co-ordinate the recovery from turns to straight and

level flight on the specified heading or as appropriate
without loss/gain of height

30° yatis agisinda sabit irtifada, 180° - 360° soldan
veya sagdan donusler

Level turns with up to 30° bank, 180° to 360° left
and right

Béliim 5 - ANORMAL VE ACIL DURUM USULLERI (UYGUN YERLERDE SIMULE EDILMiS) /
Section 5 - ABNORMAL AND EMERGENCY PROCEDURES (SIMULATED WHERE APPROPRIATE)
Kontrol Pilotu asagidaki maddelerden en az 4 adet ugus hareketi segecektir. /

The FE selects 4 items from the following

Uygun oldugu takdirde motor arizasi, governor
arizasi, karburatdér/motor buzlanmasi, yad sistem
arizasi

Engine malfunctions, including governor failure,
carburetor/engine icing, oil system, as appropriate

e analyse emergency or abnormal situation and
formulate appropriate plan

e execute abnormal or emergency drills
e enable helicopter power-plant governor and
confirm operation
choose a suitable landing area with due regard for
landing surface, surroundings and wind velocity

Yakit sistem arizasi
Fuel system malfunction

execute abnormal or emergency drills

Elektrik sistem arizasi
Electrical system malfunction

execute abnormal or emergency drills

Uygulanabildiginde, hidrolik sistem arizasi, hidrolik
sistem arizasinda yaklagsma ve inig

Hydraulic system malfunction, including approach
and landing without hydraulics, as applicable

execute abnormal or emergency drills

Ana rotor veya kuyruk rotoru sistem arizalari (Ugus
simulatérinde veya sadece muzakere edilerek)
Main rotor or anti-torque system malfunction (FFS
or discussion only)

e execute abnormal or emergency drills
e Tail rotor drive failure (FFS or oral)

Tail rotor control failure: choose a suitable landing
area with due regard for landing surface and wind
velocity. Perform a landing or a low-pass according to
the landing surface, skid protections, and
manufacturer limitations.

Uygulanabildiginde, duman kontroli ve giderme
dahil olmak Gzere yangin tatbikatlar

Fire drill, including smoke control and removal, as
applicable

e execute abnormal or emergency drills
Protective measure and emergency procedure in case
of battery thermal runaway of a PED.

Ucus manuellerine gore diger anormal ve emercensi
prosudurler

Other abnormal and emergency procedures as
outlined in an appropriate flight manual

e demonstrate knowledge of maintaining,
operating, emergency handling and
limitations of the aeroplane used for the
skill test
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Pilot attitudes toward aircraft system management
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7. Tamamlama Standardi

LAPL (H) yetenek testini ge¢mek icin aday, asagidakilere yonelik kabiliyet gostermelidir:

@ Helikoipteri limitleri dahilinde isletme;

(b) TUm manevralari akici ve dogru bir sekilde tamamlama;

(0 Sagduyulu karar verebilme ve iyi bir havacilik kiltiirti ile davranabilme; ucus hedeflerine ulasmak

icin muhakeme yetenegini ve gelistirilmis bilgi, beceri ve tutumlari stirekli olarak kullanabilme;

(d) Havacihkla ilgili bilgiyi uygulama;

() Bir prosedir veya manevranin basarili sonucundan hicbir zaman stiiphe duyulamayacak sekilde

helikopterin kontroliini her zaman slirdiirme;

() Asagidakisinirlar dahilinde kalma (bu toleranslar, genel rehberlik icindir; Kontrol Pilotu, tlirbilansh

hava kosullarini ve kullanilan ugagin kullanim nitelikleri ve performansini dikkate almalidir):

Yikseklik:

Hiz:

Surtklenme:

normal ugus + 150ft
benzetilmis motor arizasi durumunda + 200 ft

IGE havir +2ft

kalkis ve yaklasma +15/-10knot
tim diger ucus rejimleri + 15 knot
kalkis havir IGE +3ft

inis yana ve

geriye slriiklenme olmayacak

Gereklilik agisindan (a) ve (f) ile karsilastirildiginda, (b) ve (e) arasindaki maddeler icin tamamlama

standartlari nicel degil, ancak nitel degerlendirmeye dayanmaktadir. Altbélim 8’de belirtilen kilavuzun

kullanimi, bu nitel gerekliliklere dair gercege dayali ve tutarli bir degerlendirme ile karar verme saglar.
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8. Bilgi, Beceri ve Tutum Degerlendirme Rehberi

Asagidaki tablolar, adayin testin her bolimini basarili bir sekilde tamamlamak igin ihtiya¢ duydugu
bilgi, beceri ve tutumlari degerlendirirken kontrol pilotuna rehberlik saglamak lizere tasarlanmistir. Bu,
kontrol pilotuna (b)'den (e)'ye kadar Altbolim 7'de belirtiien tamamlama standartlarini
degerlendirmede ve sonucu belirlemede yardimci olmahdir.

Asagidaki tablolarda her bolim igin, ilgili KSA'larla birlikte bolimin hedeflerinin kisa bir anlatimi yer
almaktadir.

Section 1 - Pre-flight or Post-flight Checks and Procedures

Planning, preparation and conduct of a safe and compliant flight, including the usage of TEM. Safe and
compliant usage of the aircraft.

e applicable regulations (rules of the air, operational, licensing)

e weather information including METAR, TAF and Area Forecast, synoptic chart and wind charts;
e NOTAMs interpretation and understanding

e aircraft flight manual structure, relevant information usage

e aeronautical navigation charts interpretation and usage

e radio communication procedures and standard phraseology

e mass-and-balance limitations and computation of centre of gravity

o flight performance

¢ helicopter technical log

o fuelling and fuel checks

Knowledge

e obtain and assess all elements of the prevailing flight preparation information

e complete an appropriate flight navigation log and chart

e complete a mass-and-balanceform

e complete helicopter documentation and explain documents requirements for the flight
e searching in official reference documents (e.g. ,RFM, POH, AIP)

Skill

complete all recommended cockpit inspection, engine/rotor starting and post flight procedures
by using an approved checklist

¢ calculate helicopter performance criteria and limitations applicable to the forecast weather
conditions and make adjustments as required for actual conditions before take-off

¢ return the helicopter to the parking area and complete engine shutdown
e secure the helicopter and complete the documentation

KONTROL PILOTU EL KiTABI
BOLUM 3.1 LAPL (H) Yirirlik Tarihi: 01/04/2024 Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



WG
KONTROL PiLOTU EL KiTABI -y
et =%E=
BOLUM 3.1 LAPL (H) \o:t{’

Situation awareness:

¢ is aware of flight planning considerations affecting all phases of the flight
¢ identifies potential problems during this phase, and knows how to react
Workload management:

¢ allocates appropriate time to the planning and helicopter pre-flight check.
e completes all required tasks at the appropriatetime

e divides attention appropriately inside and outside the cockpit
Communication:

Attitude

e ensures a passenger briefing is made at an appropriate time

e communicates with other agencies including ATC, when and where appropriate
Leadership and teamwork:

¢ interacts with all parties responsible for helicopter availability and dispatch.
Problem-solving and decision-making:

* makes a competent ‘GO/NO GO’ decision

¢ identifies possible defects and threats and takes corrective action

Section 2 - Hover Manoeuvres, Advanced Handling and Confined Areas

Safe and smooth aircraft operation throughout the certified flight envelope, awareness of the envelope
limits and how to return to a safe flight, should an excursion occur

e wind/ground speed limitations for hover manoeuvres
¢ height/velocity envelope limitations

¢ wind limitations for crosswind and tailwind conditions
o effects of crosswind and tailwind on helicopter attitude
e RRPM and engine / torque limitations

e yaw-rate limitations

e approved/recommended take-off profiles

e recommended climb speeds

¢ approved/recommended approach profiles

e recommended approachspeeds

e RRPM limitations forautorotation

Knowledge

e approved techniques for running take-offs and landings

¢ sloping ground limitations;

e causes of dynamic rollover and preventative techniques.

* emergency operating procedures relating to engine failure
¢ throttle controltechniques
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e complete all necessary checks and drills throughout
e [ift in order to establish a stable hover maintaining ground position and heading

¢ maintain heading, height, and ground position whilst in the stationary hover into crosswind,
and downwind included

e complete a backwards manoeuvre preceded by a lookout turn and an increase in the hover
height

e descend in order to land maintaining ground position and heading
e maintain directional control and balance throughout
obtain ATC clearance, when required

Skill

¢ demonstrate take-off/transition from the hover as detailed by the examiner
¢ take-off in crosswind/downwind from the hover as detailed by the examiner
e demonstrate an approach profile nominated by the examiner

¢ identify a landing area on slope and conduct reconnaissance

e conduct power check, noting power available

e stop the tendency to yaw, drift and roll (simulated engine failure)

¢ cushion the touchdown (simulated engine failure)

Section 3 - Navigation and en-Route Procedures

Navigating safely and effectively between A and B, in compliance with the regulation; monitoring the
flight and maintaining an awareness of the changing environment; implementing adequate solutions as
necessary

¢ flight-planning methodology including relationship between wind velocity, IAS, ground speed,
heading, and track

e aeronautical navigation maps legend and charts interpretation

¢ decoding of available weather information

e altimeter-setting procedures

e operational flight plan usage

e on-board communication equipment use and limitation

¢ applicable regulation (airspace class, weather minima)

¢ radiotelephony requirements, procedures, and applicable standard phraseology

Knowledge

e pilot—controller responsibilities including tower, en-route control, and clearances;
¢ adequate knowledge of two-way communications failure procedures
¢ manual flying techniques with or without the use of autopilot as determined by the examiner
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e control helicopter altitude, speed, and heading using visual attitude flying techniques

e use the trim system, whereappropriate

e chart and ground reading (reconciliation of ground features and chart information)

* identify the helicopter’s position by visual reference to ground features and map(s)/chart(s)
e maintain regular lookout using proper visual-scanning techniques

¢ proficient usage of on-board communication equipment

Skill

e navigate by means of precomputed headings, ground speed, and elapsed time

e correct track error through suitable heading adjustment

e conduct regular checks for carburettor icing, if appropriate

e communicate clearly, assertively, and in due time

e monitor fuel consumption for range or endurance, making adjustments as appropriate
o flight re-planning and diversion implementation

Situation awareness:

¢ demonstratesterrain awareness

e awareness of conflicting traffic movements

e assesses environmental conditions and its possible evolution, and proactively generating
options

e awareness of the helicopter’s position in relation to external references

Workload management

o divides attention appropriately inside and outside the cockpit

e arranges cockpit reference material to be available at the appropriate time

e prioritises flying tasks and normal operating procedures to ensure timely completion

Attitude

Communication:

e obtains appropriate ATC clearance, reads back correctly and when necessary, and requests clar-
ification or change or assistance as necessary

Problem-solving and decision-making:

* recognises errors and takes timely and appropriate corrective action

¢ set priorities (Fly, Navigate, Communicate, Manage) and manage workload
e re-plans flight plan as necessary

Section 4 - Flight Procedures and Manoeuvres

e manual flying control techniques
speed—bank angle relationship for rate of turn
e recommended climb/descent speeds and associated power settings

Knowledge

¢ demonstrate coordinated control of the helicopter altitude, angle of bank, speed, and heading
using instrument scanning techniques

e establish steep turns (with a 30-degree angle of bank) onto nominated headings whilst main-
taining altitude/height and speed

e use the trim system, whereappropriate

Skill

e maintain directional control and balance throughout
e complete all the necessary checks and drills throughout
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Situation awareness:

e demonstrates orientation throughout the manoeuvre

e assesses environmental conditions

e awareness of the helicopter’s speed/height/power setting/RRPM
Problem-solving and decision-making:

Attitude

e recognises errors and takes timely and appropriate corrective action

Section 5 - Abnormal and Emergency Procedures

Spotting, assessing, and addressing emergencies or abnormal using the appropriate procedures, main-
taining a safe flight throughout; decisions to discontinue the flight to ensure safety, if necessary

e abnormal and emergency operating procedures
e emergency drills memory items

()
%0 ¢ understanding of all emergency and abnormal procedures
Q e precautionary landing methodology
g e standard phraseology for emergency and abnormal situation (e.g. Engine, Fuel, Electrical, Hy-
draulic, Rotor system and Fire drills including Smoke control /removal)
[=
x e transponder codes for emergency or com-loss situations
e priority setting tools (e.g. PPAA or FNCM)
¢ instrument scanning for advanced information of an impending issue
¢ analyse emergency / abnormal situations and formulate appropriate plan
¢ timely execution of emergency drills memory items
¢ for main-rotor failure, commence emergency descent to land immediately;
e for anti-torque system failure (fixed pitch), establish a balanced flight and simulate a running
landing
o for anti-torque system failure (loss of drive), enter autorotation immediately and recover with a
E power-off landing
[7,) e execute abnormal drills in accordance with the RFM or other appropriate document (touch

drills only)

e applicate appropriate protective measure in case of battery thermal runaway of a PED and
emergency landing

e plan, execute, and demonstrate further actions to ensure safe recovery of helicopter and
passengers

e use the checklist to confirm actions when time permits
¢ make suitable emergency R/T calls (given to the examiner but not transmitted)
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Attitude
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Situation awareness:

demonstratesterrain awareness
awareness of conflicting traffic movements
assesses environmental conditions

awareness of the helicopter’s speed/height/power setting / RRPM

awareness of the helicopter systems’ state

awareness of the helicopter’s position in relation to external references (landmarks / naviga-

tion aids).

Workload management:

o prioritises flying tasks, normal operating procedures, and emergency operating procedures ap-

propriately (Fly, Navigate, Communicate, Manage)

Communication:

e ensures that correct passenger and crew briefings are made

¢ informs ATC of situation in a timely manner and requests appropriate priority
Problem-solving and decision-making:

e recognises errors or system malfunctions, and takes timely and appropriate corrective action

re-plans flight as necessary
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9. Karar Verme Akis Semasi

Yetenek Testi sonucu
Gegti

KONTROL PILOTU EL KiTABI
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Basarisiz olunan
HAYIR madde/maddeler var
mi?

Basarisiz olunan tiim
maddeler tek bir boliime
mi ait?

ilgili bolimde
basarisiz olundu,
diger bolimler
gecildi.

Yetenek Testi sonucu
Kismen Gegti

Ydrdrltk Tarihi: 01/04/2024

Birden fazla
boélimde
basarisizlik yeniden
test edilmeyi
gerektirir

Yetenek Testi sonucu
Kaldi
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10. Kontrol Ugusu Sonrasi Brifing (Debriefing)

Ucus sonrasi brifing, kontrol pilotunun adayi test sonucu hakkinda bilgilendirmesi ile baslamalidir.
Bundan sonra kontrol pilotu, adayin gilicli ve zayif yanlarini vurgulayarak brifingi faydal hale
getirmelidir. Adayin testte basarisiz oldugu takdirde kontrol pilotu; adayi ve ATO’yu ilave bir egitim
onerisi hakkinda bilgilendirmelidir. Adayin yetkili otorite tarafindan belirlenen usullere goére itiraz hakki
oldugu belirtilmelidir. Kontrol pilotu adayin onayi ile sorumlu 6gretmen pilotun, kidemli kontrol
pilotunun veya SHGM denetgisinin ugus sonrasi brifinge katilmasina izin verebilir.
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11. Gegerli tiim kayitlarin tamamlanmasi

Tum ilgili kayitlar tamamlanmalidir. ilgili kayitlar, asagidaki belgeleri icermelidir ancak bunlarla sinirli

degildir, gerekli tim belge ve dokiimanlar eksiksiz doldurulmalidir:

o |lgili operasyonel belgeler, ucak ucus kayit defteri, ATS ucus planinin kapatiimasi

e Yetenek testi formu ve kontrol pilotu raporu

e Aday ucus kayit defteri

Basarisiz olunan veya kismen basarisiz olunan herhangi bir yetenek testi igin basarisizlik gerekgesi,
kontrol pilotunun raporunda yer almalidir. Basarisizlik nedeni agik, anlasilir ve motive edici olmalidir;
sadece basarisiz olunduguna dair basit bir ifade uygun veya yeterli degildir. Ayni sekilde yeniden egitim

almaya dair herhangi bir tavsiye, kontrol pilotunun raporuna yazilmalidir.
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