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6. Yetenek Testi ve Yeterlilik Kontrolii Maddeleri

Kontrol listesi kullanimi, ucagl ucurma yetenegi, buzlanma Onleyici/c6zme prosedirleri, vb., tim
boliimlerde gecerlidir. Boliim 3B ve ¢ok motorlu ucaklar icin Bolim 6, IR'in temdit veya yenileme
test/kontrole dahil edildiginde, yalnizca aletlerle referans alinarak uculmaldir. Blim 5, Bolim 1 ile 4
ile birlestirilebilir; B6lim 6, uygulanabilir ise, Bolim 1 ile 5 ile birlestirilebilir.

Testin bir kismi veya tamami icin bir FSTD kullanildiginda, FSTD'nin uygunlugu kontrol edilmeli ve ilgili
kisitlamalar g6z 6niinde bulundurulmalidir.

Zorunlu test maddeleri sol stitunda bir M ile belirtilmistir. Genigletilmis rehberlik ve ek agiklamalar sag
sttunda verilmistir. Bolim 7 (UPRT) sadece egitimle ilgilidir ve test edilmeyecektir. Dolayisiyla, bolim
7 burada verilmemistir.

Asagidaki tablo, farkli mirettebat konseptleri igin test igerigini saglar.

SPO’dan .
MPO’dan SPQ’ya (ilk
SPO MPO MPO'’ya . SPO+MPO
) . Verilis)
(ilk Verilis)
SE Ucgaklarda 1.6, 4.5, 4.6,
5.2 ve uygulanabilir ise
. Bollim Bolim Bolim boliim 3B'den bir yaklasma
llk Verilis n/a
1-6 1-6 1-6 ME Ucaklarda 1.6, bélim 6
ve uygulanabilir ise bolim
3B'den bir yaklagma
SE Ucaklarda MPO kismi:
bolimler 1-6 SPO kismi: 1.6,
Temdit 4.5, 4.6, 5.2 ve uygulanabilir
Bolum Bolum ise bolim 3B'den bir
n/a n/a yaklasma.
1-6 1-6 ME Ugaklart MPO kismi:
. bolimler 1-6 SPO kismi: 1.6,
Yenileme bolim 6 ve uygulanabilir ise
b6liim 3B'den bir yaklagma.
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Boliim 1 - Ugus Oncesi Hazirliklar ve Ayrilig

1

Ucgus Oncesi belge kontroll, belgeler,
ucus plani, agirlik ve denge, NOTAM
ve hava durumu brifingi

Ugusun gergeklestiriimesi icin gerekli tum belgelerin dogru oldugunu kontrol etmek
Mevcut ve tahmini hava kosullarini degerlendirmek

Tim havacilik bilgilerini ve NOTAM'larini degerlendirmek

Uygun bir ugus seyrusefer gizelgesi ve plan haritasi tamamlamak

Ugus icin gerekli yakit miktarini belirlemek

Agirlik ve denge formunu doldurmak

Ucus 6ncesi dahili ve harici kontroller

Ucadin ugusa hazir olup olmadigini ve bakim kayit defterini kontrol etmek
Ayrintili olarak aciklandigi lizere ugagin ugus éncesi kontrollerinin tiim unsurlarini
yapmak

Ugagin ugus igin kullanilabilir ve gtivenli bir durumda oldugunu kontrol etmek
Tim gerekli dokiimanlari kontrol etmek ve tamamlamak

Yolcular igin uygun acil durum brifingi yapmak

Motoru ¢alistirma: normal, arizalar

Gecerli kontrol listesine gére motor g¢alistirma ve ¢alistirma sonrasi prosediirlerin
tamamlamak
Normal olmayan (Abnormal) motor ¢alistirma prosediirlerini uygulamak ve durumu
analiz etmek

Taksi

Tavsiye edilen tim taksi kontrollerini ve proseddrlerini tamamlamak
Hava alani igaretlerine ve sinyallerine uymak
Diger ugcak ve engellerden yeterli mesafede taksi yapabilmek

Kalkis éncesi kontroller; Mimkiinse
motor kontrolleri (engine run-up)

Tum sistemlerin normal ¢alistigindan emin olmak, sirasiyla, uygulanabilir ise MEL
hiktumlerine uymak

Motor galistirma déhil olmak (izere tiim kalkis kontrollerini tamamlamak

Ucagdin kalkis icin dogru sekilde konfigiire edildiginden emin olmak

Kalkis (take-off) prosediri: Ucgus el
kitabina gore uygun flap ayarlariyla
normal ve yan rizgar (sartlar uygunsa)

Yan rizgar durumu dahil olmak tGizere ugak performans kriterini kontrol etmek
Kalkis icin ugagi dogru bir sekilde konumlandirmak ve gii¢ kollarini uygun
kullanmak

Kalkis rulesi, yerden kesilme ve ilk tirmanma igin tavsiye edilen hizlari kullanarak
dogru kalkis teknigini kullanmak

Gli¢ ve ugak konfiglirasyonunu uygun sekilde ayarlayarak glivenli bir tirmanma ve
kalkig saglamak

Kalkis sonrasi gerekli tiim kontrolleri tamamlamak

Tirmanig: Vx/Vy, istikamette donlsler,
diz ugusa gegis

Hedef siirat ve istikameti saglamak

ATC talimatlarina uymak

Dogru g¢evre kontrolii tekniklerini kullanmak
Gerekli tiim tirmanis kontrollerini tamamlamak
Ugagdin trimde tutmak

ATC'ye uygunluk ve R/T usulleri

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
ATC talimatlarina uygunluk géstermek
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Boélum 2 - Hava Hareketleri (VMC)

1 | Flaph ve flapSIZ olarak kritik derecede ® Dogru bir etraf kontrol teknigini strdiriirken gérerek diiz ve ufki ugusta istikamet,
P Ay irtifa ve hava hizi kontrolii sagladigini gésterebilmek
9'“$Uk hava hizlarinda ucusg déhll O|mak_ o Belirtilen limitler icinde gbérsel ugus manevrasi yapmak icin dogru teknigi
Uzere farkh hava hizlarinda diiz ve ufki  kullanmak
ucus (uygun oldugunda Vmca'yal ¢ Denge ve trimi korumak
yaklasimi icerir) e Vmca’nin ve kontrolii tekrar kazanma usuliiniin anlagildigini géstermek
2 |Keskin doniisler (45°'lik yatisla . E?In[];slerkéncesinde, sirasinda ve sonrasinda dogru cevre kontrolii teknig
o ullanma
soldan/ sagdan 3600) e Belirlenmis irtifa ve hizi déniis boyunca muhafaza etmek ve sirdirmek
o Belirlenmis yatis ile koordineli bir déniisii muhafaza etmek ve surdirmek
e rtifa alip vermeden kontrol pilotunun yénlendirdigi sekilde déniislerden ¢ikmak,
koordineli olarak diiz ve ufki ugusa gecmek
3 Stoller ve kurtarma: o Gerektiginde manevralardan énce tiim emniyet kontrollerini gézden gegirmek
i. Temiz konfigUrasyond a stol . L\J{fki v;yal yatisli olarak st<l)ledgiri§ ve gelrekli ucak lI(<onﬁgurasyonunu segmek
" T - - | o Yeni baglayan ve tam stole dair emareleri tanima
Il .Yak|a§ma konflgu..r a§y9nu ve gucu | Hicum ig;\;m/ (AoA) azaltarak ve daha sonra giivenli ve stabil bir ugus hattini
ile al9a|'$“ donistnde stole yeniden tesis ederek sistematik olarak stolden kurtarmak
yaklasma o Gerekli tiim kontrolleri ve manevralari tamamlamak
iii. Inis konfiglirasyonu ve e Ugus hareketi boyunca etraf kontrolii teknigini stirdiirmek
glcunde stole yaklasma
iv. Kalkis flabi ve tirmanis gici ile
tirmanigh doénlste stole yaklasma
(tek motorlu ucaklar icin)
4 OtOpilOt ve ugus y('jnetim sistemi ® ,:I;;I;ED) :’{e {'I_:gili_ uggl§ dné:esi kontrolleri dogru bir sekilde tamamlamak
.. .. imitlerini bilme
kullanarak ucak kontrolti (uygulanabilin | " o anapii tim modiarda AP/FDin isletim usullerini dogru bir sekilde
ise Bolum 3'te yapilabilir) gbstermek
5 | ATC talimatlarina uyma ve R/T usulleri | * Bu béliimde kontrol pilotu, ATC irtibati ve R/T usullerinin ¢ogundan sorumlu

olacaktir ancak bu, adayr ugagi ydnlendirme ve c¢arpismadan kaginma
sorumlulugundan muaf tutmaz.

Bolim 3A — VFR Yol Boyu Usuller

1 Ucus plani, ugulan yerin tespiti (dead o Hesaplanan istikametler, yer hizi ve zaman vasitasiyla seyrusefer yapmak
reckoning, DR) ve harita okuma o Yer Ozelliklerine ve harita yardimiyla gérsel olarak konumu belirlemek
2 irtifa, istikamet ve hizin muhafazasi Gorsel referanslari kullanarak ugagi kontrol etmek
¢ Nav-Log'da hesaplanan veya kontrol pilotuna bildirilen limitler dahilinde istikamet,
irtifa ve hizi koruma hesaplanan istikametler, yer hizi ve zaman vasitasiyla
seyrusefer yapmak
e Sistematik ¢cevre kontroliinil sirdirmek
3 Oryantasyon, ETA'larin zaman o FEtraftaki arazi, engel ve yasakli hava sahalarinin bilincinde olmak
planlamasi ve gdzden geciriimesi e Rotayr korumak, geri kazanmak veya dlizeltmek igin uygun ayarlar yapmak
e 3 dakikalik ETA igerisinde varis veya déniis noktalarina ulasmak
4 Seyr[jsefer yardimcilarinin kullanimi o Gerekli gbriilen veya kontrol pilotu tarafindan belirtilmis uygun radyo ve
(m eveuts a) seyriisefer yardimcilarini segmek ve tanimlamak
e Belirlenmis seyrtiisefer yardimcilari kullanilarak belirli rotalari veya radyaller
Onleyip takip edebilmek
5 Ucus yénetimi (ugug kay|t defteri, rutin e Ugusun ilerlemesini ve yakit durumunu izlemek igin bir seyrtisefer logu tutmak
kontroller dahil olmak lizere yaklt, . QfM uya;mcg i;z/riisef%r ve)(;a hzvada kalma stiresi igin Imot;{)r chIUnu‘ ayarlamak
. o Altimetreleri veya Standart basing ayarina uygun olarak ayarlama ve ¢apraz
sistemler ve buzlanma) kontrol etmek
Gerekli ttim kontrolleri ve manevralari tamamlamak
6 |ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri Tamamen dogru frezyoloji kullanarak ¢ift yonlii R/T iletisimini siirdiirmek

ATC izinleri veya ugus bilgilerini uygun olarak elde etmek
Gerektiginde ATC izinleri ve talimatlarina uymak

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
BOLUM 4.1 CR TR (SPA)

Yarirluk Tarihi: 01/04/2024

Sayfa 11/ 22
Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



WG
. . g‘ﬁ‘ 4,
KONTROL PiLOTU EL KiTABI - ,_;@% P
BOLUM 4.1 CR TR (SPA) "“;\g%_‘""’

Bolim 3B — Aletli Ugus
1 IFR kalkis ve ayr|||§ e Tirmanigi baslatmak, alet ugusuna gegisi diizgiin bir sekilde tamamlayabilmek ve
kalkis sonrasi kontrolleri ve manevralari tamamlayabilmek
e zin verilen SID veya ATC kalkis talimatlarini takip etmek
o Ugak kontroliind, hizini, istikametini, irtifasini ve dengesini muhafaza etmek
e zin verilen kalkis rotasini korumak icin uygun diisme diizeltmelerini uygulamak
o Kullanilan tiim seyriisefer yardimcilarini tanimlamak
o Altimetre ayar prosedurleri ve buzlanmayi énleme dahil tiim tirmanig kontrollerini
tamamlamak
2 IFR Yol Boyu Usuller e Ugus icin planlanmis rotayr veya ATC tarafindan izin verilen rotayi, belirtilen
isletme limitleri iginde takip etmek
o Seyriisefer sistemlerini dogru bir sekilde tanimlamak ve kullanmak
e Dogru altimetre ayar prosediirlerini kullanmak, minimum irtifalar ve sicaklik
etkilerinin farkinda oldugunu gésterebilmek
e Ugusun ilerlemesini ve yakit durumunu izlemek igin bir seyriisefer logu tutmak
o Dis hava sicakligini (OAT) ve ugak ylzeylerini buzlanma icin kontrol etmek ve
gerekirse uygun dnlemleri almak
3 |Bekleme prosedur o Beklemeye dogru girisi uygulamak
o Gerekli rizgar ve zaman duzeltmelerini yapmak
o Gerekli hiz kisitlamalarina riayet etmek
4 [DA'ya kadar 3D operasyonlar (GS/GP | « Inis igin gerekli kontrol ve prosediirleri tamamlamak ve ugagi dogiru sekilde
kesisimi igin otomatik pilot kullanilabilir) konfigtre edebilmek
o Gerekli seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
girebilmek
o ligili GNSS/SBAS hizmet diizeyi veya RAIM kullanilabilirligi durumunda segilen
seyriisefer yardimcilarinin kullanilabilirligini ve islevselligini teyit etmek
e Yayinlanan varis ve yaklasma prosediirlerine riayet etmek
e Farkli yaklasma asamalari igin uygun ugak konfigiirasyonunu ve hava hizini
tesis etmek
e GS/GP kesisim konumunu capraz kontrol etmek ve altimetre ayarlarini
dogrulamak
e Son yaklasmayi tesis etmek, yatay ve dikey profilde DH/A’ya kadar yaklasmayi
devam ettirmek
e Ucadi belirlenmis konfiglirasyonla stabil ve trimde son yaklasma hattina
getirmek icin kontrol etmek
o DA'da inise devam etmek veya pas ge¢cmeyi baslatmak icin gérsel referanslari
kullanmak
o Eger pas gecilirse ugadi glvenli bir tirmanisa gecirip buna gbére yeniden
konfiglre etmek
e Verilen/ basili pas gegme uygulamak
5 IDA/MDA'ya kadar 2D operasyonlar e Inis icin gerekli kontrol ve prosediirleri tamamlamak ve ugagi dogru sekilde
(normalde CDFA teknigi kullaniimalidir) konfigtre edebilmek
o Gerekli seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
girebilmek
o ligili GNSS/SBAS hizmet diizeyi veya RAIM kullanilabilirligi durumunda segilen
seyriisefer yardimcilarinin kullanilabilirligini ve islevselligini teyit etmek
e Yayinlanan varis ve yaklasma prosediirlerine riayet etmek
e Farkli yaklasma asamalari igcin uygun ugak konfigiirasyonunu ve hava hizini
tesis etmek
e Son yaklasma segmentini tesis etmek ve yaklasma rotasini ve dikey profili
korumak; sabit ve stabil alcalma oranini saglamak ve yayimlanan mesafe/irtifa
profiline uyum géstermek
e Ucgagi belirlenmis konfiglirasyonla stabil ve trimde son yaklasma hattina
getirmek icin kontrol etmek
o DA/MDA’da inise devam etmek veya pas gecmeyi baslatmak icin gérsel
referanslari kullanmak
o Eger pas gecilirse ugagi giivenli bir tirmanisa gecirip buna gére yeniden
konfigure etmek
o Verilen/ basili pas gegme uygulamak
6 Pusula ve suni ufuk goOstergesinin| e Arizayi dogru tespit etmek
arizasini simiile eden ugus egzersizleri: * galqtfce k/sm/: I:/eya ;m/rll ;lgug a;wtle(tjlerini referanls acljarak ugagi llﬁntr(l)(l etmez
P o Belirlenen istikametlere standart d6niis acisi ile dbnlis yapabilmek igin, dogru
standart donusler ve anormal teknikleri kullanabilmek, dogru ugus aletlerini ¢capraz kontrol altina alabilmek ve
durumlardan kurtarma dogru yorumlayabilmek
e Sistematik bir sekilde anormal durumlardan ¢ikmak ve daha sonra tekrar glivenl,
ve stabil bir ugus yolu belilemek
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Localiser veya glideslope arizasi

Arizayi dogru tespit etmek
Unstabil bir yaklagma igin tekrar brifing yapmak ve buna gére devam etmek veya
pas ge¢me prosediriini uygulamak

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

e Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak

ATC talimatlarina uygunluk géstermek

Bolim 4 - Yaklagma ve inig Usulleri

1

Meydana varig usulleri

Altimetreleri ayarlamak ve gerektigi sekilde ¢capraz kontrol yapmak

Yayinlanmig varig usulii veya iznine uyum géstermek

Yeterli gevre kontrolii ve ¢arpismayi énlemeyi slirdiirmek

Meydan turundaki diger trafikler ile ayrimi sirdirmek igin meydan turu/hizini
ayarlamak

Normal inis

Hava ve riizgar kogullari, pist yiizeyi ve engelleri gézden gegirmek

Meydan turu igcin dnerilen yaklasma konfiglirasyonunun belirleyerek, stabil bi
yaklagmayi korumak igin algalma hizi ve oranini saglamak

Tavsiye edilen hizda secilen teker koyma noktasina ulasmak

Emniyetli bir inisi gerceklestirmek i¢in ¢ok az ya da hi¢ siriklenme olmadan
palyeyi ayarlamak

Teker koyduktan sonra istikamet kontrolini sirdirme ve giivenle durmak igin
fren uygulamak

Flapsiz inis

Artan gerekli inis mesafesini g6z 6nlinde bulundurmak

Normal yaklagsma hattini belilemek ve siirdiirmek

Ugad! konfiglirasyon i¢in hesaplanan yaklagsma hizinda stabil hale getirmek
Emniyetli bir inisi gerceklestirmek icin ¢cok az ya da hig slirliklenme olmadan
palyeyi ayarlamak

Teker koyduktan sonra istikamet kontrolini strdirme ve giivenle durmak igin
fren uygulamak

Yan riizgarinda inis (uygun kosullar
varsa)

e Artan inis mesafesini dikkate almak
o Emniyetli bir inisi gerceklestirmek icin ¢ok az ya da hi¢ stiriiklenme olmadan ve

yan riizgér diizeltmesiyle algalmayi ve palyeyi ayarlamak

Inig sirasinda suriiklenmeyi ve inis takimi yiikiinii en aza indirmek igin uygun
teknigi kullanmak

Teker koyduktan sonra istikamet kontrolini strdirme ve giivenle durmak igin
fren uygulamak

2.000 ft AAL'ye kadar rolanti gucuyle
yaklasma ve inis (sadece tek motorlu
ucaklar icin)

Bir an dnce en iyi siiziiliis hizini (best glide speed) belirlemek
Teker koymaya yédnelik siiziime hattini (glide path) gérsellestirmek ve ugus
yolunu ve konfiglirasyonu uygun sekilde ayarlamak

Teker koyma bélgesinde inis gerceklesmezse pas gegisi uygulamak

Minimum irtifadan pas gecis

Talimat verildiginde veya gerekli oldugu diisiinildigiinde yaklasmay: iptal etmek
igcin zamaninda karar vermek

Denge ve istikamet kontroliinii siirdiirerek giivenli bir tirmanmayi baslatmak icin
uygun gu¢ uygulamak ve ugak durumunu kontrol etmek

VY veya VX ‘de pozitif bir tirmanma gerceklestirmek igin konfigiirasyon ve hizi
uygun olarak ayarlamak

Glvenli bir manevra irtifasina ulasilana kadar kalkig gticlinii sirdirme ve daha
sonra normal bir trmanma konfiglirasyonu ve hizini ayarlamak

Gerekli tuim kontrolleri ve manevralari tamamlamak

Gece pas gegme ve inis (uygun kosullar
varsa)

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
ATC talimatlarina uygunluk géstermek
R/T ve gevre kontrolii vasitasiyla diger trafiklerin farkinda olmak
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Bolim 5 — Anormal ve Acil Durum Usulleri

o Kalkigtan vazgegme gerekliligini fark etmek

1 |Uygun bir hizda kalkistan vazgegme e Kalan pist icinde giivenli bir sekilde durmak igin gerekli 6nlemleri hizla almak ve
ATClyi bilgilendirmek
e Durumu analiz edin ve takip edilecek adimlara karar vermek
S o Gecikmeksizin emniyetli ugus hizina ulasmak
2 |Kalkis Sonr.aSI . b(.an.zeftllm@ motor e Emercensi uygulamalari (touch drills-) hatasiz olarak ytiriitmek (ilgili kontrollere
arizasi (emniyetli b_lr_lmfada’ sadece sadece dokunarak ve ne yapildigini syleyerek)
tek motorlu ucaklar icin) e Zaman imkani oldugunda motor arizasinin muhtemel sebebini arastirmak ve
diizeltici faaliyette bulunmak
e Ucak, yolcular ve miirettebatin emniyetini temin etmek igin ilave faaliyet
planlamak ve yirutmek
3 | Motor gUCU olmadan yapll an . l'n'i§' y'eri olarak, o anda etrafta mevcut olan ve riizgar hizina bagli olarak uygun
benzetilmis zorunlu inis sadece (tek bir inig alani segmek o )
.. o Muhtemel ve giivenli bir inis olacakmis gibi, segilen inis alanina uygun ve giivenl
motorlu ugaklar igin) bir algalma planlamak
e Ugagi tahliye icin hazirlanmak ve yolculara brifing vermek
4 |Benzetilmis acil durumlar: o Durumu belirleyip analiz etmek ve uygun bir plan olugturmak
) e Edger varsa emercensi uygulamalari yapmak
I Ucus sirasinda yangin e Acil durum veya anormal durum kontrol listesini uygulanmak
veya duman e Ugagdin, yolcularin ve miirettebatin giivenli bir sekilde kurtariimasini saglamak
i ; icin gerekli diger faaliyetlerin planlanip uygulamak
- ;J'}I/g;,llr;:l)lursa sistem e Uygun acil durum R/T ¢agdrilarini yapmak(benzetilmis olarak)
5 |ATC talimatlarina uyum ve R/T o Dogru R/T frezyolojisi kullanarak ATC izinleri almak ve bunlara uymak
usulleri o Gerekli goriildiigli takdirde yardim istemek

Bolim 6- Benzetilmis Asimetrik Ugus

1 |Kalkis esnasinda benzetilmis motor | * Benzetilmis motor arizasi sonrasinda ucgak istikameti ve hizinin kontroliin(
arizasl (FFS ya da FNPT I'de icra Zli,rg:/:rgfa: motoru tespit etmek
. o . . . L]
edilmedidi durumlarda emniyetli  bir prt etmer
irtifada) e Uygulamalari ve kontrol listesini tamamlamak
e Trimde VYSE ile glivenli tirmanmayi saglamak
2 | Asimetrik yaklasma ve pas gegis o Gorerek sartlarda asimetrik giic ile bir meydan turu ve son yaklasma yapmak
o Dogru konfigiirasyonda stabil (trimli) bir yaklasmay: siirdiirmek
o Asimetrik yaklasmayi iptal edebilmek icin uygun irtifalyikseklikte (ACH) veya
buna ulagsmadan 6nce net bir inis yapma/pas ge¢me karari vermek
e ACH’de veya talimat verildiginde, VYSE"de 6nerilen konfigirasyonda guvenli bir
tirmanis saglamak igin pas gegmeyi gergeklestirmek
3 | Asimetrik yaklagma ve tam duruslu o Gorerek sartlarda asimetrik gug ile bir meydan turu ve son yaklasma yapmak
inis o Dogdru konfiglirasyonda stabil (trimli) bir yaklasmayi siirdiirmek
e ACH sirasinda veya éncesinde net bir inig karari vermek
e Uygun inis alanina tavsiye edilen hiz/konfigiirasyonda gdvenli bir inig|
gerceklestirmek
4 |ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri | ® ATCyi anormal ugus durumu ve gerekli her tiirlii yardim konusunda bilgilendirme

ATC prosediirlerine ve talimatlarina uymak; kararli olmak
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7.

Tamamlama Standardi

CR/TR (A) yetenek testini veya yeterlilik kontrolini ge¢cmek icin aday, asagidaki yetenekleri
gostermelidir:

(@ Ucagi limitleri dahilinde isletme;

(b) Tim manevralari akici ve dogru bir sekilde tamamlama;

(© yi bir muhakeme ve ucus yetenegi sergileme; yani, ucus hedeflerini gerceklestirmek icin siirekli

olarak iyi bir muhakeme ve gelismis bilgi, yetenek ve tutumlari kullanma;

(d) Havacihk bilgisini uygulama;

(e Aday kontrol ugusunun tamaminda ucagin kontrollini dyle bir sekilde devam ettirmelidir ki; bir

prosediriin veya manevranin basarili sonucu ciddi sekilde stiphe altinda olmasin;

() Asagidakisinirlar dahilinde kalma (bu toleranslar, genel rehberlik icindir; kontrol pilotu, tiirbilansli

hava kosullarini ve kullanilan ugagin kullanim nitelikleri ve performansini dikkate almalidir):

irtifa Genel Olarak + 100ft

Karar yiuksekliginde pas gegmeyi baslatmak + 50 feet/0 feet

Minimum algalma yuksekligi/irtifasi + 50 feet/O feet
istikamet Tum motorlar galigirken +5°

Benzetilmis motor arizasi ile + 10° (yalnizca ME)
Siirat Tum motorlar galigirken + 5 knot

Benzetilmis motor arizasi ile +10/-5 knot (yalnizca ME)
Yol takibi Radyo Yardimcilari +5°

Agisal sapmalar (6rn. ILS, LPV)

Suzulis hatti ve istikametinde yarim derece
sapma

Dogrusal yatay sapma (6rn. LNAV)

Prosedirin %2 RNP degeri

Dogrusal diisey sapma (6rn. LNAV/baro VNAV

Deniz seviyesinden 1.000 fit altinda, dikey
profilden 75 fit altinda ve dikey profilden 75
fit Gstuinde olmalidir

Gereklilik acisindan (a) ve (f) ile karsilastirildiginda, (b) ve (e) arasindaki maddeler icin tamamlama

standartlari nicel degil, ancak nitel degerlendirmeye dayanmaktadir. Altb6lim 8’de belirtilen kilavuzun

kullanimi, bu nitel gerekliliklere dair gergege dayali ve tutarl bir degerlendirme ile karar verme saglar.
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8. Bilgi, Yetenek ve Tutum Degerlendirme Rehberi

Asagidaki tablolar, adayin testin her bolimiini basarili bir sekilde tamamlamak igin ihtiya¢ duydugu
bilgi, yetenek ve tutumlari degerlendirirken kontrol pilotuna rehberlik saglamak lzere tasarlanmistir.
Bu, kontrol pilotuna (b)'den (e)'ye kadar Altbolim 7'de belirtilen tamamlama standartlarini
degerlendirmede ve sonucu belirlemede yardimci olmalidir.

Asagidaki tablolarda her bolum icin, ilgili KSA'larla birlikte bolimiin hedeflerinin kisa bir anlatimi yer
almaktadir.

Bolim 1 - Ugus Oncesi Hazirliklar ve Ayrihig

TEM kullanimi dahil olmak tzere givenli ve kurallara uygun bir ugusun planlamasi ve hazirlanmasi. Ugagin
yerde ve ugusa gegis asamasinda givenli ve kurallara uygun kullanimi

¢ Uygulanabilir dizenlemeler (havacilik kurallari, operasyonel, lisanslandirma)
e Hava durumu bilgisi yorumlama ve anlama

| » Notam’larin yorumlanmasi ve anlagiimasi

Bilgi | o Hava araci ugus el kitabi yapist, ilgili bilgi kullanimi

e Havacilik haritalarinin yorumlanmasi ve kullanimi

e Telsiz iletisim usulleri ve standart ifade kullanimi (frezyoloji)

o Ugus hazirhdi bilgilerinin alinmasi

¢ Resmi referans dokimanlarda arastirma yapma (6rnegin AFM, AIP)
Yetenek | ® Standart SOP ve kontrol listesi kullanimi

e Ucagin duzgin bir sekilde yénetimi

o Acik ve kararli bir sekilde iletisim kurma

¢ Bilgi arama ve bunlari elestirel bir sekilde degerlendirme
e Gorev odakh olmaktan ziyade emniyet odakli olma

o Etkili kararlar alma

e SUphe durumunda kararli olma

e Sinirh deneyim ve yeteneklerinin farkinda olma

Tutum

Bélim 2 - Hava Hareketleri (VMC)

Tdm kontrol ugusu boyunca guivenli ve sorunsuz ugak isletimi, ucagin sertifiye edilmis zarf sinirlarinin farkinda
olma ve bir sapma meydana geldiginde guvenli bir ugusa geri ddnme yetenegi.

e Ucak hicum agisi-gligc-konfiglrasyon degerleri

e Anormal durumdan kurtarma usulleri (stol, stola yaklasma, spiral dalig)
Bilgi e Spin 6nleme ve spinden kurtarma usulleri

e Yik faktori (Load-factor) artiginin nedenleri ve stol hizina etkisi

e Kritik hizlar (6rneg@in Vs, Vne, Vno, Va) ve ilgili ASI isaretleri

istenilen giig, hiz veya dikey hizda trimde, stabil ugus hatti olugturma
Dizgin, hassas ve koordineli ugak kullanimi

Hazirlanmis SOP’leri takip ederek diizgiin ugus yolu degisiklikleri
Kurtarma usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi

[ ]
[ ]
Yetenek | ®
[ ]

e Konumunu ve olasi tehditleri (6rnegin trafik, arazi, ugus hatti) fark etme, bu bilgileri giincelleme ve
gelecekteki potansiyel durumlarini takip edebilme

Tutum | ¢ Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)

e Kararli olma, harekete gegmeden 6nce supheleri ve yanlis anlasilmalari gidermeye calisma
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B6lim 3A — VFR Yol Boyu Usulleri

A ve B noktalari arasinda givenli ve etkili bir sekilde seyriisefer yapma, diizenlemelere uygun olarak; ugusu
izleme ve degisen cevrenin farkinda olma; gerektiginde yeterli c6zimleri uygulama

Bilgi

e Seyriisefer haritalarini agiklama ve haritalari yorumlama

e Operasyonel ugus plani kullanimi

e Ucakta seyriisefer ve iletisim ekipmani kullanimi ve limitleri

e Uygulanabilir dizenlemeler (hava sahasi siniflandirmasi, hava durumu minimumlari)
e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

Yetenek

Harita ve yer okuma (yer 6zelliklerinin ve harita bilgilerinin eslestiriimesi)

Ucaktaki seyrisefer ve iletisim ekipmanlarinin etkin kullanimi

irtifay1 korurken gerekli yer izinin veya radyo-seyriisefer izinin diizgiin bir sekilde takibi
e Acik, kararli bir sekilde ve zamaninda iletisim kurma

¢ Ugusu yeniden planlama ve divert uygulama

e Benzetilmis IMC’de temel manevralarda ucabilme ve ucak kontrolini sirdirme

Tutum

e Mevcut durumun ve muhtemel gelisiminin farkinda olma ve proaktif olarak secenekler tiretme
 Oncelikleri belirleme (Fly, Navigate, Communicate, Manage) ve is yukini yénetme

o Etkili kararlar alma ve liderlik gosterme

e Diger trafikler ve olasi tehditlerin farkinda olma

e Gerektiginde yardim aramaya hazir ve istekli olma (6rnegin ATC’den)

Bolum 3B- Aletli Ugusg

PBN operasyonu dahil olmak tzere ugus aletlerine dayali giivenli, yapilandiriimis ve uyumlu IFR ugus; ATC ile
acik ve zamaninda iletisim; DA'ya kadar kararli 2D ve 3D yaklagsma ve pas gegme/inig

o Aletli ugus proseddrleri, aletli yaklasma kartlarini okuma, brifing yapisi ve amaci
e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji
¢ Ucak ici navigasyon ve iletisim cihazlarinin kullanimi ve limitleri

Bilgi ¢ Bir yaklagsmaya baglamak ve devam etmek i¢in gegerli olan minimum ve kosullar
e Part-NCO, 6zellikle OP, IDE ve SPEC alt bolumleri
e PBN operasyonu
e Ugus icin gerekli bilgilerini toplama ve resmi referans dokimanlarini kullanma
e Sadece aletlere referans alarak ucak kontrol, stabil ve trimli ugus rotasi
e (IFR) aletli yaklagsma kartlarini okuma (bilgiyi anlama ve kullanma)
Yetenek | o Ucak igi navigasyon ve iletisim cihazlarin etkili kullanimi
¢ Alet prosedirlerine uyma
¢ Uygulanabilir standart iletisim frezyolojisi"
o Surekli bilgi toplayarak, konumu ve potansiyel tehditler (6rnegin, trafik, arazi, ugus rotasi, hava
durumu, buzlanma) hakkinda bilgi glincellemek ve bunlarin gelisimini takip etmek
e Oncelikleri belirlemek (Fly, Navigate, Communicate, Manage)
Tutum | ® Kararl olmak, harekete gegmeden 6nce sUpheleri ve yanlis anlamalari netlestirmek

e Gerektiginde yardim istemeye hazir ve istekli oimak (6rnegin, ATC'den)
¢ IFR prosedurlerinin ve eksiksiz hazirhdin 6nemi
e Is yiikiinii éngdérme ve ydnetme
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Bo6lum 4- Yaklagsma ve inis Usulleri

Duzenlemelere uygun olarak havaalani bolgesine glvenli varis ve giris; farkl konfiglrasyonlarda emniyetli inisi
saglayacak planl bir M/T paterni ve stabil yaklasma; yaklasma veya inisin tamamlanmasi

Bilgi

e Varis usulleri, standart M/T paterni, goérerek yaklasma kartini okuma, brifing yapisi ve amaci

e Motor arizasi paterni ve ugagin konumlandirma

e Farkli rizgar ve konfiglirasyonlar ile uygun inis teknikleri

¢ Pas gegcis usulleri ve gegerli SOP’ler

e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

e Ucus sonrasi faaliyetler (6rne@in ugus sonrasi ugagin kontroll, logbook kayitlari, ugus planini
kapatma, olay raporlama)

Yetenek

¢ Uygulanabilir sinirlar dahilinde icra edilen sistematik konfiglirasyon degisiklikleri
e Hassas ve stabil yaklasma paterni

e Belirtilen hizda, belirlenen teker koyma bélgesine pozitif teker koyma

¢ Yaklasma veya inisi iptal etme kararini zamaninda verme

¢ Pas gegis usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi

e Guvenli motor arizasi yaklagsma ve inisi

Tutum

e Diger trafiklerin, niyetlerinin ve ortaya ¢ikan etkilerinin farkinda olma

e Cevreye ve etkilerine dikkat etme (6rnegin riizgar, giines, olmasi muhtemel sis, gece)
e Diger trafikleri dikkate alma

e Kararll R/T iletisimi kurma

Bolim 5 - Anormal ve Acil Durum Usulleri

Uygun usulleri kullanarak acil ve anormal durumlari tespit etme, dederlendirme ve ele alma, gerekirse guvenli
bir ugusu strdirmek icin ugusu sonlandirma kararlari

Bilgi

e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlari

e TuUm acil durum ve anormal prosedurlerin anlagiimasi

e ihtiyatl inis metodolojisi

¢ Acil ve anormal durumlar igin standart ifade kullanimi

e Acil durumlar ve iletisim kaybi1 durumlari igin transponder kodlari
e Oncelik belirleme araglari (6rnegin PPAA veya FNCM)

Yetenek

¢ Olmasi muhtemel bir soruna kargi gostergelerin gelismis bir capraz kontrolu
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi
e Gegerli kontrol listesinin dogru kullanimi

e AFM’ye gore bir sistem arizasi ile basa ¢ikma yetenegi

e Durum degerlendirme, karar alma ve ¢6zum uygulama

Tutum

e Bilgi toplama ve problem ¢ozme

e Bilingli karar verme

e Geriye kalan yuksekligin veya yere varig zamaninin farkinda olma
e Bilincli karar verme ve etkili uygulama

e Oncelikleri belirleme (Fly, Navigate, Communicate, Manage)
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Bolim 6- Benzetilmis Asimetrik Ugus
Motor arizasi sirasinda ve sonrasinda glvenli asimetrik operasyon; kalkig, tirmanig, yaklasma, inis ve pas
gecme sirasinda tek motor ile ugus hatti yonetimi; performans kisitlama konulari
e Tek motor kontrol edilebilirlik ve performans arasindaki fark
e Performansin fazla gug ile iligkili oldugunu anlama
e Cok motora 6zgl hizlar ve bunlarla ilgili isaretlemeler (6rnegin Vsse, Vxse, Vyse, Vmca)
Bilgi e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlari
e Motor arizasi acil durum prosediiri
 Ozel sistemlerin galigmasi ve sinirlamalari (6rnegin basinglandirma, buzlanma onleyici/giderici)
¢ Benzetilmis motor arizasi esnasinda ugak kontrolinl saglamak ve istikrarli bir ugus hatti olusturma
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi
e Gecerli kontrol listesinin dogru kullanimi
Yetenek| e Ucak konfiglirasyonunun tek motorlu operasyona uyarlanmasi
¢ Acil ve anormal durumlar igin standart ifade kullanimi (yani tek motorlu durum)
e Ozel ugak sistemlerinin uygun kullanimi (6rnegin basinglandirma, buzlanma 6nleyici/giderici)
e Performans sinirlamalarini bilme, buna uygun hareket etme ve emniyetli bir yaklagsma planlama
e Tek motorlu galisma kapsaminda mevcut durumun degerlendiriimesi
Tutum | Gercekgi ve etkili karar verme
e Beklenti ve ig yuku yonetimi
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9. Karar Verme Akis Semasi

Yetenek Testi sonucu
Gegti

KONTROL PILOTU EL KiTABI
BOLUM 4.1 CR TR (SPA)

Basarisiz olunan
HAYIR madde/maddeler var
mi?

Basarisiz olunan tiim
maddeler tek bir bélime
mi ait?

ilgili bélimde
basarisiz olundu,
diger bolimler
gecildi.

Yetenek Testi sonucu
Kismen Gegti
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Birden fazla
bélimde
basarisizlik yeniden
test edilmeyi
gerektirir

Yetenek Testi sonucu
Kaldi
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10. Kontrol Ugusu Sonrasi Brifing (Debriefing)

Ucus sonrasi brifing, kontrol pilotunun adayi test sonucu hakkinda bilgilendirmesi ile baslamalidir.
Bundan sonra kontrol pilotu, adayin giicli ve zayif yanlarini vurgulayarak brifingi faydali hale
getirmelidir. Adayin testte basarisiz oldugu takdirde kontrol pilotu; adayr ve ATO’yu ilave bir egitim
onerisi hakkinda bilgilendirmelidir. Adayin yetkili otorite tarafindan belirlenen usullere gére itiraz hakki
oldugu belirtilmelidir. Kontrol pilotu adayin onayi ile sorumlu 6gretmen pilotun, kidemli kontrol
pilotunun veya SHGM denetgisinin ugus sonrasi brifinge katilmasina izin verebilir.
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11. ilgili tim kayitlarin tamamlanmasi

Tim ilgili kayitlar tamamlanmalidir. ilgili kayitlar, asagidaki belgeleri icermelidir ancak bunlarla sinirli

degildir, gerekli tim belge ve dokiimanlar eksiksiz doldurulmahdir:

e |lgili operasyonel belgeler, ucak ugus kayit defteri, ATS ugus planinin kapatilmasi

e Yetenek testi formu ve kontrol pilotu raporu

e Aday ucus kayit defteri

Kalinan veya kismen gegilen herhangi bir yetenek testi igin basarisizlik gerekgesi, kontrol pilotunun

raporunda yer almalidir. Basarisizlik nedeni agik, anlasilir ve motive edici olmalidir; sadece basarisiz

olunduguna dair basit bir ifade uygun veya yeterli degildir. Ayni sekilde yeniden egitim almaya dair

herhangi bir tavsiye, kontrol pilotunun raporuna yazilmalidir.

KONTROL PILOTU EL KIiTABI

BOLUM 4.1 CR TR (SPA)

Sayfa 22 /22
Yurarlik Tarihi: 01/04/2024

Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



	Uygulanabilir Genel Çerçeve (HPA-Kompleks Hariç)
	2. Test Yönetimi
	3. Kontrol Pilotu Brifingi
	4. Aday Uçuş Brifingi
	5. Yerde Sözlü Sınav
	6. Yetenek Testi ve Yeterlilik Kontrolü Maddeleri
	7. Tamamlama Standardı
	8. Bilgi, Yetenek ve Tutum Değerlendirme Rehberi
	9. Karar Verme Akış Şeması
	11. İlgili tüm kayıtların tamamlanması

