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Uygulanabilir Genel Cerceve (HPA-Kompleks Harig)

Ucus kurallari : VFR, VFR/IFR

Operasyon kurallari : Part-NCO

Mirettebat kavrami : SPO, MPO, SPO/MPO

Ekipman : Ugak/FSTD

Uygulanabilir tip veya sinif : SEP, MEP, SET, MET

Zorunlu kontrol pilotu sertifikasi : IR Yetkili FE(A) veya CRE(A)
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1. Giris

Sinif veya tip yetkisi sahiplerinin imtiyazlari, yetkide belirtilen sinifta veya tipte hava araglarinda pilot

olarak ugmaktir. Farkli miirettebat konseptleri icin test icerigi alt bolim 6'da verilmektedir.
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2. Test YOonetimi

Kontrol pilotu, adayin yetenek testine veya yeterlilik kontroliine hazirlanabilmesi igin, hava durumu
tahminlerini ve yerel kisitlamalari dikkate alarak, sinav ugus glizergahi hakkinda 6nceden adayi
bilgilendirmelidir. Tek Pilotlu Ugak Tip/Sinif Yetkisi Basvuru ve Yetenek Testi/Yeterlilik Kontroli Sonug
Formu Bolim 3A, son 12 ay icinde gerekli 10 sektor tecriibesi tamamlanmamissa, sadece VFR icin bir
tip veya cok motorlu sinif yetkisini yeniden gecerli kilmak amaciyla tamamlanmalidir; ancak, B6lim
3A, gegerli dizenleme kapsaminda gerekli olan sinav gorevlisi ile yapilan sektérinin yerine gegmez.
Eger Bolim 3B tamamlanmissa, Bolim 3A gerekli degildir. Test veya kontrol IR yenileme veya temdit
icermesi durumunda, yaklasmalardan en az bir tanesi PBN olmalidir.

Genellikle kontrol pilotu 6gretmen koltugunda oturur ve sorumlu pilottur (PIC). Test esnasinda
operasyonel veya kurumsal olarak gerekli olmadigi siirece ucaga veya similatore baska kimse giremez.
Ayrica, ATO kisitlamalari gbz 6niinde bulundurulmalidir.

Test veya kontrol siirecine baslamadan 6nce kontrol pilotu 6n kosullarin karsilandigini kontrol
edecektir; ATO/DTO, istenirse kontrol edilmesi icin egitim kayitlarini hazir bulunduracaktir. Bu
dogrultuda asagidaki belgeler ve kosullarin dogrulugu kontrol edilecektir:

e Pasaport veya kimlik karti
e PPL(A) veya daha yuksek lisans
¢ R temdit veya yenilemesi dahil ise 1. veya 2. sinif saglik sertifikasi
e Telsizle haberlesme yetkinligi ve dil yetkinligi gereklilikleri
e ilgili minimum deneyimi ve ugus egitimini gésteren ugus kayit defteri
e ATO tarafindan doldurulan ve onaylanan ilgili CR/TR(A) yetenek testi formu
e Hava araci belgeleri
e Glncel seyrisefer haritalari ve mevcutsa veri tabani
e Kontrol ucuslarini kapsayan hava araci sigortasi
e Ucus safhasi icin spesifik ekipmanlar (6rnegin hood)
Yetenek testi icin ek olarak:
e ATO’dan alinan TR/CR kurs tamamlama sertifikasi
e HPA, CR/TR ilk basta alindi ise HPA kursu
Temdit icin ek olarak:
e Tip ve cok motor siniflaricin, son 12 ay icinde 10 sektor veya

e Kontrol pilotu ile sektor ucusu (bu sektér yeterlilik kontrolii ugusundan oénce, sonra veya sirasinda
uculabilir)

o Yeterlilik kontrolti CAT, OPC ile birlestiriimediginde bu gereklilik uygulanmaz
Yenileme icin ek olarak:

e ATOQO’dan alinan CR/TR tazeleme egitimi tamamlama sertifikasi
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Kontrol pilotu, adayin test icin zinde, saglikh ve hazir oldugunu da gosteren 6n kosul gerekliliklerinin

karsilandigindan emin olmalidir. Bu onay sonrasinda adayin kontrol pilotuna kimlik bilgilerini

gostermesi ile birlikte kontrol pilotu yetenek testine resmi olarak baslar.
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3. Kontrol Pilotu Brifingi

Kontrol Pilotu, asagidaki hususlar hakkinda brifing vermelidir:

e Adayin soru sorma 6zglirligu
e Test/Kontroliin amaci ve hedefi
e Uculabilecek en kot hava kosullari (6rnegin Part-NCO, NAA, ATO veya test gereklilikleri)

e PIC kontrol pilotudur; aday kontrol pilotu gézetiminde sorumlu pilot (PIC) gibi bagimsiz olarak
hareket eder

e Testin belirli kisimlarinda telsiz iletisimin kullaniimasi

e GOrus sinirlama cihazinin (Hood) kullanimi

e Normal ve benzetilmis olarak yapilan acil durumlarda kontrol pilotunun rolii
e Benzetilmis motor arizasi (minimum emniyet irtifasi, kumandalarin devri)

e Olasi durumlarin idaresi (teknik, hava durumu, ATC)

e Gergek acil durumlarin idaresi (6rnegin motor ariza usulleri, hava araci kumanda devri)

e Gecme, kalma ve kismi gecme kriterleri, maddeleri tekrarlama secenegi ve sinav sonlandirma
kurallar

Gecgme/kalma kriterleri hakkinda bilgi verirken kontrol pilotu, karar verme ve ugus yetenegi dahil olmak
Uzere Altbolim 7’ de belirtilen yetenek testi tamamlama standartlarini agiklamalidir. Adaydan nelerin
istendigini anlamasi icin bazi test maddelerine vurgu yapilmasi gerekebilir. Testi tamamlama
standartlari konusunda aday da hemfikir olmalidir ve kontrol pilotu bunlar hakkinda brifing verirken
gercek ucus kosullarini géz 6niinde bulundurmalidir. Ozellikle vurgulanmasi gereken maddeler sunlar
olabilir:

o Kalkis performansi; kalkistan vazge¢cme noktasinin secilmesi

e inis performansi; farklh inis tirleri icin kabul edilebilir teker koyma noktasinin segilmesi ve

toleranslari
e Yan rizgarinda kalkis ve inis; ugcaga hakim olunmasi ve hassasiyet beklentisi
o Seyrisefer bolimunin dogrulugu ve hassasiyeti

e Benzetilmis acil durumlar; ucaga hakimiyet beklentisi, kontrol listesi kullanimi ve neyin nasil simile
edilecegine dair beklenti

Tamamlama standartlari hakkinda bilgi verirken, usuller ve ucus teknikleri onayl egitim
organizasyonlari (ATO) arasinda degisebileceginden dolayi kontrol pilotu, adayin ATO’da nasil bir egitim
aldigini da incelemelidir. Bu, 6zellikle anormal durumlar, stollar ve benzetilmis motor arizalari usulleri
vb. gibi manevralar icin 6nemlidir.
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4, Aday Ucgus Brifingi
Kontrol pilotu, adayin kesintisiz bir sekilde brifing yapmasina izin vermelidir; aday brifingi ugusa gidip
gidilmeyecegi (go/no-go) kararini vererek sonlandiracaktir. Brifing, asagidaki hususlari kapsamalidir:
e Zaman gizelgesi (6rnegin slot planlamasi, ugaga binis zamani)
e Operasyonel seyriusefer ugus plani
e Hava durumu ve tahmini
e Mevcutsa ilgili yerel askeri kisitlamalar dahil olmak tizere NOTAM'lar
e Yakit planlama
e Agirlik ve denge hesabi
e Performans hesaplama
e Mevcutsa ATC ugus plani;
e Bakim durumu da dahil olmak lzere hava araci durumu ve belgeleri
e Tehdit ve hata yonetimi boyutlari
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5. Yerde S6zlii Sinav

Kontrol Pilotu, asagidaki konularda, mimkin oldugunca planlanan ugus ile ilgili soru sorarak ucgus

oncesi brifing esnasinda adayin ilgili teorik bilgisini kontrol etmelidir:

e Adayin brifinginin ardindan sorulan tamamlayici sorular

e Mevzuat (spesifik ulusal/uluslararasi gereklilikler)

e Lisanslandirma (6rnegin CR/TR (A) imtiyazlari, yetki gecerliligi, gecerlik gereklilikleri)

e Operasyonel boyutlar

e Hava durumu bilgisi ve yorumu

e Hava sahasli yapisi ve limitleri

e Hava araci sistemleri, sinirlari, performansi, agirlik ve dengesi
e Ucus planlama

e Seyrusefer planlari

e Acil durum usulleri
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6. Yetenek Testi ve Yeterlilik Kontrolii Maddeleri

Kontrol listesi kullanimi, ucagi ucurma yetenegi, buzlanma o6nleyici/¢c6zme proseddrleri, vb., tim
boélimlerde gegerlidir. Bolim 3B ve ¢ok motorlu ucaklar igin Bolim 6, IR'in temdit veya yenileme
test/kontrole dahil edildiginde, yalnizca aletlerle referans alinarak ugulmalidir. Bolim 5, Bolim 1 ile 4
ile birlestirilebilir; B6lim 6, uygulanabilir ise, Blim 1 ile 5 ile birlestirilebilir.

Testin bir kismi veya tamami igin bir FSTD kullanildiginda, FSTD'nin uygunlugu kontrol edilmeli ve ilgili
kisitlamalar g6z 6nlinde bulundurulmahdir.

Zorunlu test maddeleri sol stitunda bir M ile belirtilmistir. Genisletilmis rehberlik ve ek aciklamalar sag
sutunda verilmistir. Bolim 7 (UPRT) sadece egitimle ilgilidir ve test edilmeyecektir. Dolayisiyla, bélim
7 burada verilmemistir.

Asagidaki tablo, farkli mirettebat konseptleri icin test icerigini saglar.

SPO’dan , —
, MPO’dan SPOQ’ya (ilk
SPO MPO MPO’ya . SPO+MPO
. . Verilig)
(ilk Verilis)
SE Ucaklarda 1.6, 4.5, 4.6,
5.2 ve uygulanabilir ise
. Bolim Bolim Bolim b6lim 3B'den bir yaklasma
llk Verilis n/a
1-6 1-6 1-6 ME Ugaklarda 1.6, bolim 6
ve uygulanabilir ise bolim
3B'den bir yaklasma
SE Ugaklarda MPO kismi:
bolimler 1-6 SPO kismi: 1.6,
Temdit 4.5, 4.6, 5.2 ve uygulanabilir
B&lGm B&IGm ise  bolim 3B'den  bir
n/a n/a yaklasma.
1-6 1-6 ME Ugaklari MPO kismi:
bélimler 1-6 SPO kismi: 1.6,
Yenileme bollim 6 ve uygulanabilir ise
bo6lim 3B'den bir yaklagsma.
KONTROL PILOTU EL KITABI Sayfa 9/22

BOLUM 4.1 CR TR (SPA) Ydrdrlk Tarihi: 01/04/2024 Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



wG
KONTROL PiLOTU EL KiTABI —ay
.e .o ’G‘
BOLUM 4.1 CR TR (SPA) \2“;"['

Béliim 1 - Ugus Oncesi Hazirliklar ve Ayrilig

Ucus Oncesi belge kontrold, belgeler,

Ugusun gergeklestirilmesi igin gerekli tiim belgelerin dogru oldugunu kontrol etmek
Mevcut ve tahmini hava kogullarini degerlendirmek
Tiim havacilik bilgilerini ve NOTAM'larini degerlendirmek

L]
L]
o L]
1 |ugus plani, agirlik _Ye Fienge, NOTAM , Uygun bir ugug seyrtisefer ¢gizelgesi ve plan haritasi tamamlamak
ve hava durumu brifingi o Ugus igin gerekli yakit miktarini belirlemek
o Agirlik ve denge formunu doldurmak
e Ucagin ugusa hazir olup olmadigini ve bakim kayit defterini kontrol etmek
e Ayrnintili olarak agiklandigi lzere ugagin ugus éncesi kontrollerinin tlim unsurlarin
2 " LA . yapmak
M UQU$ oncesi dahili ve harici kontroller e Ucgadin ugus icin kullanilabilir ve giivenli bir durumda oldugunu kontrol etmek
e Tiim gerekli dokiimanlari kontrol etmek ve tamamlamak
e Yolcular igin uygun acil durum brifingi yapmak
e Gegcerli kontrol listesine gére motor ¢alistirma ve calistirma sonrasi prosedtirlerini
3 tamamlamak
M Motoru galistirma: normal, arizalar o Normal olmayan (Abnormal) motor ¢alistirma prosediirlerini uygulamak ve durumu
analiz etmek
e Tavsiye edilen tiim taksi kontrollerini ve prosediirlerini tamamlamak
4 Taksi e Hava alani igaretlerine ve sinyallerine uymak
M o Diger ugak ve engellerden yeterli mesafede taksi yapabilmek
e Tim sistemlerin normal ¢alistigindan emin olmak, sirasiyla, uygulanabilir ise MEL
5 | Kalkis 6ncesi kontroller; Mimkinse 7\’/;7’;‘7’"’97”? Uym:f‘h,l ok trere fim kalkis kontroflerint tamamamal
: ; _ e Motor calistirma dahil olmak (izere tiim kalkis kontrollerini tamamlama
M | motor kontrolleri (englne run UP) e Ucadin kalkig icin dogru sekilde konfiglire edildiginden emin olmak
e Yan riizgér durumu dahil olmak lizere ugak performans kriterini kontrol etmek
e Kalkis icin ucagi dogru bir sekilde konumlandirmak ve gti¢ kollarini uygun
N kullanmak
6 E'?”;)@ (tak..e _Off) prosef?uru. U(}IU§ lel o Kalkis rulesi, yerden kesilme ve ilk tirmanma igin tavsiye edilen hizlari kullanarak
M nlofmlglavegore Hygl;m apl ayariaryla do_gru kalkig teknigi{?i kullanmak . o
yan rlzgar (sartlar uygunsa)| « Giig ve ugak konfigiirasyonunu uygun sekilde ayarlayarak givenli bir tirmanma ve
kalkis saglamak
o Kalkis sonrasi gerekli tiim kontrolleri tamamlamak
o Hedef siirat ve istikameti saglamak
. _ o e ATC talimatlarina uymak
7 T_|_rman|§. VX/\_/y’ istikamette donU§Ier, e Dogru gevre kontrolii tekniklerini kullanmak
M |dUz ugusa gegis o Gerekli tiim tirmanig kontrollerini tamamlamak
e Ucadin trimde tutmak
8 , ] e Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
M ATC’ye uygunluk ve R/T usulleri e ATC talimatlarina uygunluk géstermek

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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Boliim 2 - Hava Hareketleri (VMC)

Flapl ve flapsiz olarak kritik derecede
dUsuk hava hizlarinda ugus dahil olmak

Dogru bir etraf kontrol teknigini siirdtiriirken gérerek diiz ve ufki ugusta istikamet,
irtifa ve hava hizi kontrolii sagladigini gésterebilmek
Belirtilen limitler icinde goérsel ugus manevrasi yapmak icin dogru teknigi

1 |Uzere farkh hava hizlarinda diiz ve ufki  kullanmak
ucus (uygun oldugunda Vmca'yal e Denge ve trimi korumak
yaklasimi igerir) e Vmca'nin ve kontrolii tekrar kazanma usuliiniin anlasildigini géstermek
o Déniigler 6ncesinde, sirasinda ve sonrasinda dogru gevre kontrolii teknig
kullanmak
2 | Keskin donusler (45°'lik yatisla e Belirlenmis irtifa ve hizi déniis boyunca muhafaza etmek ve siirdiirmek
M |soldan /Sanan 360°) o Belirlenmig yatis ile koordineli bir déniigii muhafaza etmek ve siirdiirmek
o rtifa alip vermeden kontrol pilotunun yénlendirdigi sekilde déniislerden ¢ikmak,
koordineli olarak diiz ve ufki ugusa gegcmek
Stoller ve kurtarma: o Gerektiginde manevralardan énce tliim emniyet kontrollerini gézden gegirmek
i. Temiz konflgurasyonda stol o Ufki veya yatigli olarak stole giris ve gerekli ugak konfigiirasyonunu segmek
. - = | o Yenibaslayan ve tam stole dair emareleri tanimak
Il _\l(aklaglmal kIO nflg dur a%ygng ve gtjclu e Hiicum agisini (AoA) azaltarak ve daha sonra giivenli ve stabil bir ugus hattini
e alcaligli onugunae stole yeniden tesis ederek sistematik olarak stolden kurtarmak
3 yaklagsma « Gerekli tiim kontrolleri ve manevralari tamamlamak
M | iii. Inis konfiglirasyonu ve o Ugus hareketi boyunca etraf kontrolii teknigini siirdirmek
glclinde stole yaklasma
iv. Kalkis flabi ve tirmanis gicl ile
tirmanigh doénlste stole yaklasma
(tek motorlu ucaklar igin)
4 Otopilot ve ugus ydnetim sistemi o AP/FD ile ilgili ugus 6ncesi kontrolleri dogru bir sekilde tamamlamak
.. ....| ® AP/FD limitlerini bilmek
M kullanarak "JQak kontrolu (uygulanabilirl , yyguianapilir tim modiarda AP/FD'in isletim usullerini dogru  bir sekilde
ise Bolum 3'te yapilabilir) gbstermek
5 e Bu béliimde kontrol pilotu, ATC irtibati ve R/T usullerinin ¢ogundan sorumlu
ATC talimatlarina uyma ve R/T usulleri olacaktir ancak bu, adayr ugagi ybnlendirme ve c¢arpismadan kaginma
M sorumlulugundan muaf tutmaz.

Bolim 3A — VFR Yol Boyu Usuller

Ucus plani, ugulan yerin tespiti (dead

Hesaplanan istikametler, yer hizi ve zaman vasitasiyla seyriisefer yapmak

1 reckoning, DR) ve harita okuma o Yer Ozelliklerine ve harita yardimiyla gérsel olarak konumu belirlemek
o Gorsel referanslan kullanarak ugagi kontrol etmek
. o Nav-Log'da hesaplanan veya kontrol pilotuna bildirilen limitler dahilinde istikamet,
2 [rtifa, istikamet ve hizin muhafazasi irtifa ve hizi koruma hesaplanan istikametler, yer hizi ve zaman vasitasiyla
seyriisefer yapmak
o Sistematik gevre kontroliinii siirdiirmek
, o FEtraftaki arazi, engel ve yasakli hava sahalarinin bilincinde olmak
3 Oryantasyonv ETA larin za_m_an . o Rotayi korumak, geri kazanmak veya dlizeltmek icin uygun ayarlar yapmak
planlamasi ve gozden gegiriimesi o 3 dakikalik ETA igerisinde varis veya dondis noktalarina ulasmak
e Gerekli goriilen veya kontrol pilotu tarafindan belirtilmis uygun radyo ve
Seyrusefer yardimcilarinin kullanimi seyriisefer yardimcilarini segmek ve tanimlamak
4 (m e\/cutsa) e Belirlenmis seyriisefer yardimcilari kullanilarak belirli rotalari veya radyalleri
onleyip takip edebilmek
e Ugusun ilerlemesini ve yakit durumunu izlemek igin bir seyriisefer logu tutmak
Ucus yonetimi (ugus kayit defteri, rutin o AFM uyarinca seyriisefer veya havada kalma sdresi igin motor giiciinii ayarlamak
5 kontroller dahil olmak Uzere yakit, e Altimetreleri QNH veya Standart basing ayarina uygun olarak ayarlama ve ¢apraz
sistemler ve buzlanma) kontrol etmek
o Gerekli tiim kontrolleri ve manevralari tamamlamak
e Tamamen dogru frezyoloji kullanarak ¢ift yonli R/T iletigimini siirdiirmek
6 | ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri | * ATC izinleri veya ugus bilgilerini uygun olarak elde etmek
L[]

Gerektiginde ATC izinleri ve talimatlarina uymak
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Boliim 3B — Aletli Ugus

o Tirmanisi baslatmak, alet ugcusuna gecisi diizglin bir sekilde tamamlayabilmek ve
kalkig sonrasi kontrolleri ve manevralari tamamlayabilmek

e izin verilen SID veya ATC kalkis talimatlarini takip etmek
1 IFR kalkis ve ayrilis . ;J'gak kgntrolt’]nﬁ, hizini, istikametini,' iftifasml ve"denges"ini muhaff?lz'a etmek
M o Izin verilen kalkis rotasini korumak icin uygun diisme dlizeltmelerini uygulamak
o Kullanilan tiim seyriisefer yardimcilarini tanimlamak
o Altimetre ayar prosediirleri ve buzlanmayi 6nleme dahil tiim tirmanig kontrollerini
tamamlamak
e Ugus icin planlanmis rotayr veya ATC tarafindan izin verilen rotayi, belirtilen
isletme limitleri icinde takip etmek
o Seyriisefer sistemlerini dogru bir sekilde tanimlamak ve kullanmak
2 e Dogru altimetre ayar prosedtirlerini kullanmak, minimum irtifalar ve sicaklik

M IFR Yol Boyu Usuller etkilerinin farkinda oldugunu gésterebilmek

e Ugusun ilerlemesini ve yakit durumunu izlemek igin bir seyriisefer logu tutmak
o Dig hava sicakligini (OAT) ve ugak ytizeylerini buzlanma icgin kontrol etmek ve
gerekirse uygun énlemleri almak

3 o Beklemeye dogdru girisi uygulamak
Bekleme proseduiri o Gerekli riizgar ve zaman dlizeltmelerini yapmak
M o Gerekli hiz kisitlamalarina riayet etmek

e Inig icin gerekli kontrol ve prosediirleri tamamlamak ve ugadi dogru sekilde
konfigtire edebilmek

e Gerekli seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
girebilmek

o llgili GNSS/SBAS hizmet diizeyi veya RAIM kullanilabilirligi durumunda segilen
seyrtisefer yardimcilarinin kullanilabilirligini ve iglevselligini teyit etmek

e Yayinlanan varis ve yaklagsma prosedlirlerine riayet etmek

e Farkli yaklasma asamalari icin uygun ugak konfiglirasyonunu ve hava hizini
tesis etmek

4 DA’ya kadar 3D operasyonlar (GS/GP e GS/GP kesisim konumunu gapraz kontrol etmek ve altimetre ayarlarini

M kesisimi icin otomatik pilot kullanilabilir) dogrulamak

o Son yaklasmayi tesis etmek, yatay ve dikey profilde DH/A’ya kadar yaklasmayi
devam ettirmek

e Ucgagl belirlenmis konfiglirasyonla stabil ve trimde son yaklasma hattina
getirmek igin kontrol etmek

o DA'da inise devam etmek veya pas gegmeyi baslatmak igin gérsel referanslari
kullanmak

o Eger pas gecilirse ugagi giivenli bir tirmanisa gegirip buna gbére yeniden
konfiglire etmek

o Verilen/ basili pas gegme uygulamak

e Inis icin gerekli kontrol ve prosediirleri tamamlamak ve ugadi dogru sekilde
konfigtire edebilmek

o Gerekli seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla FMS’e
girebilmek

e llgili GNSS/SBAS hizmet diizeyi veya RAIM kullanilabilirligi durumunda segilen
seyriisefer yardimcilarinin kullanilabilirligini ve islevselligini teyit etmek

e Yayinlanan varis ve yaklagsma prosedlirlerine riayet etmek

e Farkli yaklasma asamalari icin uygun ugak konfiglirasyonunu ve hava hizini

5 |DA/MDA'ya kadar 2D operasyonlar tesis etmek

oy e Son yaklasma segmentini tesis etmek ve yaklasma rotasini ve dikey profili
M (normalde CDFA teknigi ku”amlma“dlr) korumak; sabit ve stabil algalma oranini saglamak ve yayimlanan mesafe/irtifa

profiline uyum gbéstermek
e Ucgagi belirlenmis konfiglirasyonla stabil ve trimde son yaklasma hattina
getirmek igin kontrol etmek
o DA/MDA’da inise devam etmek veya pas gecmeyi baslatmak igin gbrsel
referanslari kullanmak
o Egder pas gecilirse ugagi glvenli bir tirmanisa gecirip buna gbére yeniden
konfiglire etmek
Verilen/ basili pas gegme uygulamak
Arizayi dogru tespit etmek
Sadece kismi veya sinirli ugus aletlerini referans alarak ugagi kontrol etmek
S : . Belirlenen istikametlere standart déniis agisi ile déniis yapabilmek icin, dogru
6 jarizasini SImu.I.e e den ueus egzerSIZlen' teknikleri kullanabilmek, dogru ugus algtlegini capraz kgnjt/rorl) altina alagbilmekgve
M standart donusler ve anormal dogru yorumlayabilmek
durumlardan kurtarma o Sistematik bir sekilde anormal durumlardan ¢ikmak ve daha sonra tekrar giivenl
ve stabil bir ugus yolu belirlemek

Pusula ve suni ufuk g0stergesinin
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7 |Localiser veya glideslope arizasi

o Unstabil bir yaklasma icin tekrar brifing yapmak ve buna gére devam etmek veya

Arizayi dogru tespit etmek

pas gecme prosedliriinii uygulamak

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
ATC talimatlarina uygunluk géstermek

Boliim 4 - Yaklagma ve inig Usulleri

Meydana varis usulleri

Altimetreleri ayarlamak ve gerektigi sekilde ¢apraz kontrol yapmak

Yayinlanmig varig usulii veya iznine uyum géstermek

Yeterli gevre kontrolii ve ¢arpigmayi 6nlemeyi stirdiirmek

Meydan turundaki diger trafikler ile ayrimi sirdiirmek i¢cin meydan turu/hizini
ayarlamak

Normal inis

Hava ve riizgér kosullari, pist ylizeyi ve engelleri gbzden gegirmek
Meydan turu igin énerilen yaklasma konfiglirasyonunun belirleyerek, stabil bir
yaklasmayi korumak igin algcalma hizi ve oranini saglamak

Tavsiye edilen hizda segilen teker koyma noktasina ulasmak

Emniyetli bir inisi gerceklestirmek icin ¢ok az ya da hi¢ siriklenme olmadan
palyeyi ayarlamak

Teker koyduktan sonra istikamet kontroliinii stirdiirme ve gtivenle durmak icin
fren uygulamak

Flapsiz inis

Artan gerekli inis mesafesini g6z 6niinde bulundurmak

Normal yaklagma hattini belilemek ve siirdiirmek

Ucgagi konfigiirasyon icin hesaplanan yaklasma hizinda stabil hale getirmek
Emniyetli bir inisi gerceklestirmek igin ¢ok az ya da hi¢ striiklenme olmadan
palyeyi ayarlamak

Teker koyduktan sonra istikamet kontroliinii strdiirme ve gtivenle durmak icin
fren uygulamak

Yan rizgarinda inis (uygun kosullar
varsa)

Artan inis mesafesini dikkate almak

Emniyetli bir inigi gergeklestirmek i¢in ¢ok az ya da hi¢ siiriiklenme olmadan ve
yan riizgér diizeltmesiyle algalmayi ve palyeyi ayarlamak

Inis sirasinda siiriiklenmeyi ve inis takimi yiikiinii en aza indirmek igin uygun
teknigi kullanmak

Teker koyduktan sonra istikamet kontroliinii strdiirme ve gtivenle durmak icin
fren uygulamak

2.000 ft AAL'ye kadar rolanti gucuyle
5 |yaklagsma ve inis (sadece tek motorlu
ugaklar igin)

Bir an énce en iyi siiziillis hizini (best glide speed) belilemek

Teker koymaya ybnelik siiziilme hattini (glide path) gérsellestirmek ve ugus
yolunu ve konfigiirasyonu uygun sekilde ayarlamak

Teker koyma bélgesinde inis gerceklesmezse pas gegisi uygulamak

Talimat verildiginde veya gerekli oldugu diigiintldiiglinde yaklagsmay! iptal etmek
igin zamaninda karar vermek

Denge ve istikamet kontroliinii sirdiirerek gtivenli bir tirmanmayi baglatmak icin
uygun gl¢ uygulamak ve ugak durumunu kontrol etmek

6 Minimum irtifadan pas gegis e VY veya VX ‘de pozitif bir tirmanma gercgeklestirmek igin konfigiirasyon ve hizi
M uygun olarak ayarlamak
o Glivenli bir manevra irtifasina ulagilana kadar kalkig gliciinii sirdiirme ve daha
sonra normal bir tirmanma konfiglirasyonu ve hizini ayarlamak
o Gerekli tiim kontrolleri ve manevralari tamamlamak
L]
7 Gece pas gegme ve inis (uygun kosullar
varsa)
8 e Standart R/T usulleri ve frezyoloji kullanmak
ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri | ® ATC talimatlarina uygunluk gstermek
M e R/T ve gevre kontrolii vasitasiyla diger trafiklerin farkinda olmak
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Boliim 5 — Anormal ve Acil Durum Usulleri

Uygun bir hizda kalkistan vazgegme

Kalkistan vazgegme gerekliligini fark etmek

Kalan pist iginde glivenli bir sekilde durmak icin gerekli énlemleri hizla almak ve
ATCyi bilgilendirmek

Durumu analiz edin ve takip edilecek adimlara karar vermek

Kalkis sonrasi benzetiimis motor
arizasi (emniyetli bir irtifada, sadece
tek motorlu ugaklar igin)

Gecikmeksizin emniyetli ugug hizina ulagsmak

Emercensi uygulamalan (touch drills-) hatasiz olarak ytiriitmek (ilgili kontrollere
sadece dokunarak ve ne yapildigini s6yleyerek)

Zaman imkéani oldugunda motor arizasinin muhtemel sebebini aragtirmak ve
diizeltici faaliyette bulunmak

Ucak, yolcular ve miirettebatin emniyetini temin etmek icin ilave faaliyet
planlamak ve yiritmek

Motor guci olmadan  yapilan
benzetilmis zorunlu inis sadece (tek
motorlu ugaklar igin)

inig yeri olarak, o anda etrafta mevcut olan ve riizgar hizina bagli olarak uygun
bir inig alani se¢mek

Muhtemel ve glivenli bir inis olacakmig gibi, secilen inig alanina uygun ve gtivenl
bir algcalma planlamak

Ucadi tahliye icin hazirlanmak ve yolculara brifing vermek

Benzetilmis acil durumlar:

i. Ugus sirasinda yangin veya
duman

ii. Uygun olursa sistem arizalari

Durumu belirleyip analiz etmek ve uygun bir plan olusturmak

Eger varsa emercensi uygulamalari yapmak

Acil durum veya anormal durum kontrol listesini uygulanmak

Ucadin, yolcularin ve mdrettebatin giivenli bir sekilde kurtarilmasini saglamak
igin gerekli diger faaliyetlerin planlanip uygulamak

Uygun acil durum R/T ¢agrilarini yapmak(benzetilmis olarak)

ATC talimatlarina
usulleri

uyum ve R/T

e Dogru R/T frezyolgjisi kullanarak ATC izinleri almak ve bunlara uymak

Gerekli goriildiigii takdirde yardim istemek

Boliim 6- Benzetilmis Asimetrik Ugus

Kalkis esnasinda benzetiimis motor
arizasi (FFS ya da FNPT II'de icra
edilmedigi durumlarda emniyetli  bir
irtifada)

Benzetilmis motor arizasi sonrasinda ugak istikameti ve hizinin kontroliinii
strdiirmek

Anrizali olan motoru tespit etmek
Uygulamalari ve kontrol listesini tamamlamak
Trimde VYSE ile giivenli trmanmay saglamak

Asimetrik yaklagsma ve pas gegis

Goérerek sartlarda asimetrik giic ile bir meydan turu ve son yaklasma yapmak
Dogru konfigiirasyonda stabil (trimli) bir yaklagsmay: stirdiirmek

Asimetrik yaklagsmay: iptal edebilmek igin uygun irtifa/yiikseklikte (ACH) veya
buna ulagmadan 6nce net bir inis yapma/pas ge¢me karari vermek

ACH’de veya talimat verildiginde, VYSEde énerilen konfigiirasyonda giivenli bir
tirmanis saglamak igin pas gegmeyi gergeklestirmek

Asimetrik yaklagsma ve tam duruslu
inis

Goérerek sartlarda asimetrik gii¢ ile bir meydan turu ve son yaklasma yapmak
Dogdru konfiglirasyonda stabil (trimli) bir yaklasmayi siirdlirmek
ACH sirasinda veya éncesinde net bir inig karari vermek

Uygun inis alanina tavsiye edilen hiz/konfigiirasyonda gtivenli bir inis
gerceklestirmek

ATC talimatlarina uyum ve R/T usulleri

ATCyi anormal ugus durumu ve gerekli her tiirlii yardim konusunda bilgilendirme
ATC prosediirlerine ve talimatlarina uymak; kararli olmak

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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7. Tamamlama Standardi

CR/TR (A) vyetenek testini veya yeterlilik kontrolini gecmek icin aday, asagidaki yetenekleri
gostermelidir:

@ Ucagi limitleri dahilinde isletme;
(o) TUm manevralari akici ve dogru bir sekilde tamamlama;
(© Iyi bir muhakeme ve ucus yetenegi sergileme; yani, ucus hedeflerini gerceklestirmek icin siirekli
olarak iyi bir muhakeme ve gelismis bilgi, yetenek ve tutumlari kullanma;
(d) Havacilik bilgisini uygulama;
() Aday kontrol ugusunun tamaminda ugagin kontrollini oyle bir sekilde devam ettirmelidir ki; bir
prosediriin veya manevranin basarili sonucu ciddi sekilde siiphe altinda olmasin;
() Asagidakisinirlar dahilinde kalma (bu toleranslar, genel rehberlik icindir; kontrol pilotu, tirbdlansli
hava kosullarini ve kullanilan ugagin kullanim nitelikleri ve performansini dikkate almalidir):
irtifa Genel Olarak + 100ft
Karar yiiksekliginde pas gegmeyi baglatmak + 50 feet/O feet
Minimum algalma yuksekligi/irtifasi + 50 feet/O feet
istikamet Tdm motorlar galigirken +5°
Benzetilmis motor arizasi ile + 10° (yalnizca ME)
Sirat Tdm motorlar galigirken + 5 knot
Benzetilmis motor arizasi ile +10/-5 knot (yalnizca ME)
Yol takibi Radyo Yardimcilari +5°
Agisal sapmalar (6rn. ILS, LPV) Slizulis hatti ve istikametinde yarim derece
sapma
Dogrusal yatay sapma (6rn. LNAV) Proseduriin %2 RNP degeri
Dogrusal diisey sapma (6rn. LNAV/baro VNAV Deniz seviyesinden 1.000 fit altinda, dikey
profilden 75 fit altinda ve dikey profilden 75
fit Gstiinde olmalidir

Gereklilik agisindan (a) ve (f) ile karsilastirildiginda, (b) ve (e) arasindaki maddeler icin tamamlama

standartlari nicel degil, ancak nitel degerlendirmeye dayanmaktadir. Altbélim 8’de belirtilen kilavuzun

kullanimi, bu nitel gerekliliklere dair gercege dayali ve tutarli bir degerlendirme ile karar verme saglar.
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8. Bilgi, Yetenek ve Tutum Degerlendirme Rehberi

Asagidaki tablolar, adayin testin her boliminid basarili bir sekilde tamamlamak igin ihtiya¢ duydugu
bilgi, yetenek ve tutumlari degerlendirirken kontrol pilotuna rehberlik saglamak Uzere tasarlanmistir.
Bu, kontrol pilotuna (b)'den (e)'ye kadar Altb6lim 7'de belirtilen tamamlama standartlarini
degerlendirmede ve sonucu belirlemede yardimci olmahdir.

Asagidaki tablolarda her bolim igin, ilgili KSA'larla birlikte bolimin hedeflerinin kisa bir anlatimi yer
almaktadir.

Béliim 1 - Ugus Oncesi Hazirliklar ve Ayrilig

TEM kullanimi dahil olmak Uzere givenli ve kurallara uygun bir ugusun planlamasi ve hazirlanmasi. Ugagin
yerde ve ugusa gegis asamasinda glvenli ve kurallara uygun kullanimi

¢ Uygulanabilir dizenlemeler (havacilik kurallari, operasyonel, lisanslandirma)
e Hava durumu bilgisi yorumlama ve anlama

.| * Notam’larin yorumlanmasi ve anlasiimasi

Bilgi | o Hava araci ugus el kitabi yapist, ilgili bilgi kullanimi

¢ Havacilik haritalarinin yorumlanmasi ve kullanimi

¢ Telsiz iletisim usulleri ve standart ifade kullanimi (frezyoloji)

¢ Ucgus hazirhgi bilgilerinin alinmasi

¢ Resmi referans dokimanlarda arastirma yapma (6rnegin AFM, AIP)
Yetenek | ® Standart SOP ve kontrol listesi kullanimi

e Ucagin duzgin bir sekilde yonetimi

o Acik ve kararli bir sekilde iletisim kurma

¢ Bilgi arama ve bunlari elestirel bir sekilde degerlendirme

e Gorev odakl olmaktan ziyade emniyet odakli olma

¢ Etkili kararlar alma

e SUphe durumunda kararli olma

¢ Sinirl deneyim ve yeteneklerinin farkinda olma

Tutum

Bolim 2 - Hava Hareketleri (VMC)

Tam kontrol ugusu boyunca givenli ve sorunsuz ugak isletimi, ugagin sertifiye edilmis zarf sinirlarinin farkinda
olma ve bir sapma meydana geldiginde glvenli bir ugusa geri dénme yetenegi.

e Ugak hiicum agisi-glig-konfiglirasyon degerleri

e Anormal durumdan kurtarma usulleri (stol, stola yaklasma, spiral dalig)
Bilgi e Spin dnleme ve spinden kurtarma usulleri

¢ YUk faktori (Load-factor) artisinin nedenleri ve stol hizina etkisi

o Kritik hizlar (6rnegin Vs, Vne, Vno, Va) ve ilgili ASI isaretleri

« istenilen giig, hiz veya dikey hizda trimde, stabil ugus hatti olusturma
e Dizgin, hassas ve koordineli ugak kullanimi

Yetenek | « Hazirlanmis SOP’leri takip ederek dizgin ugus yolu degisiklikleri

¢ Kurtarma usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi

e Konumunu ve olasi tehditleri (6rnegin trafik, arazi, ugus hatti) fark etme, bu bilgileri giincelleme ve
gelecekteki potansiyel durumlarini takip edebilme

Tutum | « Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)

e Kararli olma, harekete gegmeden 6nce supheleri ve yanlis anlasiimalari gidermeye c¢alisma
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Boélim 3A — VFR Yol Boyu Usulleri

A ve B noktalari arasinda guvenli ve etkili bir sekilde seyriisefer yapma, dizenlemelere uygun olarak; ugusu
izleme ve degisen gevrenin farkinda olma; gerektiginde yeterli ¢dziimleri uygulama

e Seyrisefer haritalarini agiklama ve haritalari yorumlama

e Operasyonel ugus plani kullanimi

e Ucakta seyriisefer ve iletisim ekipmani kullanimi ve limitleri

¢ Uygulanabilir dizenlemeler (hava sahasi siniflandirmasi, hava durumu minimumlari)

o R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

Bilgi

e Harita ve yer okuma (yer 6zelliklerinin ve harita bilgilerinin eglestiriimesi)

e Ucaktaki seyrisefer ve iletisim ekipmanlarinin etkin kullanimi

o irtifay1 korurken gerekli yer izinin veya radyo-seyriisefer izinin diizgiin bir sekilde takibi
Yetenek | o Acik, kararli bir sekilde ve zamaninda iletisim kurma

¢ Ugusu yeniden planlama ve divert uygulama

¢ Benzetilmis IMC’de temel manevralarda ugabilme ve ugak kontroliind siirdiirme

e Mevcut durumun ve muhtemel gelisiminin farkinda olma ve proaktif olarak segenekler tiretme
 Oncelikleri belirleme (Fly, Navigate, Communicate, Manage) ve is yikini yonetme

o Etkili kararlar alma ve liderlik gosterme

e Diger trafikler ve olasi tehditlerin farkinda olma

¢ Gerektiginde yardim aramaya hazir ve istekli olma (6rnegin ATC’den)

Tutum

Bolum 3B- Aletli Ugus

PBN operasyonu dahil olmak tzere ugus aletlerine dayali giivenli, yapilandiriimis ve uyumlu IFR ucus; ATC ile

acik ve zamaninda iletisim; DA'ya kadar kararli 2D ve 3D yaklasma ve pas gegme/inis

¢ Aletli ugus prosedurleri, aletli yaklagsma kartlarini okuma, brifing yapisi ve amaci

o R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

o e Ucak ici navigasyon ve iletisim cihazlarinin kullanimi ve limitleri

Bilgi ¢ Bir yaklasmaya baglamak ve devam etmek icin gecerli olan minimum ve kosullar

e Part-NCO, ozellikle OP, IDE ve SPEC alt bélimleri

o PBN operasyonu

¢ Ucus icin gerekli bilgilerini toplama ve resmi referans dokiimanlarini kullanma

e Sadece aletlere referans alarak ugak kontrold, stabil ve trimli ugus rotasi

o (IFR) aletli yaklagsma kartlarini okuma (bilgiyi anlama ve kullanma)

Yetenek | o Ucak ici navigasyon ve iletisim cihazlarin etkili kullanimi

¢ Alet proseddrlerine uyma

e Uygulanabilir standart iletisim frezyolojisi"

e Sirekli bilgi toplayarak, konumu ve potansiyel tehditler (6rnegin, trafik, arazi, ugus rotasi, hava
durumu, buzlanma) hakkinda bilgi glincellemek ve bunlarin gelisimini takip etmek

 Oncelikleri belirlemek (Fly, Navigate, Communicate, Manage)

Tutum | ¢ Kararl olmak, harekete gegmeden 6nce sUpheleri ve yanlig anlamalari netlestirmek

o Gerektiginde yardim istemeye hazir ve istekli olmak (6rnegin, ATC'den)

¢ IFR prosedirlerinin ve eksiksiz hazirligin 6nemi

e Is yiikiinii ngdérme ve ydnetme
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Boliim 4- Yaklagsma ve inis Usulleri
Duzenlemelere uygun olarak havaalani bolgesine guvenli varis ve girig; farkli konfiglirasyonlarda emniyetli inisi
saglayacak planli bir M/T paterni ve stabil yaklagsma; yaklagsma veya inisin tamamlanmasi
e Varis usulleri, standart M/T paterni, goérerek yaklasma kartini okuma, brifing yapisi ve amaci
e Motor arizasli paterni ve ugagin konumlandirma
e Farkli riizgar ve konfigiirasyonlar ile uygun inis teknikleri
Bilgi ¢ Pas gegis usulleri ve gecgerli SOP’ler
o R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji
e Ucus sonrasi faaliyetler (6rnegin ugus sonrasi ugagin kontroll, logbook kayitlari, ugus planini
kapatma, olay raporlama)
¢ Uygulanabilir sinirlar dahilinde icra edilen sistematik konfigtirasyon degisiklikleri
e Hassas ve stabil yaklasma paterni
¢ Belirtilen hizda, belirlenen teker koyma bélgesine pozitif teker koyma
Yetenek |, Yaklagsma veya inigi iptal etme kararini zamaninda verme
e Pas gegis usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi
e Glvenli motor arizasi yaklagsma ve inisi
¢ Diger trafiklerin, niyetlerinin ve ortaya ¢ikan etkilerinin farkinda olma
e Cevreye ve etkilerine dikkat etme (6rnegin riizgar, giines, olmasi muhtemel sis, gece)
Tutum | § piger trafikleri dikkate alma
e Kararli R/T iletisimi kurma
Boliim 5 - Anormal ve Acil Durum Usulleri

Uygun usulleri kullanarak acil ve anormal durumlari tespit etme, dederlendirme ve ele alma, gerekirse guvenli
bir ucusu strdiirmek icin ugusu sonlandirma kararlari

Bilgi

e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlar

e TUm acil durum ve anormal prosedurlerin anlagiimasi

e ihtiyatl inis metodolojisi

¢ Acil ve anormal durumlar igin standart ifade kullanimi

e Acil durumlar ve iletisim kaybi durumlari igin transponder kodlari
o Oncelik belirleme araglari (6rnegin PPAA veya FNCM)

Yetenek

¢ Olmasi muhtemel bir soruna karsi goéstergelerin gelismis bir gapraz kontrolu
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi
o Gegerli kontrol listesinin dogru kullanimi

o AFM’ye gdre bir sistem arizasi ile baga ¢ikma yetenegi

e Durum degerlendirme, karar alma ve ¢6zim uygulama

Tutum

e Bilgi toplama ve problem ¢ézme

e Bilingli karar verme

e Geriye kalan yuksekligin veya yere varis zamaninin farkinda olma
e Bilingli karar verme ve etkili uygulama

» Oncelikleri belirleme (Fly, Navigate, Communicate, Manage)
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Bolim 6- Benzetilmis Asimetrik Ugus
Motor arizasi sirasinda ve sonrasinda glvenli asimetrik operasyon; kalkis, tirmanis, yaklasma, inis ve pas
gecme sirasinda tek motor ile ugus hatti ydnetimi; performans kisitlama konulari
e Tek motor kontrol edilebilirlik ve performans arasindaki fark
e Performansin fazla gig ile iligkili oldugunu anlama
e Cok motora 6zgl hizlar ve bunlarla ilgili isaretlemeler (6rnegdin Vsse, Vxse, Vyse, Vmca)
Bilgi e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlari
e Motor arizasi acil durum prosedurt
o Ozel sistemlerin galismasi ve sinirlamalari (6rnegin basinglandirma, buzlanma énleyici/giderici)
¢ Benzetilmis motor arizasi esnasinda ugak kontrolliini saglamak ve istikrarli bir ugus hatti olusturma
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi
e Gecerli kontrol listesinin dogru kullanimi
Yetenek| e Ugak konfiglirasyonunun tek motorlu operasyona uyarlanmasi
¢ Acil ve anormal durumlar igin standart ifade kullanimi (yani tek motorlu durum)
o Ozel ugak sistemlerinin uygun kullanimi (6rnegin basinglandirma, buzlanma énleyici/giderici)
¢ Performans sinirlamalarini bilme, buna uygun hareket etme ve emniyetli bir yaklasma planlama
e Tek motorlu galisma kapsaminda mevcut durumun degerlendiriimesi
Tutum |, Gergekgi ve etkili karar verme
e Beklenti ve is yuku yonetimi
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9. Karar Verme Akis Semasi

Yetenek Testi sonucu
Gegti
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Basarisiz olunan
HAYIR madde/maddeler var
mi?

Basarisiz olunan tiim
maddeler tek bir boliime
mi ait?

ilgili bélimde
basarisiz olundu,
diger boluimler
gecildi.

Yetenek Testi sonucu
Kismen Gegti
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Birden fazla
bélimde
basarisizlik yeniden
test edilmeyi
gerektirir

Yetenek Testi sonucu
Kaldi
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10. Kontrol Ugusu Sonrasi Brifing (Debriefing)

Ugus sonrasi brifing, kontrol pilotunun adayi test sonucu hakkinda bilgilendirmesi ile baslamalidir.
Bundan sonra kontrol pilotu, adayin gilicli ve zayif yanlarini vurgulayarak brifingi faydal hale
getirmelidir. Adayin testte basarisiz oldugu takdirde kontrol pilotu; adayl ve ATO’yu ilave bir egitim
onerisi hakkinda bilgilendirmelidir. Adayin yetkili otorite tarafindan belirlenen usullere goére itiraz hakki
oldugu belirtilmelidir. Kontrol pilotu adayin onayi ile sorumlu 6gretmen pilotun, kidemli kontrol
pilotunun veya SHGM denetgisinin ugus sonrasi brifinge katilmasina izin verebilir.
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11. ilgili tiim kayitlarin tamamlanmasi

Tum ilgili kayitlar tamamlanmalidir. ilgili kayitlar, asagidaki belgeleri icermelidir ancak bunlarla sinirli

degildir, gerekli tim belge ve dokiimanlar eksiksiz doldurulmahdir:

o |lgili operasyonel belgeler, ucak ucus kayit defteri, ATS ucus planinin kapatiimasi

e Yetenek testi formu ve kontrol pilotu raporu

e Aday ucus kayit defteri

Kalinan veya kismen gegilen herhangi bir yetenek testi igin basarisizlik gerekgesi, kontrol pilotunun

raporunda yer almaldir. Basarisizlik nedeni acik, anlasilir ve motive edici olmalidir; sadece basarisiz

olunduguna dair basit bir ifade uygun veya yeterli degildir. Ayni sekilde yeniden egitim almaya dair

herhangi bir tavsiye, kontrol pilotunun raporuna yazilmalidir.
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