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Gerekli kontrol pilotu sertifikasi

. IFR
: Part-NCC (Part-NCO igin MET ile MTOM < 5’700 kg)

: SPO, MPO, SPO/MPO

: FFS; Ucak ile FSTD'nin birlesimi; Ucak

: HPA-Kompleks MET veya MEJ

: TRE(A) veya SFE(A), uygulanabilir ise MPO imtiyazlari ile,
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1. Giris

TR sahibinin imtiyazlari, sahip olunan ilgili ugak pilot lisansinin imtiyazlari kapsaminda, yetkide
belirtilen ucak tipi ve mirettebat konseptinde sirasiyla PIC ve COPI olarak hareket etmektir.

Farkli olasi miirettebat konseptlerine iliskin test icerigi alt bolim 6'da verilmektedir
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2. Test YOnetimi

Kontrol pilotu, adaya teste hazirlanmak igin yeterli zaman tanimak amaciyla, hava durumu tahminlerini
ve bolgesel kisitlamalari dikkate alarak, sinav ugus rotasi hakkinda énceden bilgi vermelidir. Test IFR
sartlar altinda yapilmalidir; yaklagsmalardan en az biri PBN olacaktir.

Bir hava araci kullaniliyorsa, kontrol pilotu normalde 6gretmen koltugunda oturur ve PIC'dir. MPQO'da
ikinci pilot ya baska bir aday ya da tip yetkisine sahip kalifiye bir pilot olmalidir; bir hava aracinin
kullanilmasi halinde, ikinci pilot, kontrol pilotu veya tipine goére nitelikli bir TRI olmalidir. Testin
ylritilmesi icin operasyonel veya organizasyonel olarak gerekli olmadigi siirece baska hi¢ kimsenin
ucaga veya simiilatore girmesine izin verilmemelidir. Ek olarak, varsa ATO sinirlamalari da dikkate
alinmaldir.

Test slirecine baslamadan once kontrol pilotu 6n kosullarin karsilandigini kontrol edecektir; ATO,
istenirse kontrol edilmesi icin egitim kayitlarini hazir bulunduracaktir. Bu dogrultuda asagidaki belgeler
ve kosullarin dogrulugu kontrol edilecektir:

e Pasaport veya kimlik kart

PPL(A) veya daha yiksek lisans

¢ IR temdit veya yenilemesi dahil ise 1. veya 2. sinif saglik sertifikasi

e Telsizle haberlesme yetkinligi ve dil yetkinligi gereklilikleri

e ilgili minimum deneyimi ve ugus egitimini gdsteren ugus kayit defteri

e ATO tarafindan doldurulan ve onaylanan ilgili TR(A) yetenek testi formu

e Hava araci belgeleri

e Gincel seyrusefer haritalari ve mevcutsa veri tabani

e Kontrol ucuslarini kapsayan hava araci sigortasi

e Ucus safhasi icin spesifik ekipmanlar (6rnegin hood)

e ilk HPA-Kompleks tip yetkilendirmesi icin, A-UPRT kursunun tamamlanmasi

e MPO yetenek testi igin, MCC sertifikasina sahip olunmali veya MCC kredi gereksinimleri kargilanmal
Ek olarak bir yetenek testi igin:

e ATO’dan alinan TR kurs tamamlama sertifikasi
e Teorik bilgi kredi notu olmayanlar icin ilk HPA tip yetkilendirmesi durumunda HPA kursu (ATPL icin)

e Part-FCL kapsaminda belirlenmis cok motorlu IR(A) sahibi olmak veya sahip olmus olmak
Ek olarak temdit icin:

e Son 12 ay icinde 10 sektor, veya
e Bir kontrol pilotu ile birlikte ugulan bir sektor (bu sektor, yeterlilik kontroli igerigine ilavedir)

e Bu gereklilik, yeterlilik kontrolii Part-CAT OPC ile birlestirildiginde uygulanmaz
Ek olarak yenileme igin:

e Bir ATO'dan TR tazeleme egitimi tamamlama sertifikasi
Kontrol pilotu, adayin test igin zinde, saglikli ve hazir oldugunu da gosteren 6n kosul gerekliliklerinin

karsilandigindan emin olmalidir. Bu onay sonrasinda adayin kontrol pilotuna kimlik bilgilerini
gostermesi ile birlikte kontrol pilotu yetenek testine resmi olarak baslar.
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3. Kontrol Pilotu Brifingi

Kontrol pilotu, asagidaki hususlar hakkinda brifing vermelidir:
e Adayin soru sorma ozgurligi
e Test/Kontroliin amaci ve hedefi
e Uculabilecek en kotl hava kosullari (6rnegin Part-NCO, NAA, ATO veya test gereklilikleri)
e Testin belirli kisimlarinda telsiz iletisimin kullaniimasi
e GOrus sinirlama cihazinin (Hood) kullanimi
e Normal ve benzetilmis olarak yapilan acil durumlarda kontrol pilotunun rolii
e Benzetilmis motor arizasi (minimum emniyet irtifasi, kumandalarin devri)

e Olasi durumlarin idaresi (teknik, hava durumu, ATC)

e Gergek acil durumlarin idaresi (6rnegin motor ariza usulleri, hava araci kumanda devri)
e Gegme, kalma ve kismi gecme kriterleri, maddeleri tekrarlama segenegi ve sinav sonlandirma
kurallari

Gegme/kalma kriterleri hakkinda bilgi verirken kontrol pilotu, karar verme ve ucus yetenegi dahil
olmak Gzere Altbolim 7’ de belirtilen yetenek testi tamamlama standartlarini aciklamalidir. Adaydan
nelerin istendigini anlamasi igin bazi test maddelerine vurgu yapilmasi gerekebilir. Testi tamamlama
standartlari konusunda aday da hemfikir olmalidir ve kontrol pilotu bunlar hakkinda brifing verirken
gercek ucus kosullarini géz éniinde bulundurmalidir. Ozellikle vurgulanmasi gereken maddeler sunlar
olabilir:

OEIl durumlari dahil kalkis performansi

inis performansi; kabul edilebilir teker koyma noktasinin secilmesi ve toleranslari
Yan riizgarinda kalkis ve inis; ugaga hakim olunmasi ve hassasiyet beklentisi

Benzetilmis acil durumlar; ucaga hakimiyet beklentisi, kontrol listesi kullanimi ve neyin nasil simile
edilecegine dair beklenti

Tamamlama standartlari hakkinda bilgi verirken, usuller ve wucus teknikleri onayli egitim

organizasyonlari (ATO) arasinda degisebileceginden dolayi kontrol pilotu, adayin ATO’da nasil bir

egitim aldigini da incelemelidir. Bu, 6zellikle anormal durumlar, stollar ve benzetilmis motor arizalari

usulleri vb. gibi manevralar icin dnemlidir.
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Kontrol pilotu, adayin kesintisiz bir sekilde brifing yapmasina izin vermelidir; aday brifingi ucusa gidip

gidilmeyecegi (go/no-go) kararini vererek sonlandiracaktir. Brifing, asagidaki hususlari kapsamalidir:

5.

Zaman gizelgesi (6rnegin slot planlamasi, ugaga binis zamani)
Operasyonel seyrisefer ugus plani

Hava durumu ve tahmini

Mevcutsa ilgili yerel askeri kisitlamalar dahil olmak Gzere NOTAM’lar

Yakit planlama

Agirlik ve denge hesabi

Performans hesaplama

Mevcutsa ATC ugus plani;

Bakim durumu da dahil olmak tizere hava araci durumu ve belgeleri
Tehdit ve hata yonetimi boyutlari

Yerde Sozlii Sinav

Kontrol Pilotu, asagidaki konularda, mimkin oldugunca planlanan ucus ile ilgili soru sorarak ucus

oncesi brifing esnasinda adayin ilgili teorik bilgisini kontrol etmelidir:

Adayin brifinginin ardindan sorulan tamamlayici sorular

Mevzuat (spesifik ulusal/uluslararasi gereklilikler)

Lisanslandirma (6rnegin TR(A) imtiyazlari, yetki gecerliligi, gecerlik gereklilikleri)

Operasyonel boyutlar

Hava durumu bilgisi ve yorumu

Hava sahasi yapisi ve limitleri

Hava araci sistemleri, sinirlari, performansi, agirlik ve dengesi

Ugus planlama
Seyrisefer planlari
Acil durum usulleri
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6. Yetenek Testi ve Yeterlilik Kontrolii Maddeleri

Kontrol listesi kullanimi, ucagi ugurma yetenegi, anti-icing/de-icing prosediirleri, vb. ve gecerliyse MCC
konsepti, tim bolimlerde uygulanir.

Testin bir kismi veya tamami igin bir FSTD kullanildiginda, FSTD'nin uygunlugu kontrol edilmeli ve ilgili
kisitlamalar g6z 6nilinde bulundurulmalidir.

Zorunlu 6geler sol situnda M harfiyle gosterilir. Genisletilmis rehberlik ve ek aciklamalar sag situnda
verilmektedir. Yildizli 6geler (*) yalnizca aletler referans alinarak ugulacaktir.

Alt B6lim 3.7 (UPRT) sadece egitimle ilgilidir ve test edilmemelidir. Alt B6lim 3.3, mihendis paneline
atifta bulunur ve Alt Bolim 5.6, su anda CS32 sertifikali ugaklarda bulunmayan iki motorlu ugakla
ilgilidir, ayrica 3.4.14 ve 3.6.4'te bahsedilen sistemler de bulunmamaktadir. Bu nedenle ilgili alt
boélimlere bundan sonra yer verilmeyecektir.

Asagidaki tablo, farkli mirettebat konseptleri igin test igerigini saglar.

SPO’dan MPO’dan .
o o MPO+ SPO (ilk
SPO MPO MPOQ'ya (ilk SPO’ya (ilk Verilis)
erili
Verilis) Verilis) .
Bolim Bolim \
. . Yal osD'd
Ik Verilis 0SD'ye bakin 0SD'ye bakin “a n.{z?.a.. €
1.5 1.5 ongoruliiyorsa
MPQ'daki Bolim 1-5 ve
Temdit ayrica bslim 2.5,
Bolim Bolim 3.8.3.4,4.4,55 ve
n/a n/a béliim 3.4'ten bir
. 15 15 madde SPO’da
Yenileme
tamamlanacaktir

Not: Gegerli OSD'de aksi belirtilmedigi siirece, SPO'dan MPQ'ya ve sirasiyla MPO'dan SPO'ya donlisiim
kursu yalnizca SPO veya MPQ'da yetenek testi de dahil olmak tzere ilk egitim tamamlandiktan sonra
gerceklesebilir.
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Bolum 1 - Ugus Hazirhigi
e Performans ve limitler konusunda yeterli bilgiye sahip oldugunu, herhangi bir
sinirin agilmasinin olumsuz etkilerini ayrintili bir sekilde bildigini géstermek
e Performans cizelgeleri, tablolari, grafikleri veya varsa elektronik versiyonlarini
(ugaga uygun olarak) yetkin bir sekilde kullanmak
e Ugaga uygun olarak ugusun belirli asamalarinda kullanilan hava hizlarini
1.1 | Performans hesaplama agiklamak
o Meteorolojik kosullarin performans ézellikleri (izerindeki etkilerini agiklamak ve bu
faktérleri dogru bir sekilde belirli bir cizelgeye, tabloya, grafie veya digern
performans verilerine uygulamak
e Operasyonel faktérlerin ucak performansini etkileyen uygulamalarinda iy
planlama ve proseddr bilgisi sergilemek
e Ucadin hizmet verilebilirlik kaydini ve teknik kayitlarini kontrol etmek
Ucagin harici gérsel kontrolii; Her bir ® Ugagin ugus 6ncesi kontrollerinin tiim unsurlarini ayrintili olarak gergeklestirmek
1.2 6&enin konumu ve kontrol ar'n acH o Ugagin ugus icin kullanilabilir ve emniyetli durumda oldugunu teyit etmek
g o Gerekli tim belgeleri kontrol etmek ve tamamlamak
. . e Kontrolleri ve kokpit prosediirlerini, testte kullanilan ugagda iliskin gegerli kontro
13 KOkat kontrol listesine uygun olarak gerceklestirmek g i
o Cesitli atmosferik kosullarda ¢alistirma, normal ve anormal ¢alistirma sinirlamalari
ve bir ariza durumunda yapilmasi gereken dogru islemler dahil olmak (lizere dogrul
motor galigtirma prosedlirleri konusunda yeterli bilgiye sahip oldugunu géstermek
Motorlari galistirmadan énce kontrol ¢ Motor ggll§t/rma 6ncesi,' motor ¢alistirma ve motor caligtirma sonrasi asamalarda
listesinin  kullaniimasi, caligtirma Y& émniyet prosedurlerine uymak _ .
. . . e Motor calistirma prosediirleri sirasinda uygun yer ekip personelinin kullanimini
14M pr(_)sedurlerl, radyo Ve navigasyon - o «iome
ekipman kontrolll, navigasyon V€ « wotor calistirma éncesi, motor calistirma ve motor galistirma sonrasi asamalar icin
iletisim frekanslarinin segimi ve  onaylanmis brifing/checklist maddelerini sistemli bir sekilde takip ederek tiim
ayarlanmasi prosedurleri yerine getirmek
e Belirli talimat veya brifing/checklist maddelerinin yayimlanmadigi durumlarda
dogru degerlendirme/karar verme ve isletme uygulamalari géstermek
e Uygun brifing/kontrol listesini tamamlamak
e Ucak tipine uygun olarak guivenli taksi prosedurleri konusunda yeterli bilgiye sahip|
olmak
e Dogru ve pozitif ugak kontroliini surdirerek yeterlilik gostermek
o Diger ugak, engel ve kisiler arasinda yeterli mesafeyi muhafaza etmek
ATC talimatlarina veya &gretmen . Gegelrli brkifing/kontrol maddelerini tamamlamak ve tavsiye edilen prosedurleri
. . | uygulamal
1.5 |talimatlarina uygun sekilde taksi e ATC tarafindan verilen talimatlara uymak
yapma e Piste giris bekleme noktasi hattini (runway hold lines), localizer and glide slope
kritik sahalarini, beacon ve diger ylizey kontrol isaretleri ve aydinlatmalarini
g6zlemlemek
e Taksi operasyonu sirasinda devamli tetikte olmak ve ugagi kontrol etmeye devam)
etmek
o Kalkis 6ncesi kontroller konusunda yeterli bilgiye sahip olmak
o Dikkatini kokpit icinde ve disinda uygun sekilde verebilmek
. . e Onayli kontrol listesine uygun olarak yapilmasi gereken kontrollere baslamadan
16 M Kalk'§ oncesi kontroller b’nce}j esnasinda ve tal%)/vimlandlktar}; sonra tgm sistemlerin normal igletme
araliginda oldugundan emin olmak
e Uygun kontrol listesini tamamlamak
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Bolum 2 - Kalkiglar

Farkli flap ayarlari ile normal

e En az sapma ugagdi pist merkez hattinda tutmak

Teste kullanilan ugaga uygun olarak, hava hizlari, konfiglirasyonlar ve aci
durum/anormal durum prosedlirleri de d&hil olmak lizere normal kalkis ve
tirmaniga dair yeterli bilgiye sahip olmak

21 o Rotation/kalkis ve ilk tirmanis icin hesaplanmis hizlari kullanarak dogru kalkig
kalkiglar teknigini uygulamak
e Uygun sekilde glic ve ugak konfigiirasyonunu ayarlayarak givenli tirmanis ve
kalkis saglamak
e Uygun Kkontrol listesini tamamlamak
e Kalkisa baslamadan énce, gerekli radyo/ugus aletlerini gerektigi sekilde
ayarlamak
e Gorerek meteorolojik kosullardan (VMC) gercek veya benzetilmis aletl)
. meteorolojik kogullara (IMC) sorunsuzca ve dogru bir sekilde gecis yapmak
2.2 * Aletli kalkis e Uygun tlréanl;aglsml(koru)mak ¢ i gees yap
e Uygun hizi ve tirmanis béliimi hizlarina uymak
e [stenen istikameti ve hizi korumak
e Uygun brifing/kontrol listesini tamamlamak
o Kalkis kogusunda ve kalkis sirasinda istikamet kontrolinu korumak
23 Yan riizgarda kalkig e Kanatgik kontroliinii yeterli sekilde ve varsa AFM tavsiyelerine uygun sekilde
kullanmak
o Maksimum kalkis adirliginda kalkis ve tirmanis konusunun 6nemli unsurlari
hakkinda yeterli bilgi seviyesini sergilemek
2.4 | Maksimum kalkis ag|rl|g|n da kalkis o Kullanilan pist igin kalkis ve tirmanis performansini saglamak amaciyla flaplari

uygun sekilde kullanmak
Kullanilabilir kalkis mesafesini maksimum kullanmak igin ugadin nasi
konumlandirilacagini gbstermek

2.5 - Benzetilmis Motor Arizasi ile Kalkisl

Yalnizca ugus aletleri ile ugagin kontroliinii sirdiirmek
Arizali motoru tespit etmek, kontrolleri ve uygulamalari tamamlamak, trimde

2.5.1 | V2'ye ulastiktan kisa bir slire sonra|  gtvenli tirmanma hizini muhafaza etmek
o Brifing edildigi sekilde planlanan IMC escape rotasini (OEl prosediirii) takip
etmek
% e Arizayi tanimlamak ve kalkisa devam etmek
2.5.27 1\/1 ve V2 arasinda (yalnizca FFS) | Yanal kontroli saglamak
M e Vr'de dogru konumu igin ugagin burnunu kaldirarak 35 ft'te V2'ye ulasmak
e Yanal kontrolii saglamak
2.6 V1'e u|a§|lmadan once makul bir e Kalan pist iginde giivenli bir sekilde durmak igin gerekli 6nlemleri hizla almak ve
M hizda kalkis iptali ATClyi bilgilendirmek

Durumu analiz etmek ve sonraki adimlara karar vermek
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Bolim 3 - Ugus manevralari ve usulleri
31 Flight Direktor ve Flight Direktor
' olmadan manuel ugus (AP/AT yok)
_n AL o Ugus aletlerini referans alarak dliz ve ufki manuel ugusta istikamet, irtifa ve hava
311 Farkl h_lzlar ve irtifalar da dahil hizinin kontrolinii géstermek
olmak Uzere yavas ugus e Trimin dogru kullanimini géstermek
180° ila 360° sola ve sada, 45° « Déniig boyunca belirlenen irtifay ve hizi muhafaza edebilmek
3.1.2 yatis acisi kullanarak keskin o Belirtilen yatis acisi ile koordineli bir doniis gerceklestirebilmek ve stirdiirmek
donisler o Irtifa alip/vermeden déniislerden diiz ugusu gegisi koordine etmek
313 Spoiler ile veya spoiler olmadan
- donusler
o Gerektigi sekilde uygun radyo ve navigasyon yardimcilarini se¢mek ve
tanimlamak
: . e Sistematik 6nleme (interception) proseduriinii géstermek
Aletli ka|k|§1 .Var|§ Ve,, gorerelg o Sistematik riizgar duzeltme prosedirini gostermek
314 yaklasma dahil prosedurel aletli , SID, STAR ve/veya ATC talimatlarini izlemek
ugus ve manevralari o Gecerli navigasyon toleranslari dahilinde kalmak
e Yayinlandigi veya onaylandigi sekliyle irtifa ve hiz sinirlamalarina uymak
o Dogru altimetre ayarlama prosedliriinii uygulamak
Tuck under ve Mach buffet (varsa)| « Ugak tipine gére (kontrol pilotu tarafindan belirlenen) sistemlerin, alt sistemlerin
ve ugagin diger spesifik ugug ve cihaziarin normal ve anormal prosediirlerine iliskin yeterli bilgiye sahip olmak;
3.2 dzellikleri  (6rnegin  Dutch Roll) gerceklestirilecek acil durum uygulama ve maddelerini, brifingi/kontrol listesin
(yalnizca FFS) bilmek
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3.4 Asagidaki sistemlerin normal ve anormal operasyonlari (minimum 3 M madde)

3.4.0 |Motor (gerekiyorsa pervane)

3.4.1 |Basinglandirma ve iklimlendirme

3.4.2 |Pitot/statik sistem

3.4.3 | Yakit sistemi

3.4.4 |Elektrik sistemi

Ucak tipine iliskin acil durum prosedtirleri hakkinda yeterli bilgiyi sergilemek
Ucak tipine iliskin dogru acil durum prosediirlerini uygulayabilmek

3.4.5 |Hidrolik sistem
Onayli AFM'de belirtilen diger acil durumlar igin dogru prosedtirii uygulayabilmek

Uygun brifingi/kontrol listesini tamamlayabilmek
Acil veya anormal durumu analiz etmek ve uygun plani formiile edebilmek

3.4.6 |Ucus kontrol ve trim sistemi ! . n i
Anormal veya acil durum uygulama ve kontrol listelerini yurtebilmek

Buzlanma 6nleme/buz cézme Ucadin, yolcularin ve miirettebatin giivenli bir sekilde kurtariimasini saglamak
¢ icin ilave eylemleri planlayabilmek ve uygulayabilmek

3.4.7 . . .
sistemi, glare shield isitmasi Zaman izin verdigi 6lgiide eylemleri onaylamak igin kontrol listesini kullanmak

34.8. | Otomatik pilOt /Flight Direktor o Uygun acil durum R/T ¢agrilari yapmak (Kontrol pilotuna verilir ancak iletilmez)
M . I SPO e Benzetilmis motor arizasinin ardindan ugagin yénii ve hizinin muhafazasin
(yalnizca ) siirdiirebilmek

Stol uyarisi veya Stolu 6nleme o Oncelikleri belirlemek ve karar vermek
3.4.9 |cihazlari ve denge saglama

cihazlari

GPWS, hava durumu radari, radyo
3.4.10 .

altimetre, transponder
3411 Telsizler, navigasyon ekipmanlari,

aletler, FMS

3.4.12 |inis takimi ve fren

3.4.13 |Slat ve Flap sistemi
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3.6 Anormal ve acil durum proseddirleri (minimum 3 M madde)

Yayinlanmig prosedlirii dogru sekilde uygulamak

3.6.1 | Tahliye dahil yangin tatbikatlari o Oncelikleri belirlemek ve karar vermek
o Oksijen maskelerinin zamaninda ve dogru kullanmak
3.6.2 | Duman kontrolii ve uzaklastiriimasi|  Yayinlanmis prosediirii dogru sekilde uygulamak
o Oncelikleri belirlemek ve karar vermek
Motor arizalari, motor susturma
3.6.3 |velveya givenli bir yikseklikte
yeniden galistirma
Kalkis/ini d ind-sh e \Wind-shear’i zamaninda tanimak ve kurtarma eylemini uygulamak
3.6.5 alkig/inig sirasinda wina-shear o Yayinlanmis prosedlirii dogru sekilde uygulamak
7 |(yalnizca FFS)
366 Benzetilmis kabin basinci
"7'7 |arizasi/emercensi algalma
e Inkapasiteyi zamaninda tanimak
36.7 Ucgus ekibi Gyesinin inkapasite » Otomasyondan en iyi sekilde yararlanmak
o olmasi (Incapacitation) o |nis sonrasi durumlari éngérmek (6rnegin, ugagi karsilamak icin ambulans talep
etmek)
3.6.8 | AFM' de belirtilen diger acil durum
prosedurleri
3.6.9 |TCAS (yalnizca FFS)
KONTROL PILOTU EL KiTABI Sayfa 12 /23
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3.8 Aletli Ugus Prosediirleri

Kalkis ve varis rotalari ile ATC|® ﬁkﬁ ,Y,i,-ffg,i,f/f#;frl,ar,rénfl f{:gr: agiklayabilmek
3.8 1* (Hava Trafik KontroD talimatlarina o Dogru altimetre ayarlama prosedtirlerini kullanmak
h uyum e ATC talimatlarina uymak ve dogru ifadeleri kullanmak
o Dogru beklemeye giris usuliinii uygulamak
3.8.2* | Bekleme prosedUrIeri o Gerekli rizgar ve zaman duzeltmelerini yapmak

o Gegerli hiz tahditlerine uymak

3.8.3 DH/A 200 ft'ye veya yaklasma prosediiriiniin gerektirdigi

daha yiiksek minimumlara kadar 3D

operasyonlari

3.8.3.1
*M

Flight director olmadan, manuel
olarak (yalnizca yetenek Testi)

o ligili seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla ilgili prosedtiri
yliklemek ve dogrulamak

e Secilen navigasyon ekipmaninin, sirastyla GNSS/SBAS ve yaklasma
aktivasyonunun kullanilabilirligini ve servis verilebilirligini teyit etmek

e Yayinlanmig yaklasma prosediirlerine uymak

3.8.3.2 . ici igi
. Flight director ile manuel olarak girrlfgf eézz(fgg;i n;s;:halan icin uygun ugak konfigtirasyonunu ve hava hizini
o GS/GP intercept pozisyonunu ve altimetre ayarlarini ¢gapraz kontrol etmek
e Mevcut konfiglirasyonla stabil ve trimli bir son yaklagsma hatti icin ugagi kontro.
3.8.3.3 etmek
% Otopilot ile o Gorsel referanslar elde edebilmek ve inise devam etmek veya DA'da pas gegis
baglatmak
inige kadar ya da tam missed ® Yayinlanmig yaklasma prosediirlerine ve yaklasma zamanlamasina uygun olarak
approach prosediirii bovunca son ugagdin manevra yeteneklerine iliskin mantikli muhakeme ve bilgi sergilemek
3.8.3.4 | @pp P . y . .., | ® Gerekli tim prosedurleri yerine getirmek ve ugak kontroliinii sorunsuz, pozitif ve
) yaklagsma sirasinda bir motor similel  ,,mannda saglamak

edilerek c¢alismaz durumda iken

manual olarak ugus

¢ Uygun brifingi/kontrol listesini tamamlamak.
e ATClyi bilgilendirmek ve uygun RFFS 'leri talep etmek

3.8.3.4

MDH/A'ya kadar 2D boyutlu
operasyonlar

o ligili seyriisefer yardimcilarini ayarlamak ve tanimlamak, sirasiyla ilgili prosedtirti
yliklemek ve dogrulamak

e Secilen navigasyon ekipmaninin, sirasiyla GNSS/SBAS ve yaklasma
aktivasyonunun kullanilabilirligini ve servis verilebilirligini teyit etmek
CDFA teknigi kullanarak yayinlanmis yaklasma prosedtirlerine uymak

e Belirlenen hiz ve konfigiirasyonda belirlenen yaklasma hattinda son algalmay
ongorebilmek

e Yaklasma profilini izlemek ve buna gére diizelte yapmak; yayinlanan minimum
irtifalar1 asla asmamak

o Gorsel referanslar elde ederek inise devam etmek veya DA/MDA’da Pas gegise
baslamak

3.8.5

Turlu yaklagmalar

3.8.6

Gorerek yaklagmalar

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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Bolium 4 — Pas Ge¢me Usulleri
Karar irtifasina ulagildiginda 3D Ucak tipine uygun olarak minimum yiikseklik kaybini saglamak i¢in derhal Pas
. gecise baglamak
4.1 |operasyon S|ras!nda tim motorlar Durumuna goére ugak konfiglirasyonunu ayarlamak
caligir durumda iken go-around irtifa kisitlamalarina dikkat ederek pas gegme prosediiriinii takip etmek
Aletli yaklagsma sirasinda herhangi bir Givenli bir tirmanisi baslatmak icin uygun giicli uygulamak ve ugak durumunu
.. kontrol etmek
4.2 _Safhada’ tim motorlar ¢aligir durumda |, pyruma gére ucak konfigiirasyonunu ayarlamak
iken go-around Irtifa kisitlamalarina dikkat ederek pas gegme prosediiriinii takip etmek
4.3 Diger missed approach prosedurleri
Karar irtifasina (DH), minimum Kkarar
a4 irtifasina (MDH) veya missed approach| « Ugaga hakimiyeti siirdiirmek
7 noktasina (MAPt) ulasildidinda kritik| e Hesaplanan hiza ulasmak igin gereken yunuslama agisini belirlemek
M motor simille  edilerek calismaz * Durumuna gére ugak konfigirasyonunu ayarlamak
durumda iken manuel inisten vazgegme
Talimat verildiginde veya gerekli gériildiigiinde yaklasmanin durdurulmasina
Karar irtifasinin (DH) / minimum kararn  iliskin karari zamaninda uygulamak
irtifasinin (MDH) altinda bir irtifadan Dengeyi ve istikameti koruyarak emniyetli bir tirmanis baslatmak igin uygun giici
45 . .. | | uygulamak ve ug¢ak durumunu kontrol etmek
veya 'n'$t.en S(.)r?ra tum motorlar caligir Uygun tirmanis profilinde pozitif bir tirmanig elde etmek igin konfiglirasyonu ve
durumda iken inisten vazgegcme hizi ayarlamak
Gerekli tum kontrolleri ve uygulamalar tamamlamak
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B6lum 5 — inis

Aletli yaklasma sonrasinda DA/H'ye
5.1 ulasildiginda gorsel referans kurularak
normal inigler

Hesaplanan hizda uygun inis bélgesini segip inebilmek

Uygun stiriiklenme dlizeltmesi ile ¢ok az veya hi¢ float olmadan giivenli bir inig
elde etmek icin algalmayi ve flare'r ayarlamak

Inis sonrasinda istikamet kontroliinii korumak ve giivenli bir sekilde ruleye devam
edebilmek i¢in fren uygulamak

Out-of-trim ve simile edilmis sikismis

52 yatay stabilizator inis (yalnizca FFS).

5.3 |Yan ruzgarda inigler

Stabil bir yaklagmay: siirdiirmek igin hizi ve algalma oranini ayarlayarak énerilen|
yaklasma konfiglirasyonunu olusturmak

Hesaplanan hizda uygun inig bélgesini secip inebilmek

Uygun siruklenme diizeltmesi ve yan riizgar diizeltmesiyle ¢ok az veya hig float
olmadan glivenli bir inig elde etmek i¢in algalmayi ve flare’'i ayarlamak

Inig sonrasinda istikamet kontroliinii korumak ve giivenli bir sekilde ruleye devam
edebilmek icin fren uygulamak

o Gerekli inis mesafesini gbz éniinde bulundurmak
Acilmamis veya kismen acilmis flap ve| « Normal yaklagsma hattini olusturmak ve stirdiirmek

5.4 slatlarla meydan turu ve inis e Ucagdi konfiglirasyona gére hesaplanan yaklasma hizinda stabil hale getirmek
e Glivenli bir inis elde etmek icin uygun palye ile inebilmek

55 e [stikameti muhafaza etmek

"~ |Benzetilmis kritik motor arizasiyla inig | e Guvenli bir rule ve yavaslama saglamak igin frenler ve diger cihazlari uygun
M sekilde kullanmak
KONTROL PILOTU EL KiTABI Sayfa 15/ 23

BOLUM 5.2 HPA-KOMPLEKS(A) Yardrluk Tarihi: 01/04/2024 Revizyon No — Tarihi: 00 — 01/04/2024



RN, WG
/ Wﬂm%" : H 2 aM), 1,
(:g/ : )]i KONTROL PILOTU EL KITABI ‘:.‘:_;;.3@{4 —1
2 S 5] .o oo 7
N7 4 BOLUM 5.2 HPA-KOMPLEKS(A) s
N K GC
7. Tamamlama Standardi
TR testini gegmek icin Adayin asagidaki becerileri gostermesi gerekir:
(@ Ucagi limitleri dahilinde isletme;
(b) Tim manevralari akici ve dogru bir sekilde tamamlama;
(© lyi bir muhakeme ve ugus yetenegi sergileme; yani, ucus hedeflerini gerceklestirmek icin sirekli
olarak iyi bir muhakeme ve gelismis bilgi, yetenek ve tutumlari kullanma;
(d) Havacilik bilgisini uygulama;
(e Aday kontrol ugusunun tamaminda ucagin kontrollini dyle bir sekilde devam ettirmelidir ki; bir
prosediriin veya manevranin basarili sonucu ciddi sekilde stiphe altinda olmasin;
() Asagidaki sinirlar dahilinde kalmali. Bu toleranslar genel rehberlik amachdir; kontrol pilotu,
tirbilans kosullarini ve kullanilan ucagin kullanim niteliklerini ve performansini dikkate almalidir:
irtifa Genel Olarak + 100ft
Karar ylksekliginde pas gegmeyi baglatmak + 50 feet/-0 feet
Minimum algalma yuksekligi/irtifasi + 50 feet/-0 feet
istikamet Tum motorlar galigirken +5°
Benzetilmis motor arizasi ile + 10°
Sirat Tum motorlar ¢aligirken + 5 knot
Benzetilmis motor arizasi ile +10/-5 knot
Yol takibi Radyo Yardimcilari +5°
Agisal sapmalar Sizllts hatti ve istikametinde yarim derece
sapma (6rnegin LPV, ILS, MLS, GLS)
Dogrusal yatay sapma(LNAV) Proseduriin %2 RNP degeri
Dogrusal diusey sapma (6r. sadece BaroVNAV kullanan RNP APCH Herhangi bir zamanda dikey profilin -75
(LNAV/VNAV)) ft'den fazla altinda olmamalidir ve havaalani
seviyesinden 1.000 ft'in Uzerinde veya
altinda dikey profilin +75 ft'ten fazla tUstinde
olmamalidir
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8.

Asagidaki

Bilgi, Yetenek ve Tutum Degerlendirme Rehberi

tablolar, adayin testin her bolimiini basarili bir sekilde tamamlamak icin ihtiya¢c duydugu

bilgi, yetenek ve tutumlari degerlendirirken kontrol pilotuna rehberlik saglamak lzere tasarlanmistir.

Bu, kontrol pilotuna (b)'den (e)'ye kadar Altbolim 7'de belirtilen tamamlama standartlarini

degerlendirmede ve sonucu belirlemede yardimci olmalidir.

Asagidaki

tablolarda her bolim igin, ilgili KSA'larla birlikte bolimin hedeflerinin kisa bir anlatimi yer

almaktadir.

Bolim 1 -

Ucus Hazirhgi

TEM kullanimi dahil olmak tzere givenli ve kurallara uygun bir ugusun planlamasi ve hazirlanmasi. Ugagin
yerde ve ugusa gegis asamasinda givenli ve kurallara uygun kullanimi

Bilgi

¢ Uygulanabilir dizenlemeler (havacilik kurallari, operasyonel, lisanslandirma)
e Hava durumu bilgisi yorumlama ve anlama

o Notanr’larin yorumlanmasi ve anlagiimasi

e Hava araci ucus el kitabi yapisi, ilgili bilgi kullanimi

e Havacilik haritalarinin yorumlanmasi ve kullanimi

e Telsiz iletisim usulleri ve standart ifade kullanimi (frezyoloji)

o Uygunsa taksi talimatlari/izinleri

Yetenek

o Ugus hazirlig bilgilerinin alinmasi

¢ Resmi referans dokiimanlarda arastirma yapma (6rnegin AFM, AIP)

¢ Standart SOP ve kontrol listesi kullanimi

o Ucgagin duzgln bir sekilde yénetimi

o Acik ve kararli bir sekilde iletisim kurma

o Taksi talimatlarini alma, taksi izinlerini bildirme ve havalimani diyagraminda taksi rotalarini
inceleme

e Gerekli durumlarda Hava Trafik Kontrol (ATC) izinlerine uyma

¢ Uygulanabilir oldugu takdirde mirettebat ile koordine olma ve taksi 6ncesinde ve sirasinda uygun
kontrol listesini (listelerini) tamamlama

Tutum

¢ Bilgi arama ve bunlari elestirel bir sekilde degerlendirme
e Gorev odakh olmaktan ziyade emniyet odakli olma

o Etkili kararlar alma

e Slphe durumunda kararli olma

e Sinirh deneyim ve yeteneklerinin farkinda olma

o Kontrol listesini (listelerini) tamamlamama

o Pistlere giris veya kat edis bilinci

e Durumsal farkindaligi sirdirme

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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Bolum 2 - Kalkiglar

Tdm kontrol ugusu boyunca guivenli ve sorunsuz ugak isletimi, ucagin sertifiye edilmis zarf sinirlarinin farkinda
olma ve bir sapma meydana geldiginde guvenli bir ugusa geri ddnme yetenegi.

Bilgi

e Kalkis ve tirmanma performansi (izerinde rlizgar dahil atmosferik kosullarin etkileri
e Kalkis ve tirmanma igin uygun V-hizlari

¢ Kalkis ve tirmanma igin uygun hava araci konfigiirasyonu ve gti¢ ayari

¢ Pist isaretleri ve 1siklandirma.

¢ Olagan digi bir hava araci durumundan kurtarma usulleri

Yetenek

¢ Uygulanabilir oldugu takdirde murettebat ile koordine olma ve zamaninda kalkis éncesinde uygun
kontrol listesini (listelerini) tamamlama

e Ucagin kalkis igin konfigiire oldugunu dogrulama

e Gerektiginde, gerekli gig, hizi veya dikey hiz ile birlikte trimde stabil ugus yolu olusturma

e Sorunsuz, tam ve koordine hava araci operasyonu

e Uygun oldugu Uzere, Uretici veya operator usulleri ve limitler uyarinca inis takimi ve flaplari kapali
duruma getirme

¢ Belirlenmis SOP’ye uyarak sorunsuz ugus hatti degisiklikleri

¢ Uygulanabilir oldugu Uzere gurilti azaltma usullerine uyma

e Kurtarma usullerinin dogru ve sistematik uygulanmasi

Tutum

e Konumunu ve olasi tehditleri (6rnegin trafik, arazi, ugus hatti) fark etme, bu bilgileri glincelleme ve
gelecekteki potansiyel durumlarini takip edebilme

o Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)

e Kararli olma, harekete gegmeden 6nce supheleri ve yanlis anlasilmalari gidermeye calisma
¢ Uygun olmayan ugak konfiglirasyonu veya ayarlari

o Dikkat dagiticilar, durumsal farkindalik kaybi veya uygun olmayan gérev yonetimi

e Kontrol listelerini tamamlamama
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Bolim 3 — Anormal ve Acil Durum Prosedirleri

Uygun usulleri kullanarak acil ve anormal durumlari tespit etme, degerlendirme ve ele alma, gerekirse guvenli
bir ugusu surdirmek icin ugusu sonlandirma kararlari

Bilgi

e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlari

e TUm acil durum ve anormal prosedurlerin anlasiimasi

¢ Acil ve anormal durumlar i¢in standart ifade kullanimi

¢ Acil durumlar ve iletisim kaybi1 durumlari i¢in transponder kodlari
e Oncelik belirleme araglari (6rnegin PPAA veya FNCM)

¢ Motor arizasi emercensi proseduru

¢ Spesifik sistemlerin operasyonu ve limitleri

Yetenek

¢ Olmasi muhtemel bir soruna karsi gostergelerin gelismis bir gapraz kontrolu
e Ezbere bilinmesi gereken acil durum talimatlarinin zamaninda uygulanmasi
e Gegerli kontrol listesinin dogru kullanimi

o AFM’ye gore bir sistem arizasi ile baga ¢ikma yetenegi

e Durum degerlendirme, karar alma ve ¢6zim uygulama

Tutum

e Bilgi toplama ve problem ¢ozme

e Bilingli karar verme

e Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)
e Geligsen durumun uygun degerlendirmesi

B6lim 3 — Aletli Ugus Prosediir Unsurlan

PBN operasyonu da dahil olmak Uzere yalnizca alet referanslariyla givenli, yapilandiriimis ve uyumiu IFR
operasyonu; ATC ile acik ve zamaninda iletisim; DA'ya istikrarli 2D ve 3D yaklasmalar ve pas gegis/inis

Bilgi

e Alet prosediirleri, alet kartlarinin okunmasi, brifing yapisi ve amaci

e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

Ucaktaki navigasyon ve iletisim ekipmaninin kullanimi ve limitleri

Bir yaklasmayi baslatmak ve sirdirmek icin minimumlari ve kosullari ydnetmek
Part-NCC, 6zellikle OP, IDE ve SPEC alt béltimleri

PBN operasyonu

Yetenek

e Ucus hazirh@ bilgilerine erisim ve resmi referans belgelerinin kullanimi
¢ Yalnizca alet referansiyla ugak kontrold, trimde stabil ugus hatti

¢ IFR alet kartlarinin okunmasi (bilginin anlagiimasi ve kullaniimasi)

¢ Ugaktaki navigasyon ve iletisim cihazlarinin yetkin kullanimi

o Alet prosedurlerine baglihk

¢ Uygulanabilir standart iletisim frezyolojisi

Tutum

e Konum ve potansiyel tehditler (6rnegin trafik, arazi, ugus yolu, hava durumu, buzlanma) hakkinda
surekli olarak bilgi edinmeli ve bilgilerini giincellemeli ve bunlarin gelecekteki gelisimini dikkate
almali

¢ Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)

e Kararli olma, harekete gegmeden 6nce supheleri ve yanlis anlasilmalari gidermeye calisma

e Gerektiginde yardim almaya hazir ve istekli olma (6rn. ATC'den)

¢ IFR prosediirlerine iligkin hazirlik ve bilginin énemi

o Is yilkil 6ngoriisii ve yonetimi

KONTROL PILOTU EL KIiTABI
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Bo6lim 4 — Pas Ge¢cme Usulleri

Normal ve OEIl operasyonu sirasinda yayinlanmis veya izin verilen pas gegme prosediriine uyarken pas
gecmenin zamaninda kararlastiriimasi ve guvenli bir sekilde yuritiimesi

Bilgi

¢ Yaklasmanin baglatilmasi ve devam ettiriimesine iliskin minima ve kosullarin belirlenmesi
e Pas gegis usulleri ve gecgerli SOP’ler

¢ OEIl operasyonlarinda kontrol edilebilirlik ve performans arasindaki fark

e R/T gereklilikleri, usulleri ve uygulanabilir standart frezyoloji

Yetenek

¢ Yaklagsmay! veya inisi iptal etme kararinin zamaninda verilmesi

e Pas gegcis usullerinin dogru ve sistemli uygulanmasi

e AEO ve OEI operasyonlari sirasinda ugaga hakimiyeti stirdirmek ve stabil bir ugus hatti olusturmak
e Etkili ve dogru AP/FD kullanimi ve mod degisikliklerinin izlenmesi

e Dogru bir aktif navigasyon rehberligi segimini

e Acik ve Kararli R/T iletisimi kurma

e Pas gecme prosedurine bagl kalma

e ATC iznine dogru gekilde uyum

Tutum

e Godrev odakl olmaktan ziyade emniyet odakli olma

¢ Yeterli ve kararl bir sekilde hareket etmek

e Durumsal farkindal@ini stirdiirmek

e Oncelikleri belirleme (FNCM; Fly, Navigate, Communicate, Manage)
e Pas gegise yonelik 6ngorili ve hazirlikli olma

Bolum 5 — inigler

Duruma uygun farkh konfiglrasyonlarda glvenli bir inis i¢i stabil yaklasma

Bilgi

e RWYCC ve inig performansi hesaplamasi

e Farkli riizgar ve konfigiirasyonlar ile uygun inig teknikleri
e Cok motora 6zgl hizlar

« inisten sonra yayinlanmis veya énerilen ¢ikis rotasi

Yetenek

e Uygulanabilir sinirlar dahilinde icra edilen sistematik konfigirasyon degisiklikleri
e Hassas ve stabil yaklasma paterni

e Belirtilen hizda, belirlenen teker koyma bolgesine pozitif teker koyma

o Etkili ve yeterli yavaslama ve frenleme

Tutum

e Performans sinirlamalarini bilme, buna uygun hareket etme ve emniyetli bir yaklagsma planlama
e Tek motorlu ¢alisma kapsaminda mevcut durumun degerlendiriimesi

o Gercekei ve etkili karar verme

e Beklenti ve is yuku yOnetimi
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9. Karar Verme Akis Semasi

Basarisiz olunan
HAYIR madde/maddeler var
mi?

Toplamda 5’ten fazla
Basarisiz olunan madde ——” EVET
var mi?

HAYIR

Yetenek Testi sonucu Yetenek Testi sonucu Yetenek Testi sonucu

Gegti Kismen Gegti Kaldi
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10. Kontrol Ugusu Sonrasi Brifing (De-brifing)

Ucus sonrasi brifing, kontrol pilotunun adayi test sonucu hakkinda bilgilendirmesi ile baslamalidir.
Bundan sonra kontrol pilotu, adayin giicli ve zayif yanlarini vurgulayarak brifingi faydali hale
getirmelidir. Adayin testte basarisiz oldugu takdirde kontrol pilotu; adayi ve ATO’yu ilave bir egitim
onerisi hakkinda bilgilendirmelidir. Adayin yetkili otorite tarafindan belirlenen usullere gére itiraz hakki
oldugu belirtilmelidir. Kontrol pilotu adayin onayi ile sorumlu 6gretmen pilotun, kidemli kontrol
pilotunun veya SHGM denetgisinin ugus sonrasi brifinge katilmasina izin verebilir.
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11. ilgili tim kayitlarin tamamlanmasi

Tum ilgili kayitlar tamamlanmalidir. ilgili kayitlar, asagidaki belgeleri icermelidir ancak bunlarla sinirli

degildir, gerekli tim belge ve dokiimanlar eksiksiz doldurulmahdir:

e |lgili operasyonel belgeler, ucak ugus kayit defteri, ATS ugus planinin kapatilmasi

e Yetenek testi formu ve kontrol pilotu raporu

e Aday ucgus kayit defteri

Kalinan veya kismen gegilen herhangi bir yetenek testi igin basarisizlik gerekgesi, kontrol pilotunun

raporunda yer almalidir. Basarisizlik nedeni agik, anlasilir ve motive edici olmalidir; sadece basarisiz

olunduguna dair basit bir ifade uygun veya yeterli degildir. Ayni sekilde yeniden egitim almaya dair

herhangi bir tavsiye, kontrol pilotunun raporuna yazilmalidir.
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